Zatgcznik nr 5 do Instrukcji Operacyjnej dotyczacej wykonywania
lotow bezzatogowym statkiem powietrznym

P HA NTO M4 RT K Q. Wyszukiwanie stéw kluczowych

Szukaj stow kluczowych, np. “akumulator” lub "montaz", aby znalesé dany temat. W przegladarce plikéw
PDF naciénij Ctri+F w systemie Windows lub Command+ w systemie Mac, aby rozpoczac wyszukiwanie.

Instrukcja obstugi 1) { Przechodzenie do tematu
Zobacz pelna lste tematé tres
2018.10 obacz pefna lstg tematw w spisie trec.

Drukowanie tego dokumentu
iejszy dokument mona drukowat w wysokiej rozdzielczoscl.

=

Uwaga

W aplikacji DJI GS RTK wyréznione sq dwa rodzaje wysokosci: wysokosc absolutna i wysokos¢ wzgledna.
Wysokosé absolutna: cecha geograficzna, okreslona w odniesieniu do diugosci i szerokosci geograficznej.
Wtej

tego 2 jakie) wysokodci startowal dron.

Korzystanie z podrecznika

Legenda

@ oOstrzezenie /Iy Watne 1 Wskazowkiiuwagi (1] Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przeczytaj ponizsze dokumenty przed pierwszym uzyciem Phantom™4 RTK:

1. In the Box

2. User Manual (Instrukcja Obstugi)

3. Quick Start Guide (Instrukcja Szybkiego Startu)

4. Disclaimer and Safety Guidelines (Uwagi oraz wskazéwki dot. bezpieczeristwa)

5. Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (Wskazowki oraz informacje got. akumulatorow)

Zalecamy obejrzenie wszystkich filmow instruktazowych na oficjalnej witrynie DJI™i przeczytanie

wszystkich dokumentéw przed pierwszym lotem. Praygotu sig do pierwszego lotu poprzez ponowne
przejrzenie instrukcji Szybkiego Startu Phantoma 4 RTK.

Filmy instruktazowe

Filmy instruktazowe z ponizszego linku pokazuja jak bezpiecznie korzysta z
Phantoma 4 RTK:
o q 4

Instalacja DJI Assistant 2

J i Pobierz D)l Assistant 2 : http: d
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Opis produktu
Wstep

Phantom 4 RTK jest inteligentnym dronem wykorzystywanym do mapowania oraz wykonywania zdjec.
Dzicki DJI D-RTK pomiary przez Phantom 4 RTKsa niezwykle dokfadne
(dokfadnosc do 1cm)*. Wielokierunkowe wykrywanie przeszkod osianiste zostato dzieki inteligentnym
czujnikom wykrywania przeszkod zaréwno podczas lotow na zewnatrz, jak i w budynkach.

Najwazniejsze funkcje

Nowy modut RTK jest zintegrowany bezpoérednio z modelem Phantom 4 RTK, zapewniajac pozycjonowa-
nie w czasie rzeczywistym 2 dokladnoscia co do centymetra dla osiggnigcia niezréwnane] precyzji
Phantom 4 RTK moze dopasowat sie do kazdej sytuacii dzieki wspétpracy ze stacja mobilng D-RTK 2,
NTRIP (Network Transport of RTCM via Internet Protocol), wykorzystujac ztacze 4G, pofaczenie Wi-Fi lub
wykorzystujac dane satelitarne do PPK (Post Processed Kinematics).

Phantom 4 RTK moze unosic sig i latac na bardzo niewielkich wysokosciach oraz wewnatrz budynkow.
Wyposazony jest on w wielokierunkowe wykrywanie przeszkéd. Wykrywanie nawet bardzo odleglych
przeszkod oraz ochrona ladowania zwigkszaja bezpieczeristwo lotu

Phantom 4 RTK posiada rowniez 24mm obiektyw formatu 35)

dokfadne dane z obrazu dzigki 1-calowej, 20-megapikselowej matrycy CMOS. Mechaniczna migawka

pozwalana piynne przechwytywanie obrazu  danych pofozenia. Phantom 4 RTK moze wykonywac: zdjecia
bez ryzyka rozmycia obrazu

System DJI OcuSync znajdujacy sie w aparaturze sterujacej zapewnia stabilny i niezawodny podglad w
Jakoéci HD, a takze transmisje wideo  zasiggiem do 5 km. Aparatura sterujaca zawiera take 5.5-calowy
Wyéwietlacz oraz wyposazona jest ona w aplikacie DJI GS RTK, ktéra umozliwia transmisie wideo podczas
lotu. Uzywkownicy moga planowat droge lotu oraz wykonywat inne czynnodci zwiazane zaréwno z
fotogrametria, jak i lotem przy uzyciu funkcji waypoint flight (lot po wyznaczonych punktach). Przy

ynos yehwy ¢ ¢ lotu. Funkcja
waypoint flight konfigurowana jest poprzez ustalenie punktow podczas lotu oraz czynnosci, ktére
maja zostac wtedy wykonane. Dron bedzie mog! wtedy wykonywac zapisaneczynnosc

Aparatura sterujaca posiada réwnie? funkcjg Multi-Aircraft Control. Pozwala ona na sterowanie praca
maksymalnie pieciu urzadzen jednoczesnie, co znacznie zwieksza wydajnosc pracy pilota.

Ujecia wykonane dzieki Phantom 4 RTK moga zosta¢ wykorzystane do tworzenia map dia DIl AGRASTM.
Zdjecia mozna rowniez zaimportowac do aplikacji DJI PC GS Pro (lub innej, niepochodzacej od DIl aplikacii)
wcelu utworzenia niezwykle dokfadnych map.

Przygotowanie do lotu
Przygotowanie drona
1. Zdejmij blokade gimbala z kamery, zgodnie z rysunkiem:

* Taka dokladnosc pomiaréw wystepuje jedynie podczas uzywania mobilnej stacji D-RTK? (brak w zestawie) oraz danych PPK

(rekomendowane, gdy sygnal RTK jest staby.

18 DJI Al Righis Reserved.  §
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Praymocuj émigla z czarnanakretka do silnfkow z czarna kropka. Przymocuj émigla ze srebrng nakretka
do silnikéw bez czarnych kropek. Dociénij émigta do plytki mocujace] i dokre¢ w kierunku przeciwnym do
Kierunku obrotu émigfa

3. Instalacja akumulatora
Wsufi akumulator do komory w kierunku wskazywanym przez strzafke ponize].

. Upewnij s, ze slyszysz Klikniecie, wskazujce na to, ze akumulator zostat prawidiowo
& Wiozenie w sposb moze wplynac na bezpieczeristwo

lotu.

Przygotowanie aparatury sterujacej

1. Instalacja akumulatora aparatury sterujacej

Aparatura sterujaca wykorzystuje fatwe w instalacji, wymienne akumulatory.
@Sciagnii pokrywe akumulatora znajdujaca sie na odwrocie aparatury, J
@WI62 akumulator, a nastepnie przesuri go w gore. a

@Zamknij pokrywe.

Aby wyjac akumulator nalezy sciagnac pokrywe akumulatora, weisnac | przytrzymaé przycisk
pozwalajacy na wyjecie baterii, a nastepnie przesunac akumulator wdot.

Phantom 4 RTK

2. Instalacja Adaptera i karty SIM
Podwat i éciagnij pokrywke zabezpieczajaca wejicie USB
W16 kartg SIM do adaptera, a nastepnie umiesc adapter w porcie USB | przeprowad test.”

@Umiesc pokrywke wejscie USBw miejscu. Aby pokrywe
odchyl silikonowe zabezpieczenia, a nastepnie wkrec dwie $rubki Phillips w odpowiednie miejsca

¢ ‘ i zasi 3 nastepnie ponownie wciénij
praytrzymaj praycisk zasilania, aby wiaczy¢ aparature sterujaca. W apiikacji DJl GS RTK wybierz = 4%, a

nastepnie przejd do Network Diagnostics. Jezeli statusy wszystkich urzadzer urzadzefi w grupie uzywanych
urzadzen swieca sig na zielono - adapter i karta SIM dziataja poprawnie.

£+ Aparatura sterujaca moze uzyska¢ dostep do Internetu za pomoca adaptera 4G z karta SIM lub
sygnalu Wi-Fi. W wersjach UK, EU, ACUK, oraz ACEU, dostep do serwera sieciowego RTK mozna
uzyska¢ jedynie za pomoca adaptera 4G z karta SIM. W wersjach NA, AU oraz AFUS motliwe jest
korzystanie z sygnatu Wi-Fi, jednakze zaleca sig uzywanie adaptera 4G z karta SIM. Aby upewnic sig
o wersji urzadzenia wystarczy spojrzet na kod znajdujacy sie za nazwa produktu na opakowaniu
Korzystanie z Wi-Fi zalecane jest podczas pobierania lub przesylania informaci lub raportow
systemowych

« Uzywaj tylko zatwierdzonych przez D)l adapterdw,

« Uzywaj karty SIM odpowiedniej do wybranej sieci oraz do wybranego pakietu danych.

+ Adapter i karta SIM umozliwiaja dostep do réznych sieci  platform, takich jak DJI AG. Upewnj sie, ze
53 0ne zainstalowane poprawnie, w innym przypadku dostep do nich nie bedzie mozliwy.

3. Rozkfadanie aparatury sterujace]

Przechyl urzadzenie mobilne lub ekran nadajnika do pozadanej pozycji, a nastgpnie ustaw anteny
w sposéb pokazany na rysunku ponize]
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Schemat drona

1. Wbudowany nadajnik D-RTK
2. $migta

3. Silniki

4. Przednie diody LED

5. Przednie czujniki optyczne
6. Kamera z gimbalem

7. Akumulator

8. Wskaznik Statusu Drona

9. Tylne czujniki optyczne

10. Czujniki podczerwieni

11. Wskaznik statusu kamer/
faczenia i przyciskiaczenia

12. Port Mikro USB.
13. Gniazdo karty mikroSD

14. Dol
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21. Przycisk C1
Weiénij, aby przetaczy¢ pomigdzy widokiem mapy,
2 podgladem z kamery.

22. Praycisk C2
Umotliwia dodawanie Punktow Waypoint podczas
uzywania funkcji Waypoint Flight.

23. Pokrywa baterii
Otworz pokrywe aby wiozy¢ lub usunaé akumulator

24. Zabezpieczenie pokrywy baterii
Przesur zabezpieczenie w ddf, aby otworzyc
pokrywe.

25. Zabezpieczenie pokrywy adaptera.
Otwarz pokrywe, aby whozy¢ Iub usunac adapter.
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Schemat aparatury sterujgcej

1. Anteny 12
Stuza do przesytania sygnatu sterowania
i sygnatu wideo.

13,
2. Monitor
Monitor z systemem Android do uruchomienia
aplikacji DJI MG.
14,
3. Gloénik
Wyjécie audio.
15.
4. Dratkisterujace
Kontrolujg orientacje i ruchy drona.
5. Mocowanie smyczy 16
6. Praycisk zasilania
Stuzy do wiaczania i wylaczania aparatury.
7. Wskaznik statusu LED 17,
Wyswietla statusnadajnika
8. Port USB-C
Pozwala na faczenie z komputerem lub dronem w
celu konfiguracji/aktualizacji oprogramowania.
9. Wejscie Audio Jack 3.5mm
Umotliwia podigczenie urzadzen audio. 19.
10. Wskaznik LED poziomu akumulatora 20.

Informuje o poziomie natadowaniaakumulatora

11. Gniazdo Karty MikroSD
Rozszerza pamie¢ urzadzenia do 128GB.

Dron

W te] czesci opisane zostana elementy skladowe
drona, ich cechy i funkcje.

Dioda LED funkcji RTH
Informuje o statusie RTH

Przycisk funkeji RTH
Weiéni] i praytrzymaj, aby uruchomié funkcje
RTH

Pokretio Gimbala
Kontroluje przechylenie gimbala w osi tilt

Przycisk nagrywania wideo
Naciénij, aby rozpoczaé nagrywanie.
Nacisnij ponownie, aby przerwac nagrywanie.

Przelqcznik "pauza”

Podczas manewru fotogrametrycznego lub w
trybie Waypoint przelaczenie spowoduje
pauze. W trybie RTH przefaczenie przerwie
powret.

Praycisk uspienia/wybudzenia

Naciénij, aby uspic/wybudai¢ ekran. Nacisnij
przytrzymaj zeby zrestartowac.

Spust migawki
Nacisnij aby zrobié zdjecie.

Zarezerwowany przycisk

Praycisk przefaczania pomigdzy dronami
Przekrec | przytrzymal, aby przefaczac
pomigdzy dronami dzieki funkeji
Multi-Aircraft Control.




Dron

Zestaw

Zestaw zawiera aparature sterujaca, system komunikacji, system pozycjonowania, system
napedowy oraz akumulator. Dziat ten opisuje fukncje wymienionych komponentdw.

Tryby lotu

Do modelu Phantom RTK dedykowana jest aparatura sterujaca DI, ktéra pozwala na loty w
nastepujacych trybach
Tryb P (Positioning): Tryb P dziata najlepie] kiedy sygnat GNSS jest silny. Dron wykorzystuje
modut GNSS/RTK oraz system wizyjny (czujniki optyczne) aby automatycznie ustabilizowa¢
lot, unika przeszkod oraz ¢ operacje v ) lub
Waypoint Flight.
Jesi sygnat GNSS jest silny, dron wykorzystuje GNSS do pozycjonowania. Jesli modut RTK
jest whaczony i transmisja danych dyferencyjnych jest dobra, pozycjonowanie jest
dokfadne co do centymetra. Gdy sygnat GNSS jest sfaby, a warunki oéwietleniowe sa

dron wi system wizyjny do po: i
Gdy wiaczona jest funkcja wykrywania przeszkod w przod i warunki odwietleniowe s
wystarczajace, maksymalny kat nachylenia wynosi 25°, a maksymalna predkos¢ lotu 50
km/h. Przy wytaczonym przednim wykrywaniu przeszkéd maksymalny kat nachylenia
wynosi 357, a maksymalna predkosc lotu 58 km/h.
Tryb A (Attitude): Gdy zaréwno GNSS, jak i system wizyjny sa niedostepne, dron bedzie
utrzymywat putap jedynie za pomoca pokladowego barometru. Dron przejdzie w tryb A
tylko jesli sygnal GNSS jest staby lub jesli kompas zostanie poddany zakloceniom, co
sprawia, ze system wizyjny jest niedostepny.

Ostrzezenia w trybie A

Dron bedzie latat domyslnie w trybie P. Przejdzie w tryb A tylko jesli sygnat GNSS bedzie
staby lub jesli kompas zostanie poddany zakloceniom, co sprawia, ze system wizyjny jest
niedostepny.

W trybie A system wizyjny i niektére zaawansowane funkcje sa niedostepne. Dron nie jest
w stanie utrzymac pozycji lub automatycznie zahamowac w tym trybie i jest podatny na
warunki otoczenia, co moze spowodowac niestabilny lot w poziomie. Uzyj nadajnika do
kontrolowania drona

Manewrowanie dronem w trybie A mote sprawiat trudnosci. Unikaj wykonywania lotéw w
miejscach, w ktrych sygnat GNSS jest staby lub w okreslonych miejscach. W przeciwnym
razie dron bedzie zmuszony do przejécia w tryb A, co moze doprowadzi¢ do potencialnego
ryzyka w trakeie lotu. Wyladuj w bezpiecznym miejscu tak szybko jak to mozliwe.

Phantom 4 RTK

Powrdét do punktu Home (RTH)

Istniejatrzy rodza-je
RTH: Smart RTH, Low Battery RTH oraz Failsafe RTH.

an] GNss. Description

Jeslisilny sygnal GNSS d ktem Home
il

punkt Home | il
! drona bedzie

Home

« Dron wykrywa i omina przeszkody, gdy przedni system wizyjny jest wiaczony przy odpowiednim oéwietle-
niu. Podczas powrotu do bazy dron automatycznie wzniesie sie, aby ominac przeszkode lub powoli obnizy.
lot. Aby wréci¢ w kierunku do punkto home zwrocony czujnikami do przodu,dron nie moze sig obracac lub.
latat na boki

Aktualizacja punktu Home
¢ punkt. plikaci DJI G5 RTK podcaas lot 4ci ustawienia punktu

Home.

1. Ustawienie obecnych wspofrzednych jako punkt home.
2. Ustawienie obecnych wspdirzednych nadajnika jako punktu home

U, i Jest odkryta iw poblizu nie
ma wysokich budynkdw podczas aktualizacji punktu home.

Postepuj we instrukcji ponizej, aby zaktualizowac punkt home.

1. Przejdz do DJI GS RTK > Fly
2. Naciénij > &8, wybierz A® w ustawieniach punktu home, aby ustawic obecne wspoirzedne jako no-
wy punktu home.

3 Naciénij # ¢ > &, wybierz fo w punktu home, o nadajnika
jako nowy punkt home.

4. Wskatnik statusu nadajnika mignie na zielono, wskazujqc, e nowy punkt home zostat pomyélnie zapisany.

Failsafe RTH

h pozwala Py Jezelipunkt

startowy (home) zostal pomyélnie zapisany, a kompas funkcjonuje prawidiowo, funkcja failsafe RTH zostanie

aktywowana automatycznie w przypadku utraty sygnalu nadajnika na ponad 3 sekundy. Dron zaplanuje droge

powrotna i powrdcita sama trasa. Dron zawisnie na 10 sekund w swojej obecnej lokalizacii. Procedura RTH moze
2 operator s 6

Phantom 4 RTK

Wskaznik statusu drona

Phantom 4 RTK o

pujacy sposéb:

momencie, gdy dron jest wiaczony, aby zasygnalizowat przednia pozycig drona. Wskazniki statusu drona the
system status of the flight controller.

Objasnienie wskaZnikéw LED drona

Standardowe

i

Migana zielono 261to na zmiang Rozgrzewanie urzadzenia

- Migapowolinazielono Tryb P2 GNSS lub RTK
Dwie diody migajana zielono Tryb Pz systemem wizyjoym

[ Miga powolina z6ito Tryb Abez GNSS i czujnikow optycznych
- Migaszybkonazielono Hamowanie

Ostrzegawcze

) Migaszybko na 26tto Utrata sygnaluz aparatura

"l ++++++ Miga powolina czerwono Niski poziom nafadowania

o Migaszybkonaczerwowo Krytyezny niski poziom natadowania

) +++++- Miga na czerwono Biad IMU

‘B —Swiecinaczerwono Biad krytyczny

Bl -+ Miga na czerwono i 26fto na zmiane Wymagana kalibracja kompasu

14 I AN Rights Reserve

Phantom 4 RTK User Manual

Schemat procedury Failsafe RTH

1. Zapisywanie punktu home. jerdzan 3.

»
Miga na selono Miga na siono Migaserbkona 26t
7. Utrata sygnalu trwa (3 sek) 5. RTH (regulowana wysokosé Iotu) [ 6. Ladowanie(po s sek zawisu).

- hid

-

Miga 529k 1 1610 Miga s2ybko 1 1610 Miga szybkona 160

Smart RTH

Usyj przycisku RTH na nadajniku, gdy 2 ¢ oron
powrdcido startowego (Home Point). Kontroluj nadajnikiem

predkose | wysokos lotu podczas procedury RTH, aby unikna kolizji. Gdy dron wraca, uzyje swojej giownej

lotu.

nad dronem.

Low Battery RTH

aktywowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tyle niskim poziomie, ze moze to wplyna¢ na
bezpieczeristwo powrotu. Uzytkownik moze anulowac procedure RTH poprzez naciéniecie przycisku RTH na
nadajniku. Funkcja Low Battery RTH zostanie wywolana tylko raz podczas tego samego lotu.

Viaduj jeeli biezacy poziom akumulatora wystarcza jedynie na wyladowanie
ik wi ¢ ladowania.
W aplikacji DJl GS RTK znaijd i kumulat 6 ponizej
Ostrzetenie o krytycanie niskim Poriom akumulatorajest
poriomie akumulatora (Czerwony) wystarczajacy Zielony)

Ostrzesenie o niskim poriomie
akumulatora (Z6hy) S

Poriom natadowania
wymagany do powrotu
do punktu Home

Wskainik poziomu akumulatora




Phantom 4 RTK

Battery Level Al ft Stat DJI GS RTK. - o
LI .eve Remark Amra. atus Flight Instructions
‘Warning Indicator
Dron autmoatycznie powréci do
punktu home i zawiénie na
Niski pori wysokosci 2 metry nad punktem
. iskd poziom Wskainik Nie dotyczy
Ostrzetenic  natadowants wekain home. Uzytkownicy mogaréwniez
o niskim akumulatora. drona miga przerwaé RTH i wyladowaé
poziomie Nalezy powolina manualnie. Uwaga: Ostrzezenie o
akumulatora  wyladowac. czerwono niskim poziomie akumulatora nie
wystapia po przerwaniu RTH
odzyskaniu kontroli nad dronem.
Aplikacja DJI
GS RTK miga
carzetenic Bl Wakaznik na czerwono,
i ron musi
ov::{'vcmle e statusudrona 5 dron Pozwol dronowi obnizyc putap.
niskim
miga szybko na . .
poziomie wyladowac. Pt rozpoczyna | wyladowacautomatycz
akumulatora obnizanie
lotu.
Nadajnik
wyemituje
sygnat
diwigkowy.
Szacowany czas.
Szacowany  lotu na podstaw
czas lotu biezacego Niedotycy  Nie dotyczy Nie dotyczy
oziomu
ko2 kumulat
o keytycanie ni i rozpoczeciu
/, aby sprawi s ] sci, dajac
iznaczniki na pz i P ty
caas lotu. 53 one automatycznie ustawiane wediug obecnej lokalizac istatusu.
2 i iomie akumulatora ustawiony f akumulatora
dotyczy jedynie ostrzezenia, a nie wywota funkcji RTH
Precyzyjne ladowanie
o . s . ; ady

cechy terenu znajdujacego sig pod dronem w danej chwili zostana dopasowane do punktu home, dron
natychmiast zacznie procedure precyzyinego ladowania.

Phantom 4 RTK

Unikanie przeszkéd podczas RTH

Dron wykrywa i moze podjat prébe aktywnego ominiecia przeszkody podczas funkcji RTH przy odpowiednich
warunkach oéwietleniowych. Po wykryciu przeszkody, dron zachowa sig w nastepujacy sposcb:

1. Dron uzyje swojej gldwnej kamery do identyfikowania przeszkéd nawet do 300 metréw do przodu,co
pozwala na zaplanowanie bezpieczne trasy powrotne] do punktu startowego.

2. Dron zwalania, gdy wykryje przeszkode 15 metréw przed soba,

3. Dron zatrzyma sig i zawiénie, a nastepnie rozpocznie pionowe wanoszenie w celu ominigciapreszkody.
Dron zatrzyma waznoszenie, gdy znajdzie sie 5 metrow nad wykryta przeszkoda.

4. Procedura Failsafe RTH zostaje wznowiona i dron kontynuuje lot w strong punktu startowego na obecne]
wysokoscl.

PR
300 metry

9.

15 metry

i

« Wykrywanie przeszkdd jest wylaczone podczas podchodzenia do ladowania, zachowaj ostroznosc.

« Aby upewnic s, ze dron wraca do punktu startowego przodem, ne mozna go obrdcié podczas
procedury RTH, gdy przednie czujniki optyczne s3 wiaczone.

+ Dron nie moze omina¢ przeszkéd nad, oboki za dronem.

Funkcja Landing Protection
Funkcja Landing Protection aktywuje sie podczas ladowania:

1. Landing Lo
powol

2. Jesli podioze jest nieodpowiednie do ladowania
‘wait for pilot confirmation. The ircraft will hover if it defects the ground is not appropriate for landing
even with a critically low battery warning. Only when the battery level decreases to 0% will the aircraft

land. Users retain control of aircraft flight orientation.

tak, dron wyladuje

3. If Landing Protection is inactive, the DJI GS RTK app will display a landing prompt when the aircraft
.3meters. pulldown for na
the environment is appropriate for landing.

« Landing Protection will not be active in the followingcircumstances
a) When the user
‘when control ticks are not n use)

b)
) When the Downward Vision System needsre-calbration
d) When light conditions are not sufficient for the Downward Vision System

+ If an obstacle is within 1-meter of the aircraft, the aircraft will descend to 0.3m above the ground
and hover. The aircroft will land upon with ser confiration.

Phantom 4 RTK

+ Dziafanie funkcji jest zalezne od p ow:
* a. Punkt bazowy zostal zapisany pray starcie i nie zostat zmieniony w trakcie lot
b. Dron musi wystartowa pionowo na wysokosc wigksza ni 7 metréw.
. Cechy terenu punktu bazowego nie moga ulec wiekszej zmianie.
d. Punkt bazowy, na kt nie Gini sig cech moze
. Warunki oswietleniowe musza byé odpowiednie

dczas ladowania mozna wykonaé

a. Przesuri drazek gazu w ddt, aby zwiekszy¢ predkostladowania.
b. Przesuri drazek gazu w inna strong, aby przerwac proces precyzyinego ladowania.

ailsafe RTH

Uwagi bezpieczeristwa dotyczace funkeji

Failsafe RTH, jezeli przednie
ptyczne s3 wylaczone.. Z tego powodu, istotne jest, aby ustawic
‘odpowiedni putap dla funkejiFailsafe przed kazdym lotem. Otworz aplikacie DII
GSRTK, naciénij # ## , a nastepnie § , aby ustawic pulap funkcji.

i i zostani funkeja
RTH (w tym Smart RTH i RTH niskiego poziomu akumulatora), dron najpierw
automatycznie waniesie sig na wysokosc 20 metrdw. Wznoszenie mote zostaé
przerwane poprzez opuszczenie trybu failsafe.

Dron automatycznie obnizy putap i wyladuje, gdy funkcja RTH zostanie
aktywowana, a dron znajduje sie W promieniu 5 metrow od punktu home na
putapie poniie] 30 m lub funkeja wykrywania przeszkéd jest wylaczona.
Dron nie bedzie sig wznosit i wyladuje automatycznie w danej lokalizacji.

Dron nie moze powrdcic do punktu bazowego, jezeli sygnat GPS jest staby
(ikona [ % ill ]jest szara) lub niedostepny.

Jezeli przesuniesz lewy drazek na wysokosci powyzej 20 metréw, ale ponizej
ustalonej wysokosci Failsafe RTH, dron przestanie wznosic sie i natychmiast
powrdci do punktu startowego,

OIGIOIONS
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Zastosowania przemystowe

Ph 4 i wiym, ale nie wylacznie, do fotogrametriiins

, ustaw para

Pliki KML/KM:
operacii

Importowanie plikéw KML/KMZ

Aby zaplanowac operacje i rozpoczac import plikéw do DJI GS RTK, umies¢ kartg microsD zawierajaca
pliki KML/KMZ w odpowienim gniezdzie znajdujacym sig na aparaturze sterujacej. Dla plikow zawiera-
Jacych poligony uzytkownik moze przegladac dane na mapie i korzystac z nich do planowania lotu. Dla
plikow 2 liniami g4 ich przegladat dane, ale nie moga ¢ich do planowania lotu

Przygotowanie plikow

1. Stworz folder o nazwie "DJI" w katalogu glownym karty microSD, a nastepnie utwdrz folder o nazwie
"KML" wewnatrz folderu DIl

2. Przechowuj pliki KML/KMZ w folderze "KML"

1.Wi6t karte microSD do odpowiedniego gniazda znajdujacego si¢ na aparaturze sterujacej. Na ekranie
gtownym aplikacji DJI G RTK pojawi sig okno. Jezeli okno sig nie pojawi waisnij , a nastepnie
2.Kliknij na wybrany plik, aby go wyéwietlié. Aby usuna pliki przeciagnij palcem w lewo, a nastepnie’
Kiknij gy . Aby zaimportowac plikiwybierz odpowiednie pozycje i zaczekaj, a2 aplikacia poinformuje o
zakoriczonym imporcie.

Wyéwietlanie plikéw

1. Aby wyéwietlié pliki KML uruchom ekran giéwny aplikacji D)l GS RTK > > mybig "Pliki KML"

(KML Files) w rozwijanym menu znajdujacym si¢ u gory ekranu. Sa one ufozone chronologicznie. Nazwa
plikéw wyéwietlana w aplikacji to ich oryginalna nazwa. Pliki KMZ nazywane beda nastgpujaco: do, doc
(1), doc(2) td.

2. Kiiknij ikonke znajdujaca sie po prawej stronie pliku, aby wejé¢ w podglad mapy oraz aby wyswietli¢
informacje o pliku

Uzytkownicy moga rowniez Kiknad ikone ([ znajdujaca sig po lewe] strome podczas korzystania
2 trybu podgladu kamery lub mapy, a nastepnie wybrac PIik KML w rozwijanym menu, aby przejéé
do listy plikow.

Fotogrametria
Po ustawieniu obszaru operacyinego i skonfigurowaniu ustawien aplikacja DIl GS RTK tworzy trase lotu na

operacje zgodnie 2 trasg lotu. Istniejg dwa rodzaje operacji fotogrametrycznych: 2 i 3D. W 2D trasa ma ksztalt
litery s i moze by¢ uzywana do mapowania 2D. W przypadku 3D lot skfada sie 2 tras w ksztalcie litery s, ktdre sa
3. 5 réine.
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Planowanie trasy lotu
1. Dodaj punkty kraricowe obszaru operacjiza pomoca dwdch ponizszych metod:
. ik KML/KM. o
zostang na punkty
. DIGSRTK, Plan aby
wejsé do okna Planawanie namapie,

2. Edytowanie punktéw kraricowych

Move: Przegiagnij punkt po ekranie, aby przesunat.

Fine snijna punkt, aby Fine Tuning. N:
punkty.
Delete: Naciénij dwukrtonie, aby usunaé punkt.

3 punktw,

aplikacja stworzy trase lotu.

Iotu: Naciénij

a
wyznaczonej trasy.
5. Naciénij Save, nazwij aperacje, i naciénij OK.

Przeprowadzanie operacji
Operacje moga zostat g poich puj wedlug ponizszych

instrukcji, aby wyknat je niezwlocznie.
1. Wiacz nadajnik, a nastgpnie uruchom drona.
2. Przejdi do ekranu glownego w aplikacii DIl GS RTK, a nastepnie nacisni FLy.

b Nacini O y

3. Naciénij 52 , aby

mape, .
edytowanie ustawleh operaci. Nastepnie zapisz ustawienia
4. Naciéni Invoke, 3 nastepnie tap Start Zaczeka, i trasa otu zafadue sic
SWystartuj i przeprowads operacie
(@sesl sterujesz dranem recznie, przeciagni, aby rozpoczac deatania
(@sesi dron znajduje sie na podiotu, przeciagni, by wystartowaé  rozpoczat driatania

Waypoint Flight
Nakieruj drona na konikretna pozycie, dodaj punkty ( waypoints] i skonfiguru; ustawienia i akcje dia kaidego purktu

a trasyi
wykonywat wezegniej ustalone czynnosci w kazdym punkcie.
Planowanie trasy
1. Przejd do glownego ekranu w aplikacji DJl GS RTK, naciénij Plan i wybierz Waypoint Flight, aby uruchomic
Planning View.
2.Nakieruj drona na konkretna pozycie, naciéniii praytrzymaj krotko przycisk C2 na nadainiku i dodaj punkt
A\ Poeycie punkibw nie moga ¥ i P punktéw dla
przerowadzenie innych konfigurac
©2018 DJI Al Rights Reserved. 21
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Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

* Startu tylko na otwartych przestrzeniach.

* Operacja zostanie automatycznie anulowana, jeslisilniki uruchomig sig przed rozpoczeciem operaci. Nalezy
wybrat operacie ponownie z isty.

» Podczas przeprowadzania operacji Photogrammetry, dron bedzie podazaf wyznaczong trasg przodem do
Kierunku lotu. Jednakze uzytkownicy moga kontrolowat Kierunek, w ktdrym skierowany jest dron (nie jest to
zalecane) i sterowad dronem w przéd lub w tyl za pomoca drazkw sterujacych

» Podczas przeprowadzania operacji Waypoint Flight kierunek, w ktérym skierowany jest dron mozna ustawi¢
tak, aby byt zgodny  kierunkiem lotu lub dostosowac go do kazdego punktu w ustawieniach trasy. Jednakze
utytkownicy nie moga kontrolowaé pozycii drona za pomoc drazkéw. Moga natomiast kantrolowaé
kierunek lotu (przéd 1ub tyl).

* Podczas trwania operaci, naciénij Pause na ekranie, a dron zawiénie w powietr2u. Uzytkownicy moga stero-
wat lotem w prz6d lub w tyt wedlug trasy. Naciénij Resume, a operacja zostanie wznowiona z aktualne] po
2y

* Operacje moina wstrzymat, preelaczajac prayeisk na Pause. Dron zawiénie | zarejestruje breakpoint, a
nastepnie bedzie mGg! by sterowany recznie. Aby kontynuowat operacie, wybierz ja ponownie z isty. Dron
automatycznie powréci do breakpoint | wznowi operacjs.

. f operacji, dron zawié wpunkeie koft
funkeji RTH, dron moze bye réwniez skonfigurowany do wykonywania innych dziaac za pomocg aplikacii

Wznawianie operacji
P punkt wktsrym breakpoint). Funkei

operacji pozwala na tymczasowe wstrzymanie operacji (np. w celu wymiany akumulatora i recznego ominigcia
przeszkéd), a nastgpnie wznowienie operacji w breakpoint.

Zapisywanie breakpoint
pomoca jedneiz

sygnat GNSS jest siny:

1. Naciénij praycisk End w prawym dolnym rogu ekranu

2. Uruchom funkeje RTH
3. Ustaw przefcznik na pauze.

4. Jeslisygnat GNSS jeststaby, dron prze] Attitude i wyjd:
pozycja przy silnym sygnale GNSS zostanie zapisana jakobreakpoint.

« Upewnj sig, 2& sygnal GNSS jest slny przed wznowieniem akcjl.W przeciwnym razie dron nie bedzie mogl
2apisac pozyci i nastepnie wrdcic do punktu, w ktérym wezesnie prerwatlot.

* Punkt przerwania jest aktualizowany, o il speinia jeden 2 powyzszych warunkow.

Wznawianie operacji
1. Wyid# 2 operaciiza pomoca jednej 2 powyzszych metod. Dron zapisze aktualna lokalizacie jako breakpoint,
5 X v o

nie.

3
do breakpoint i wznowi operacje.
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3. Edytowanie punktéw

Nacisnij, ¢punktna Naciénij </ ¢ pomiedzy
punktami w trybie edytowania.

ktem Home. Dron P
i 4 punktu,jed i nastepujacych posobie
punktw rézni sig
Oronj Gin 0"z wartoscia
dodatnia,
o na
trasie,

miejsce na ekranie, aby dostosowac wartos
Kat nachylenia (Pitch): Kat nachylenia gimbala w wybranym punkcie. Kat nachylenia miesci sig w zakresie

0d-90° do 0", gdzie 90 reprezentuje Gimbal
wezedniej Naciénij K webre lubw
6l w dowalne miejsce na ekranie, aby dostosowaéwartosc.

Action: W trybie 3ciaglych ujeé (3

continuous shots] lub brak dziatari (none).

T : Naciénij, aby usunac konkretny punk.

AU 4 Ve Edit ¢ ponacis-
nigciu Save lub Cancel na liscie ustawier

4. Ustawienia trasy: Po dodaniu punktow trasy, naciénij preycisk Ustawiefi trasy w prawym dolnym rogu, aby usta-
wi akelg koricowa,akcje po utracie sygnatu RC, kierunek, w ktérym skierowany jest dron, predkost lotu i nagrywa-
P ¢, zejes I fas - wykoywanie

Ktow trasy J aczone, i nie

5. Naciénij Save, nazwij aperacie | naciénij OK.

Przeprowadzanie operacji

aby wyknat e nezwiocanie

1. Wiaez nadalnlk, a nastepnle uruchom drona

2-Praejis o ekranu glownego w aplkac DIl GS RTK, a nastepnie naciéni Fly

3 Nacini 35 w widok 2 kamery, aby przeis¢ do ustawiets. NaciénEbo lewe] stronie, aby wybrat Plan w wysu-
wanym men Nacinijna mapg, by Jatus, ki

ustawier operac]. Nastepnie zapisz ustawienia
4. Naciénij Invoke, a nastepnie tap Start. Zaczekaj, a trasa lotu zataduje sie.

SWystartuj i przeprowad? operacie.

(Dlesl stervjesz dronem recznie, przeciagnij, aby rozpocza dziatania.

(@esli dron znajduje sig na podtozu, przeciagnil, aby wystartowac i rozpoczac dziatania.
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Funkcja System Data Protection

DIGSRTK
systemowych (np. postep operacii, breakpoint) po wylaczeniu drona w celu wymiany baterii. Aby wznowic
, nalezy ¢

cagici "Wznawianie operac)

System wizyjny i system wykrywania na podczerwien

22 przodu, 2 tylu i od spodu Phantoma 4 Prof Pro+, w
tym 3 czujniki optyczne stereo [1] (2] [4] 1 dwa czujniki ultradzwigkowe [4]. System optyczny uzywa sonaru |

L wktérych
GPS jest niedosts umotli
dronowi przelot nad przeszkoda, daokota lub zawiéniecie przed przeszkoda. System podczerwieni drona
6 stron drona. C: przeszkad z obu stron
statku powietrznego i s aktywne w niektérych trybachlotu
15]

Zasieg wykrywania

dron nie jestw,

stanie wykry¢ | ominaé przeszkdd, ktére nie znajduja sie w zasiggu detekeji

W trybie P, zar6wno predni, jak i tylny system wizyjny dziataja, jesi predkosé miescisig w granicach22km/h.
Prey wyeszych predkosciach aktywny jest tylko system wizyjny skierowany w kierunku lotu

Fights Reserved
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Kalibracja czujnikéw

Kamery systemu wizyjnego sq skalibrowane fabrycznie. Jednakze czujniki sa wrazliwe na dziatanie sit zewne
trznych i od czasu do czasu beda wymagaly kalibracji przez DJl Assistant 2 dla Phantoma. Postepu) wg instrukeji
ponizej, aby skalibrowat czujniki.

w W

=

o1 02 03

(i oot ewetone.
prec 4o rasaudo

Korzystanie z pozycjonowania wizyjnego

2wykle jest dostepny.

jiny, dron moze nawet bez GNSS, najlepiej, gdy dron
la-tana g 10m.L £dy p sie j i (<0,
4cia

Postepuj wg instrukeji ponizej w celu korzystania z pozycjonowania wizyinego:

1 jonowania
wizyjnego jest gotowy do pracy.

2. Przesurt powoli lewy drazek do géry, aby wznies¢ sie, a dron utrzyma pozycie

Phantom 4 RTK

Funkcje RTK

Phantom 4 RTK posiada whudowany pokiadowy DJI D-RT, ktéry dostarcza precyzyninych danych z dokladnoécia

lubsieci RTK. Poklad:

i predkosci wraz ze lgorytmami, jes od jniko pasui
daiaa poprawnie nawet w przy zakldceniach magnetycznych zwizanych z obecnosica metalowych struktur, co
zapewnia stabilny lot. Jezeli sygnal RTK jest staby | dane nie moga by¢ przestane podczas operacji fotogrametrii lub
lotu po punktach, ¢ ine 2 satelity .
cie microSD w dronie, a potem skorzystat 2 technologii PPK, aby uzyska¢ danepozycionowania z dokladnoscia d
centrymetra.

Uruchamianie / wytaczanie RTK

Upewnijsie, ze "RTK Function" jest TK jest -RTK2
lub Network RTK service) utyciem. Praejdt DIIGSRTK
daié i zmienic ustawienia.

> RTK, aby spraw-

Upewnijsie, ze funkcja RTK jest wylaczona, gdy nie jest uzywana. W innym wypadku dron nie bedzie w stanie wys-
tartowat, gdy nie uzyskuje danych RTK

Korzystanie ze stacji mobilnej DJI D-RTK 2

1 D-RTK2

DRTK2.

Uruchom stacje mobilna i poczekaj na to, az syste 1 roi pocznie poszukiwanie satelit. lkona statusu RTK na gérze

widoku zkamery w aplikacji DJI GS RTK wyéwietli T 1 co oznacza, ze dron uzyskal polaczenie  uzywa danych ze

stacji mobilnej,

Po uruchomieniu funkcji RTK | podfaczeniu do érédia danych, poczekaj na ukoriczenie inicjalizacji modutu
RTK, 3 takze na to az ikona sity sygnalu RTK / GNSS w aplikacii pokazuje FIX. Nastepnie mozesz wystarto-
wat dronem,

Korzystanie z ustugi sieci RTK
Ustuga sieci RTK korzysta z nadajnika jako stacji bazowej do pofaczenia sie 2 zatwierdzona siecia RTK w celu pozyski-
wania danych. Nadajnik musi by¢ podiaczony do internetu podczas korzystania z tej funkeji

1. Upewnij sig, ze nadajnik jest pofaczony 2 dronem i posiada dostep do internetu.

2. Przejdi do widoku z kamery w aplikacji DI GS RTK > == > RTK, wybierz typ usiugi RTK , aby pofaczyé sig 2 siecia
RTK, a nastepnie wprowad? informacie osieci,

3. Poczekaj 2 (TK. Ikona statusu RTK na go apli

Kkacji DJl GS RTKpokaze kong 'K, ca sygnalizuje, ze dron uzyskal polaczenie  korzysta z danych RTK 2 serwera.

* Surowe dane z satelity sq zapisywane w tym samym miejscu co zdjgcia lotnicze. Beda zapisywanie podczas operacji
fotogrametriilub lotu po punktach. Przy locie po punktach zapisywanie trasy powinno byé wylaczone w us-
tawieniach trasy (Route Settings). W innym wypadku surowe dane z satelity nie moga byc zapisywane. W innych
sytuacjach, takich jak latanie dronem i wykonywanie zdje¢ manualnie, dane nie bedazapisywane.
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Hamowanie z asysta systemu wizyjnego

Digki systemowi wykrywania przeszkdd, dron bedzie w stanie zainicjowac hamowanie, gdy wykryje przeszko-dy
dookofa drona. Pamietaj, ze system pracuje najlepie] przy odpowiednim oswietleniu i gdy przeszkoda posiada
wyrany ksztatt. Dodatkowo dron nie powinien poruszac sie 2 predkoscia wigksza niz S0 km/h, aby zapewnic
wystarczajacq droge hamowania,

«System czujnikow podczerwieni 3D jest aktywny jedynie w trybach beginner* (poczatkujacy) i tripod*
(statyw).

* Skutecznost systemu wizyjnego | podczerwieni jest zalezna od powierzchni, nad ktérymi dron przela-
tuje.Sonar moze nie byé w stanie okresli¢ dokiadnie odleglosci pomiedzy materiatami pochianiajacy-
mi fale diwigkowe. Kamera Swniet nie ¢ warun-
kach. Dron przejdzie ztrybu P do trybu A automatycznie, jeeli GPS, czujniki wizyjne | czujniki podczer-
wien nie 53 dostepne.Zachowaj szczegdlng ostroznost: w ponizszych sytuacjach:

a) Lecac nad monochromatyczna powierzchnia (np. cafkowicie czarna, biala, czerwona, zielona),
b) Lecac nad powierzchnia silnie odbijajaca éwiatto.
) Lecac pray silnym wietrze (ponad 50 km/h na wysokosci 2 m lub ponad 18 km/h na wysokosci 1 m),
d) Lecac nad woda lub innymi przezrocaystymi powierzchniari.
e) Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami
) Lecac w miejscu, gdzie oswietlenie zmienia sie czesto lubgwattowne.
8) Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 luksow) lub jasnymi (> 100 000 lukséw) powierzchniami
h) Lecac nad powierzchniami, ktére pochtaniaja fale déwigkowe (np. gruby dywan)
i) Lecac nad powierzchniami bez wyraznej rzedby lub faktury.
) Lecac nad powierzchniami z powtrzajacymi sie, identycznymi wzorami lub faktura (np. kafelki)
k) Lecac nad pochyla powierzchnia, ktéra zmienia kierunek fal déwigkowych emitowanych przez
na

) Lecac nad nad 2malg odbijajaca &

m) Nie umieszczaj dwéch modeli obok siebie, aby uniknat zakldcers migdzy ich modutami
podczerwieni 30,

) Nie zasfaniaj ochronnego szkfa modut podczerwanego. Utrzymu je w dobrym stanie iczystoscl

0) Lecac 2 wysoka predkoicia na male] wysokosci (ponize] 0,5m).

5+ Utrzymuj caujniki w czystosci. Brud lub inne zanieczyszczenia moga wplynaé na ich skutecznose.

« System wizyjny jest skuteczny jedynie, gdy dron znajduje sig na wysokoéci 0,3 - 10 m.

+ System wizyjny moze nie funkcjonowac poprawnie , gdy dron leci nad woda.

« System wizyjny moze nie byé w stanie rozpoznac wzoru terenu przy stabym oéwietleniu (ponizej
100 luksow).

« Nie uzywaj innych urzadzeri 2 ultradzwigkami, pracujacych na czestotliwosci 40 KHz, gdy system
wizyjny jest aktywny.

* Ten tryb bedzie dostepny w pozniejszym terminie.
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Dane z lotu

Dane z lotu s3 automatycznie zapisywane w pamieci wewngtrzne] drona. Gromadzone informacje to m.in
telemetria lotu, informacje o statusie samolotu i inne parametry. Aby uzyskat dostep do tychdanych, podfacz
drona do PC przy pomocy portu Micro USB i wiacz DIl Assistant 2

Montaz i demontaz smigi

Korzystaj jedynie z oryginalnych émigiet DIl do Phantoma 4 Pro / Pro. Szary i czarny pierécier na émigle wska-
2uja, gdzie émigta powinny byé przymocowane i w jakim kierunku powinny sig obracat.

Smigla Srebrmy piersciert Czamy pierécief

Rysunek [ -

Miejsce montazu ~ Silniki bez czarnych kropek Silnikiz czarnymi kropkami
€Y Blokada: Zakrec émigio we wskazanym kierunku

Legenda T Odblokowanie : Odkre¢ $migta we wskazanym kierunku i zdejmij je.

Montaz émigiel

1. Zdejmij naklejki ostrzegawcze z silnikéw przed montazem émigiet,

2. Praymocuj émigta 2 czarymi pierécieniami do silnikéw 2 czarna kropka. Przymocuj émigla ze srebrnymi pier-
écieniami do silnikow bez czarnej kropki. W16z émigto na piyte mocujaca i obréc w kierunku blokady, a2 z0s-
tanie zablokoane.

jp—

Gl y \";L_}‘

Demontaz §migiet
Praytrzymaj silnik, na ktrym jest zamocowane émiglo i obrd¢ je zgodnie z kierunkiem odblokowania

A+ pamietaj o ostrych krawedziach émigiet. Obchod sie z nimi ostroznie.
« Usywaj jedynie oryginalnych émigiet DII. Nie mieszaj typéw $migiet.
« Sprawdi czy émiga i silniki sa zainstalowane poprawnie przed kazdym lotem.
« Upewnij sig, ze wszystkie émigta s3 w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie uzywaj starych, wyszczer-
bionych bad? uszkodzonych $migiet.
+ Aby uniknag obrazef, trzymaj si¢ na dystans od émigiet i ilikow w czasie pracy.
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Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator DI posiada pojemnosc 5870 mAh, napiecie 15,2 V ifunkejg inteligentnej fadowarki/
fadowarki. Akumulator 2a pomoca tadowarki DIl

o

Intelligent Flight Battery AC Power Adapter Charging Hub.

<
L

24

A *ineligentny akumulator musi byé w petni nafadowany przed pierwszym uzyciem.
*Nie wkiadaj i nie wyciggaj akumulatora, gdy jest wiaczony,
*u) Jest e, jezeliakumulator nie jest

wiasciwie zamocowany.

Funkcje inteligentnego akumulatora DJI

1 Wy poziomu Wskazniki LED wyéwietlaia biezacy

2. Funkeja autorozadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sig po 10 dniach bezczynnosci do pozio-
mu 65%, aby zapobiec puchnigciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. 2 dni. Umiar-
kowane ciepto dobywajace sie w tym czasie 2 akumulatora to zjawisko normalne podczas procesu rozfa-

procesu rozladowania.
tadowanie rownowazy napiecie kazdej celi

Zabezpieczenie przed przefadowaniem: Przerywa ladowanie, gdy akumulator jest w pelninafadowany
Cauinik temperatury: Akumulator moze by¢ fadowany jedynie, gdy temperatura znajduje sie w zakresie
5°C-40°C

6 Akumulator p dy wykryie wysokie natezenie pradu

(powyzej 8 A).

przed nadmiernym zostanie przerwane,
gdy napiecie akumulatora spadnie do 12V.
Zabezpieczenie warciowe: Automatycznie odcina zasilanie, gdy zostanie wykryte zwarcie obwodu.

praed cel Aplikaciia DIl GS RTK wyéwietli komunikat ostrze-

gawczy w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.
10. Tryb uspienia: Aby oszczedzié energie, akumulator przejdzie w tryb ugpienia po 20 minutachbezczynnosci,
11. Komunikacja: Informacje dotyczace napigcia akumulatora, pojemnosci, pradu itd. sg przesylane do gi6-
wnego kontrolera lotu drona.

Usytkownicy przyjmuja

Phantom 4 RTK

poziomu akumulatora
LeD2 LeD3 LEDa Poziom natadowania akumulatora
0 0 0 87.5%100%
75%-87.5%
| 62.5%75%
50%62.5%
| 37.5%-50%
25%37.5%
| 125%25%
0%12.5%

| 0%

R
mForor s e
==

tadowanie inteligentnego akumulatora

A Praestudt mteligentny akumaltor o kazdym loce. Porwdl, aby temperatura akumulatora spadia do
temperatury pokojowe] przed tadowaniem.
» Zawsze wylaczaj akumulator przed instalacjg lub wyjeciem z drona.
Uzywanie jedynie zasilacza do tadowania
1. Podtacz zasilacz do gniazda sieciowego(100-240 V 50/60 Hz).
95%, wiacz akumulator przed tadowaniem.
4 e petni natadowany, gdy-
ki

8 J—

Inteligentny akumulator

Wskainiki poziomu akumulatora podczas fadowania

LED1 LED2 LED3 LEDs Poziom akumulatora
¢ 1 U U 0%-25%
H u U U 25%~50%
H 11 I U 50%75%
(i 0 It It 75%-100%
- ] i ] Petne natadowanie

Phantom 4 RTK

Korzystanie z akumulatora

Praycisk zasilania (wbudowana dioda LED))

Wskatniki poziomu akumulatora

Wtaczanie / wytaczal

Wiaczanie: Naciénij jednokrotnie praycisk zasilania, a nastepnie naciénij i przytrzymaj praycisk na 2 sekundy,
aby wlaczye. Praycisk zasilania LED zmieni kolor na czerwony, a wskazniki poziomu akumulatora
wyéwietla aktualny poziom akumulatora.

Wylaczanie Naciénijjednokrotnie, a nastepie naciénij ponownie i praytrzymaj przez 2 sekundy, aby wylaczyt.
Wskatniki poziomu akumulatora beda migac podczas wytaczania Phantoma 4 RTK, umozliwiajac
automatyczne zatrzymanie nagrywania, jezeli nie zostato one zatrzymane wczesniej.

1. Pojemnosé niskich "C).
2. Nie zaleca sig uzywania akumulatora przy niskich (<10° C) powietrza
¢ iedni gdy temp: powietrza wynosi od 10°C

dos°C.
Po wyéwietleniu ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora pray niskiej temperaturze powietrza, nalezy

jak najszybciej zakoriczy lot.
o

na

Akumulator dziata najefektywniej, jezeli jego temperatura przekracza 20°C.
tadowarka zatrzyma tadowanie, j
(0° c-40° ).

A& Pray niskich temperaturach, wi6z akumulator do komory akumulatora i wiacz drona na 12
minuty, aby akumulator rozgrzat sig przed startem.

Sprawdzanie poziomu akumulatora
Wskazniki poziomu akumulatora informuja o pozostalym w akumulatorze fadunku. Jezeli akumulator fest wy-
faczony, naciénij jednokrotnie przycisk zasilania, Wskazniki poziomu akumulatora zapalaja sie, informujac o o-
becnym poziomie natadowania akumulatora. Szczegély w tabeli ponizej

3 wskazniki poziomu akumulatora pokaza obecny poziom akumulatora podczas fadowaniai
roztadowywania. Objaénienie ikon wskaznikow:
0 Dioda LED $wieci 1] : Dioda LED miga
[ : Dioda LED jest wylaczona
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Korzystanie z zasilacza i huba fadowania do fadowania.

1. Podfaczanie do irédfa zasilania.
Podiacz zasilacz do gniazda sieciowego (100-240V, 50/60Hz), a nastapnie hub do zasilacza

Hub tadowania

Podfaczanie akumulatoréw
Tryb fadowania;
Zr6wnaj rowki na akumulatorze ze slotem akumulatora, aby wiozy¢ akumulator | rozpoczaé fadowanie
Inteligentny akumulator z najwyzszym poziomenm mocy bedzie fadowany pierwszy. Inne akumulatory beda
fadowane po kolei, wg ich poziomu nafadowania

Jezeliwskaénik statusu LED huba tadowania éwiecina zielono, a diody LED na akumulatorze sa wylaczone, ozna-
cza to, ze fadowania zostato ukoriczone i akumulator moze zostac odiaczony z huba tadowania

Tryb przechowywania:
Hub fadowania wyladuje akumulatory, ktére maja powyzej S0% poziomu natadowania do 50%. Akumulatory z
poziomem nafadowania ponize] 50% zostana natadowane do 50%.

» Upewnijsie, ze rowki na inteligentnym akumulatorze s3 zréwnane ze slotem akumlatora. Wskainik statusu

LED zaéwieci sig na zielono, jezeli akumulator jest poprawnie wiozony.
W trybie przchowywanie mozesz uruchomié inteligente akumulatory w celu wyladowania bez koniecznosci
podiaczania do gniazdka sieciowego, jezeli wszystiie akumulatory majg powyze] 50% mocy.
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Objasnienia wskainika statusu LED

Wskatnik statust LED opis

Tryb fadowania

G- Swiecina it W koleice do fadowania
& Miga na zielono tadowanie

Gi—  Swiecinazielono W petni natadowany.

Swieci na czerwono Nie wykryto akumulatora,

i W‘:‘ﬁ‘:: AETAE Bfad poboru pradu, sprawds pofaczenie z fadowarka.

Tryb przechowywania
- 2 v
Miga na niebiesko tadowanie lub roztadowanie.
i pou mesi
$wieci na czerwono Nie wykryto akumulatora.

czerwono

Diody LED zabezpieczers akumulatora
Tabela ponizej i akumulatora im sekwencjom diod LED,

Wskainiki poziomu akumulatora podczas fadowania

LED1 | LED2 | LED3 | LEDA | Sekwencja migania Aktywowane zabezpieczenie

i | [ |LED2 miga dwa razy nasekunde | Nadmierny prad

I LED? miga trzy razy na sekunde | Zwarcie obwodu
i 0 | Ut | [ |.ep3migadwarazynasekunde | Nadmierne nafadowanie
I LED3 miga trzy razy na sekunde Nadmierne napiecie
0 0 0 {l | LED4 miga dwa razy na sekunde Zbyt niska temperatura tadowania
‘ ‘ ‘ LED4 miga trzy razy nasekunde | Zbyt wysoka temperatura fadowani 2

Po rozwiazaniu problemow z naciénii K zasil poziomu aku-

via
mulatora. Odfacz inteligentny akumulator od fadowarki i podtacz ponownie, aby wznowic fadowanie. Odta-
czenie i ponowne podfaczenie fadowarki nie jest konieczne w praypadku aktywacji zabezpieczenia przed zbyt
niska lub zbyt wysoka temperatura; tadowarka wznowi fadowanie, gdy temperatura znajdzie sig w dopusz-

A +Dilnie prayimuje ici 2a uszkodzenia utywaniem

« Jezeli poziom powyie] 95%, wiacz o

% Rozfadowywanie inteligentnego akumulatora
Uniesc inellgentny akumulator w komorze akumulatora i wiacz go. Lata dronem na zewnatrz, a2 do uzyska-
nianiskiego poziomu akumulatora (np. 20% pozostate) energil.
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Nadajnik
Opis nadajnika
i 4RT jest wielofunke motliwo-
¢ Wap: W jest naj tranmisi
posiada s,5-calo-
wymonitor 2 DIIGS RTK. Uy lotui

do skoordynowania pracy nawet do 5 dronéw jednoczesnie, co umozliwia wydajniejsza prace pilotow.

(0« Wersja zgodnosc: zdalny kontroler jest zgodny z lokalnymi regulacjami
« Tryb pracy: Sterowanie moze odbywat sie w Mode 1, Mode 2 lub w trybie niestandardowym.
+ Mode 1: Prawy drazek jest drazkiem throttle.
+ Mode 2: Lewy drazek jest drazkiem throttle.

Korzystanie z nadajnika

Wiaczanie i wylaczanie nadajnika

Nadajnik Phantoma 4 RTK jest zasilany wymiennym, inteligentnym akéumulatorem. Poziom akumulatora
moina odczytac za pomocy diod LED poziomu akumulatora na przednim panelu. Aby wiaczy¢ swj nadajnik,
postepuj we instrukeji ponize]

1. Gay nadajnik jest wylaczony, naciénij jednokrotnie praycisk zasilania. Diody LED poziomu akumulatora
wyéwietla obecny poziomy nafadowania akumulatora.

2. Naciénij i praytraymaj praycisk zasilania, aby wiaczyé nadainik.

3. Nadajnik wyemituje sygnat diwigkowy podczas wiczania. Dioda statusu LED bedzie migac w szybkim
tempie na zielono, sygnalizuiac, ze nadajnik faczy sie 2 dronem. Dioda statusu LED bedzie swiecic na zielono
po ukoriczeniu faczenia.

4. Powtérz krok 2, aby wylaczyé nadainik

Zapasowy, woudowany akumulator pozwala na

akumulatora podczas pracy urzadzenia. Urzadzenie przejdzie w tryb uspienia w celu oszczedzania
energii. Usytkownicy powinni nastepnie wymienié akumulator w ciagu trzech minut, aby nie dopuscié
do wylaczenia nadajnika
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Nadajnik

Rozdziat opisuje cechy nadajnika
i zawiera instrukcje sterowania
dronem i kamera.

Phantom 4 RTK

tadowanie nadajnika
taduj nadajnik 22 pomoca zatactonego zasilacza AC | huba adowania
1 "

gniazda sieciowego (100-240V, 50/60Hz)

nia,
3 ' Led § fi Brzqezyk
i f lub wylacz braeczyk.
— Zasilacz AC
Hub tadowania
A Nietaduj nadajnika.

Port fadowania USB mozna wykorzysta do ladowania urzadzef mobllnych pradem SV / 24

Wskainik statusu LED Objasnienie
15 - Miganazielono tadowanie
{3 = Swiecinazielono W petni natadowany
Miga na czerwono Biadfadowania akumulatora
fis - Swiecinaczerwono Biad kumulatora
Miga na z6tto Temperatura
sie operacjnym (5°C - 40°C)
—  Swiecina z6ito Gotowy dofadowania
Miga na przemianna  Nie wykryto inteligentnego akumulatora
zielono

Sterowanie kamera
2 pomoca prayciskéw spustu migawki, nagrywania video
pokretla ustawier kamery na nadsjniku motna wykonywad 5
2djecia, nagrywat video | zarzadzac ustawieniami kamery.

[1] Pokretlo gimbala

Steruj przechyleniem w osi tit gimbala,
2 Praycisk nagrywania

Naciénij raz, aby rozpoczaé nagrywanie wideo. Naciénij ponownie, aby zakoriczy¢ nagrywanie.
3 Spust migawki

Naciénij, aby 2robi¢ zdjecie.
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Sterowanie dronem

Ta nadajnik. Mode 1,
Mode 2, Mode 3 lub niestandardowym

Mode 1
lode Lewy drazek Prawy draiek
’ [ . )
‘ l . = \ »
Mode 2
Lewy dratek Prawy drazek
. he I
Mode 3
Lewydrazek o, Prawy drazek
o
s ~

{

® @
o

. £

Nadjanik domysinie pracuje w trybie Mode 2

[ orazek jest w neutralne] /srodkowe] pozycji: Drazki sterujace s wysrodkowane
Poruszanie drazkiem sterujacym: drazek sterujacy jest wychylony ze érodkowe) pozycii

Phantom 4 RTK

Praycisk RTH

Naciénij i praytrzymaj przycisk RTH, aby rozpoczad procedure powrotu do punktu startowego (Return To Home-
RTH). Dioda otaczajaca przycisk RTH bedzie migat na biato, co sygnalizuje praejécie do trybu RTH. Dron nastep-
nie powroci do ostatniego zapisanego punktu startowego. Naciénij przycisk ponownie, aby przerwac procedur
RTH i odzyskat petng kontrolg nad dronem.

Optymalny za

g transmisji
Transmisja sygnatu pomigdzy dronem, a kontrolerem dziata najefektywniej w obszasze opisanym na rysunku
ponize]

. x
E
siny Staby Optiymalny zasieg transmisji

U
aby uzyskat najlepsza jakosc sygnatu

Wskaznik statusu nadajnika LED

Wskainik statusu L Dioda LED praycisku
statusie funkeji RTH drona. Tabela na nastepnej stronie zawiera szczegolowe informacje dotyczace znaczenia
wskainikow.

Phantom 4 RTK

Nadajnik Dron
(Mode2) (1 wskazuje przéd drona ) e

Poruszanie dratkiem w gdre i w 6t zmienia putap
drona. Przesur drazek w gdre, aby sig wznies¢ i w dét,
aby obnizyé putap. Gdy oba drazki znajda si w pozycji
centralnej, Phantom 4 RTK zawiénie w miejscu.

Im bardzie] drazek jest wychylony z pozycji centralnej,
tym s2ybciej dron zmien pufap. Nalezy przesuwaé
drazek ostroznie, by zapobiec naglym zmianom wy-
sokosci.

o®

Przesuwanie lewego drazka w lewo lub w prawo
kontro-luje ster Kierunku | w konsekwencji obrot
drona. Przesuridrazek wlewo, aby obrécié drona
przeciwnie do ruchu wskazowek zegara, przesuri
drazek w prawo, aby obrdcicdrona w przeciwng
strone. Jezeli drazek jest w pozycjicentralnej,
Phantom 4 RTK utrzyma swoja pozycje. Im bardziej
drazek jest wychylony 2 pozycji centralnej tym
szybie] dron sie obrdci.

W@}

p——e

Przesuniecie prawego drazka w gore lub w dot prze-
chyla drona do przodu lub do tytu. Przesuri drazek do
g6ry, aby lecie¢ do przodu, przesurs drazek w do, aby
leciec do tylu. Jezeli drazek jest w pozycji centralnej,
Phantom 4 RTK zawinie w miejscu. Im bardziej draze k
st wychylony z pozycii centralnel, tym wigk-

szy kat nachylenia osiaga dron (maks. 30°) i szybciej
leci.

@@}A

Przesuniecie prawego drazka sterujacego w lewo lub
w prawo spowoduje przechylenie drona w lewo lub
w prawo. Przesuri drazek w lewo lub w prawo, aby
leciec wlewo lub w prawo. Jezeli drazek jest w pozycii
centralnej, Phnatom 4 RTK zawiénie w miejscu,

,G@

Naciénij jednokrotnie przycisk pauzy inteligentnego
lotu, aby opuscié funkeje ActiveTrack, TapFly  tryb
inteligentnej nawigacji lotu. Dron zawiénie w swoje]
obecnej pozycit

Zmiana diugosci drazkow sterujacych

Praytraymaj i obréc drazki sterujace zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazowek
zegara, aby zmienic dlugost drazko diugosci drazke iiacych
moze awigkszy¢ precyze sterowania
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P S v —
T —Swiecinaczerwono I Dawonek Nadajnik nie jest polczony z dronem
U —Swiecinazielono & Dzwonek Nadajnik jest pofaczony zdronem
A — Powslimigana  p.p.p.... Blad nadajnik
FrGiy
Miga na czerwono i zielono/ Brak Biad sygnatu transmisii obrazu

czerwono i 26to na przemiar

—Swieci na biato J Dzwonek Dron wraca do punktu bazowego
Miga na biao D Wysylanie komendy RTH do drona
{3 -+ Miga na biato DD Procedura RTH w toku

/\ Wskanik statusu nadajnika bedzie migal na czerwono | wyemituje sygnal dawiekowy, gdy poziom
akumulatora znajdze sig na krytycanie niskim poziomie.

taczenie nadajnika

Nadajnik jest fabrycznie pofaczony z twoim dronem. taczenie jest koniecznie j edynie, gdy korzysta sie po raz
plerwszy 2 nowego nadajnika. Postepuj wg instrukeji ponizej, aby pofaczy¢ sie 2 nowym nadajnikie. Jezeli korzystaszz
funkejikontroli wielu drondw, konieczne jest podfaczenie wszystkich drondw do jednego nadainik.

1. Uruchom nadajnik i otwérzy aplikacje DJI GS RTK. Uruchomdrona.

2. Naciénij Fly, aby przejé¢ do widoku z kamery

> &, Wybierz drona do polgczenia, naciénij Single Link-
ing lur Multi Linking (jezeli chcesz sterowat wieloma dronami), a nastepnie naciénij parowanie. Wskazik statusu
LED miga na niebiesko, a nadajnik bedzie emitowat podwajny sygnat dzwigkowy. sygnalizujac gotowosc do po-
faczenia

3. Naciéni] przycisk faczenia na dronie. Nastgpnie zwolnij praycisk i paczekaj kilka sekund

a $inym pofaczenia

na zielono, wystapil blad laczenia

B i, 5)inadajnikiem, w przypadku
Korzystania z funkeji sterowania wieloma dronami. Naciénil, aby zakoAczyé faczenie.
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Nadajnik posiada funkej Control, k6 6w jedno-

czednie, dajnik

pomigdzy roznymi dronami w celu kontroli wybranegodrona.

e Podczas koraystania z funkji Multi-Aircraft zaklGcer pomiedzy réinymi grupami operacyjny-
mi, nalezy korzystat 2 maksyalnie trzech grup w promieniu 50 metrow. Jezeli nie korzystas2 2 Phantoma 4 RTK ze
stacja mobilng D-RTK 2, konieczna jest manualna konfiguracja numeru seryinego kazdego nadajnika waplikacjio)l
GSRTK.

Przejécie w tryb Mult-Aircraft Control

1. Podtacz wsyzstkie drony (do pigciu) do nadajnika wg krokéw podanych w sekejienie "taczenie nadajnika”

2 pi iuporzadko-
wane wg numeru.

Przefaczanie sterowania

plkaciilub
na nadajniku. 3 ), pod-
czas gdy przednie diody LED innych dronow beda éwieci¢ nazéto.
Przelaczanie w aplikacji
plikacii. Bok ok

LED beda migaty na czerwono w szybkim tempie, sygnalizujac wybranie danego drona.
Przelaczanie drona
1

aplikacji, a LED drona beda mig: 2 tryb

gotowosci do wybrania.
2 s nie. EDdrona

kund y

nego drona.
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Gimbal i kamera

Niniejszy dziat przybliza specyfikacje techniczng
kamery i objasnia tryby operowania gimbalem
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Dziatanie funkcji Multi-Aircraft

1. Wybierz utycie 2miany

Naciénij okno statusu wybranego drona, a nastepnie = po lewe] stronie ekranu lub nacisnij 4 na gorze ekra-
nu, aby wybrat i uzyé operacii w zakladce Plan. Przeprowads dang opracie po ustawieniu odpowiednich para-
metrow. Wybrane trasy lotu zostana przestane dodrona

3. Ustaw Naciénij 61 , ¢ no $nij
okno statusu, aby zmienic kontrolg na wybranegodrona,
4

Nacisnij Start po ustawieniu dziata dla y moga utyé suwaka dla w

i rozpoczac wykonywanie operacji w tym samym czasie.
s pracy, dajnik

dronami. Wszystkie operacje
&l
Podczas ji multi-aircraft, drony siebie na podstawie informacji o
swojej pozycji. 2 mi wynosi 15 m, 3 kiedy wynosi S metrow,

nie beda mogly sie do siebie bardziej zblizyc.

Wyjécie z trybu Multi-Aircraft Control
Utytkownicy moga opusci tryb 2 pomaca jednej  trzech metort

Metoda 1:

urzadzenie powinno byé wybrane).

Metoda 2: Usuri inne drony, az pozostanie jeden dron w liscie pofaczonych dronéw, tak aby nadajnik kantrolowat

tylko jednego drona.

Metoda 3; g ¢ v Uwaga: Jezeli
dajnik Contral.

Opusc ten tryb catkowicie metoda 1 lub 2 w razie potrzeby.
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Gimbal i kamera

Opis

Kamera Phantoma 4 RTK korzysta 2 matrycy CMOS 1 2 liczba efektywnych pikseli 20 M i szerokokatnym
biekt 4mm).

jakos¢ obrazu oraz fitr UV dla dodatkowej ochrony. Filtr ND moze byé uzywany, gdy wystepuja bardzo jasne

warunki odwietleniowe.

Ph: jakosei 4K bitrate 100
Mbfs.

podczas 2djeé szybko biekto

Slot na karte micro SD

Do przechowywania zdje¢ i filméw stuzy karta micro SD. Wi6? karte do gniazda, zgodnie 2 rysunkiem ponizej,
Phantom 4 RTK 1668,

$ci 128 GB. Zaleca sig korzystanie z kart o standardzie UHS-1 lub wyzszym, poniewaz ich wysoka predkosé zapisu i

‘odczytu umotliwia nagrywanie wideo w wysokiej rozdzielczosci. Uzytkowicy maja mozliwosé odczytu zdjec i fil-

ilotu Waypoint.

@ Newyimuj

-

Aby zapewni¢ stabilnos¢ kamery, pojedyncze nagrania s ograniczone do 30 minut.

2018 DUl A Fights Reserved.
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Port Micro USB Gimbal
Wiacz drona i podacz kabel Micro USB do portu Micro USB, aby wykonac aktualizacig oprogramowania,
uzyskat dostep do wykonanych filméw i zdjec  surowych obserwadji satelitarnych podczas wykonywania Opis

operacji fotogrametrycznych lub lotu Waypoint. 3-osiowy gimbal zapewnia stabilizacjg kamery, pozwalajac ci na nagrywanie przejrzystego, stabilnego obrazu | wideo.

Utyj pokrgtia, aby dostosowaé kat nachylenia gimbala. Zakres kontroli wynosi -90° to +30°. Domyéiny zakres wynosi
90" to 0. Moze byé on dostosowany w aplikacji DJl GS RTK.

=g .
-
‘H‘r@;r_z\

Obsfuga kamery

Uzyj spustu migawki i praycisku nagrywania na nadajniku, aby wykonywat zdjecia i nagrywac video przez aplikacie
DI GS RTK.

Tryby pracy
Doste tryby pracy. i trybami
pracy gimbala w zakiadce ustawier waplikaci DII GS RTK. Wigce informaci nsjdue si w tabeli ponitei

Objasnienie sekwencji wskaznika statusu kamery LED

tusie pracy kamery.

Wskainik LED Status kamery { TrbFollow  Kat pomiedey orientacia gimbala, a przodem drona pozostaje staly.
2 System T
System rozgrawa e, karta microSD jest umieszczona Tryb FPV
- ystem rozgrawasie i i  widos pleraste) oeoby.
i dzita prawidiowo.
s M I o A
5 2| biag gimbala moze wystapic w dwseh sytuaciach
i ovco0 Miga powalina czerwono R

(1) Dron zostat umieszczony na nier6wnej powierzchni ub ruch gimbala jest biokowany.
(2) Gimbal zostat it d

Blad 2 paskie], otwartej przestrzeni  chronic gimbala przez caly czas
Mignie dwukrotnienaczerwono  Kamera jest przegrzana. t

Nalety startowat

. Gimbal powréci do pefne] sprawnosci po wyschnigciu

Swiecisig naczerwono Biad systemu . Gimbal podczas inicjalizacji wyemituje serig krotkich sygnatow dawigkowych.
Miga na W trakcie oW iz 1 lub lotu w trybie 2 nieograniczo-
nym ruchem aratury P
i Motet dzie] , cosprawi, te na
2djeciach beda widoczne odsksztalcena (tzw. efekt rolling shutter). W takich praypadkach zaleca sie
naswietlania pop lub

zredukowanie czasu naswietlania za pomocg mniejszego dratka sterowania w celu uzyskania lepsze]
Jakosci obrazu,
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Aplikacja DJI GS RTK

T jest likacji. M

daiatania i trasy lotu, ustawiac roine parametry i przegladac stan operacji w czasie rzeczywistym.

Ekran glowny

) LS e

PHANTOMS ATK

Aplikacja DJI GS RTK

Niniejszy dziat przybliza funkcjonowanie
aplikacji DJI GS RTK

1. Planowanie obszaru| Wykonywanie operacji

Plan: Naciénij praycisk i wybierz Photogrammetry lub Waypoint Flight, a nastpnie przejdz do planowa:
nia (Planning View)

Fly: Naciénij, aby przejsc do widoku z kamery (Camera View) lub mapy (Map View), aby zobaczy status
drona, skonfigurowac ustawienia i przeproadzié operacie.
2. status potaczenia drona
O Pokazuje status polaczenia z nadajnikiem.
3. Menu
Naciénij =

ustawient,
3. Zarzadzanie deiataniami — Podgiad postepu operaci, planowanie operacj importowanie plikéw KL

R nformacie utytkownika — Podghd nformacjizwlszanych z kontem, na Kty Jestes zlogowany

38 nformacje na temat drona — Podglad informaci awigzanych z dronem

@ :Glowne Naciénl aby zrlenié

oraz ustawier systemu Androld
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Tryb planowania

Fotogrametria

BN s

0

ANE
SO

1. Ekran glowny

£hr cicangiowny

2. Tryb pracy

Fmnmen | Pokazuje operace, kidra jest w danym czasie wykonywana.

3. Planowanie
Wyswietlanie obszaru roboczego, czasu lotu i liczby wykonanych zdjec.

4. Wigcej ustawier

Naciénij e®® abyprze)

Wigcej informacji we wstepie do rozdziatu Camera View.

5. Lokalizacja
 : Naciénij, aby wycentrowat mapg wokot lokalizacjl drona lub ostatniego zapisanego punktu Home,

6. Tryb Map (tryb mapy)
8 Naciéni, by amieniat pormiedzy trybe Standard, Satelte lub Night

7. Ustawienia parametréw
Lista ustawier zostanie wywietlona po wyznaczeniu punkiGw na mapie.
Height:Wysokost na akiel wznosisig dron podczas wykonywania operacii
Speed: Predkoié lotu w poriomie podczas wykonywania operac.
Finish: \TH, hovering (zawis),
startowego.

Camera Settings: format zdjec, balans bieli, kat pochylenia gimbala, czas otwarcia migawki i odksztafcenie.

Jesli wiaczona jest korekeja znieksztatcer, jakosc obrazu moze byé niésza z powodu przetwarzania
Zaleca sig wylaczenie funkcji jesli planue sig obrabianie materialw w postprodukei
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Podglad z kamery

Po naciénieciu Fly wglownym menu, ‘ mapy. Ponizszy opis
z0sta wykonany na przykladzie widoku z kemery.

13

14
15

1. Ekran glowny
&l Nacisnij na ikone, aby powrdcié do glownegoekranu.
2. Status drona
i < Wyswietla aktualny tryb lotu ikomunikaty ostrzegawcze.

3. Wskainik naladowania akumulatora

3
reprezentuja poziom nafadowania niezbedny do wykonania roznych funkcji
4.5ita sygnalu RTK / GNSS

Wl : Niniejsza kona wyswietla s, gdy RTK jest wiaczone i funkcjonuje prawidlowo. Liczba w prawym
g6rnym rogu wskazuje na loé¢ podiaczonych satelit. Panizszy status RTK skfada sie 2 dwdich statuséw
FIX lizy, natomiast RTK moze by uzyty w przypa-
ku pozycjonowania drona. Tylko w tym statusie dron jest zdolny wystartowa. FLOAT wskazuje, ze
dyferencyjne dane sq poddane analizie. Nalezy poczekat na pojawienie sig napisu FIX.

@5 < Ikona jest wyswietlana jesli RTK jest wiaczone, j
sygnatu GNSS i liczbe podigczonych satelit

5l RTK jest wylaczone, wskazujac na aktualna site

RTK Data Source Status

Ikony wyéwietlane podczas korzystania 2 danych RTK. Ekran rozni sie w zaleinosci od tego, czy korzystamy 2
D-RTK 2 cay ustugi Netowrk RTK.

 al Wyéwietla sife sygnatu RTK podczas uzywania D-RTK2.

A sygnalizuje, RTK 2 jinatentem
42 Wyéwietla sifg sygnafu RTK podczas korzystania z Network RTK Service.

4, - Sygnalizuje, ze p Network RTKj natentemat dostgpne w apli
kac.
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Advanc

obrazéw jest nakladaniem sig dwdch zdjec uchwyconych kolejno wadiuz tej samej trasy.

8. Przyblizanie | oddalanie mapy
& :Naciéni, aby wyswietlt sig suwak. Nastepnie przeciagnij suwak po ekranie, aby prayblizyC, bads oddalic

obraz

9. Kierunek trasy

ficowyc! parametréw.
Naciénij i przeciagnij ikone, aby dostosowac Kierunek lotu. Naciénij na ikong, aby dostosowat podreczne

Waypoint

f

05— 9——
= mn
A
o

1. Planowanie
Pokazuje zaplanowan diugoéc
2. TrybMap

sy, pozostaly czas lotu oraz pojemnos arty microSD.

&2 Naciénij, aby zmieniaé migdzy trybem Standard, Satelite, lub Night,

Sledzenie lokalizaci
- Naciénij, aby mapa byla wycentrowama woks drona przez caly czas, éledzac jego lokalizacje.
4. Lokalizacja
3 Naciénij, aby wycentrowac mape wokst drona lub ostatnio zapisanego punktu Home.
5. Resetowanie
#: Naciénij, aby zresetowac trasy pokazane na mapie.
6. Waypoints
@: Punkty dodaje sig za pomoci praycisku C2 na aparaturze sterujace]. Naciénij, aby ustawié pulaplotu,
Kierunek, predkos¢, kat nachyleniai dostosowanie kazdego 2 punktw, a takze zmieniaj punkty i usuwaj
je
7. Ustawienia trasy | Zapis
Ustawienia trasy: Naciénij, aby przejé¢ do menu ustawier,

Pozostate ikony pokrywaja sie 2 tymi, ktdre znajduia sie w podgladzie z kamery.
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6. Sterowanie i sifa sygnatu HD VideaLink

i+ : Pokazuie sifq sygnalu i polaczenie HD pomigdzy dronem a

7. Status funkeji wykrywania przeszkéd

Naciénij na przycisk, aby whaczy¢ lub wytaczy¢ funkeje 2wiazane 2 systemen wizyjnym.
8 Parametry kamery
Wyéwietla parametry kamery i pojemnos¢ karty microSD.
9. Poziom akumulatora
299% N

mulatora oraz uzsykat podglad informacj na temat akumulatora

10. Wigcej ustawier
Naciénije e'@ , aby przejéc do poszerzonego menu, aby uzyskc podglad i dostosowat parametry ustawier
0 : Ustawienia drona — Zawiera ustawienia punktu Home, pulap drona podczas powrotu do punktu Home,

RTK: Ustawienia RTK—Zawiera zmiang funkcji RTK, rodzaj funkcji RTK | odpowiadajacym im ustawier.

i} : Ustawieniac o i
zaawansowane ustawienia, itp
4 : Ustawienia nadeinika— Kalibracja nadainika, tryb sterowania, faczerie, tp.
HD : Ustawienia transmisii obrazu— Wyber kanalu i 2miana czgstotliwosci
B : Ustawien niskim , informacje na
temat akumulatora, tp. W praypadku wykrycia wysokiego pradu roladowania, zwarcia, wysokiej lub
bateri, na ekranie k

& L t
roll i kalibracje gimbala

wee : Ustawienia ogéine — Ustawienia mapy, wyéwietlanie trasu lotu tp.

1. Blokada ekspozycii
& AE : Naciéni], aby zablokowat wartos¢ ekspozycii

2. Praycisk photo/video

42 : Naciénij, aby zmieniac migdzy trybem photo ivideo.

3. Spust migawki
@ /W :Naciinil, aby wykonac 2djecie lub rozpoczaé nagrywanie. Podczas nagrywania, czas pod pray-
ciskiem jest dlugoscia nagrywania. Uzytkownicy moga réwnie: nacisnac spust migawkilub prayeisk Video
Recording na aparaturze sterujace], aby wykonat zdiecie lub nagrac film.

14.Postep operacji

Wyswietla postep operacji fotogrametrycznych i liczbg wykonanych zdjec.
15. Ustawienia kamery

5 Naciéni,

(dostepne podczas recznego strowania | wykonywania ujed),itp.

6. Prayciski sterowania operacjami

Lwtym tart
i zakoriczenie operacji
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17. Parametry lotu
I : Dystans drona od punktu Home w pionie.
D Dystans drona od punktu Home w poziomie.
VS - Predkost lotu w pionie.
H.55 : Predkos lotu w poziomie,

18. Mapa

lkony & ¢ %9

widoczne w widoku z kamery sq takle same jak w trybie planowania,

19. Lista operacji

aciénil, ¢ 3 Wybierz Plan
3 ji. Wybierz plik KML 3 ¢

dane i wykorzysta je w planowaniu operacjifotogametrycznych

20 Status wykrywania przeszkéd

dy funkcja

Czen

blizsza przeszkoda,

21, Pasek statusu drona i tryb Multi-Aircraft Control

Control. Naciénil, aby zmienié drona, a lewa strona paska zmieni kolor na niebieski
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Lot

wyzszym pufapie. Watne jest,

ibie 10565  poblz i todkach
(Warunkiotoczeniapodezaslot
1 10m/s,
opadach éniegu, deszczu i mgle.

20

kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj pr. kad ter ych, tumaw, napiecia i

transmisyjnych

mulator moga wowczas dziafac nieprawidlowo.
6,

wizyjnego.

Wprowadzenie

Geospatial Environment Online (GEO) System (Geospatial Environment Online) od DIl to globalny system informacyiny,
2asie

jest « przestrzeni powietrzne] w zakresie
praepisow u hi informaci o locie, czasie lotu i lokalizacji,

v (UAY) najlepszych 2ich osobistym wykorzysta-

taniem UAV. Zawiera on rowniez unikalna funkejg regionalnych flotow, ktéra

aktualizacje informacji o bezpieczeristwie | ograniczeniach oraz blokuje drony przed lotem na przestrzeni powietrznej o

Podczas gdy fstwo i 6w jest sprawa naj :
uznaje p viatks g tej potrzebie, GEO
zawiera rowniez funkeje ktora umozliia 6w w obszarach o

Przed rozpoczeciem lotu uzytkownicy musza zlozye oparciu o
aktualny poziom ograniczefi na ich obszarze.

Strefy GEO
System GEO DJI wyznacza bezpieczne lokalizacje do wykonywania lotow, ostrzega o poziomie ryzyka, zapewnia bezpie-
czefistwo dla poszczegdlnych lotéw oraz oferuje ograniczone informacie o przestrzeni powietrznej, ktére uzytkownicy
moga przeglac aplikacji DJI GS RTK. L¢ | ne przez GEO s3
GEO. Strefy GEO to specificzne obszary, ktére s3 skategoryzowane wedlug przepiséw i ograniczen. Strefy GEO, ktére
zakazujq lotw, s3 wdrazane wokot takich miejsc jak lotniska, elektrownie i wigzienia. Moga by¢ one rowniez czasowo
dutych imprez Iub nnych sytuaci ki . Niektore strefy GEO
nie zakazujg lotow, ale emitujg ostrzezenia informujace
Gbiete ograniczeniami nazywane 3 Strefami GEO i 53 dalej podzielone na Strefy ostrzegawcze, Strefy wamotonej os-
troznosci, Strefy autc putapu i <l loty w stre-
fach, ktére moga powodowat zagrotenie bezpieczefistwa. Pod adresem https://www.dji.com/flysafe dostgpna jest
mapa strefy GEO, ktora zawiera kompleksowe informacje na temat globalnej strefy GEO.
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Lot

Ten dziat przedstawia zasady bezpiecznego
latania i ograniczenia lotu.
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The GEO System sfuzy wylacznie celom doradczym. Indywidualni uzytkownicy s3 odpowiedzialni za sprawdze-
nie #rodet i okredlenie, ktére przepisy prawa lub regulacje moga miec zastosowanie do ich lotu W niektérych
przypadkach DIl ustalifo parametry ogolne (takie jak promier ok. 2,5 km na lotniskach), bez okreslenia, czy
niniejsze wytyczne 53 zgodne 2 przepisami majacymi zastosowanie do okreslonych praypadkow.

Czym jest strefa GEO?

Strefa ostrzegawcza: UUzytkownicy otrzymuja ostrzezenie zawierajace istotne informacie dia lotu

Strefa wzmozonej ostroznosci: Uzytkownicy otrzymuja od systemu GEO informacjg zwrotng w casie
Usytkownicy musza wystac prosbe o odblokowanie, aby lata w strefie, na ktérje potwierdzaja swoja trase.
Strefy autoryzacyjne: Uzytkownicy otrzymuia komunikat ostrzegawczy, a lot jest domyslnie zabroniony.

Strefy autoryzacji moga by¢ przez kontem przez DIl
y nalezy ¢
Lot jest og konkretnego pufapu.
Strefy zakazu lotow: Loty sa zabronione. Jesl posiadasz zg0de nalot wstrefach zakazanych, odwiedz
dji.com/flysafe or com, aby

Strefy DJI GEO maja na celu zapewnienie bezpieczeristwa lotow uzytkownikow, jednak nie mozna zagwaranto-
wat pefnej zgodnosci 2 lokalnymi przepisami ustawowymi | wykonawczymi. Uzytkownicy powinni zapozna siez
Iokalnymi przepisami prawa, regulacjami i wymogami regulacyjnymi przed kazdym lotem i s odpowiedzialni za
bezpieczeristwo.

Ograniczenia lotu

Operatorzy UAV powinni przestrzegat wszystkich przepiséw prawnych, ustanowionych przez wiasciwe organy
rzadowe i regulacyjne, w tym ICAO i FAA. Ze wzgledow bezpieczeristwa loty 53 domyéinie ograniczone, co po-
maga uzytkownikom w bezpiecznej i legalnej eksploatacji produktow DJl. Ograniczenia dotyczace lotow obej-
muja limity wysokosci i odleglosci oraz strefy GEO.

Kiedy GNSS ( Global Navigation Satell jest dostepny, lim ace putapu, dystansu i stref GEO
53 brane pod uwage, aby zapewnic bezpieczny lot. W przeciwnym razie, wylacznie limity dotyczace putapu ma-
iawphyw.

Maksymalny putap i maksymalny promier lotu

Maksymalny putap to ograniczenie wysokosci, na ktére] dron unosi si¢ w powietrzu, podczas gdy maksymalny
promier lotujest ograniczeniem dystansu lotu. Te limity moga by¢ ustawione za pomoca aplikacji DJI GS RTK.
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Maksymalny pulap lotu
Maksymalny promieri

K rutapdrona po jego uruchomieniu

Silny sygnat GPS
Ograniczenialotu  Opis Aplikacja DJI GS RTK
Maximum Flight Altitude reached. Adjust

Putap lotu nie mote przekroczyé your altitude using Aircraft Settings if

Maksymalny
ufa wartoscl
putap okresione] wartosc et

Maximun Flight Distance reached. Adjust

Lot moze odbywat s tylko w okre.
Maksymalny el ocleglotet od punkty your distance using Alrcraft Settings if
promiett Slonej odlegloéci od punktu Home.

required

Staby sygnat GPS
Ograniczenia Opis Aplikacja DJI G5 RTK

Putap ograniczony do 8 metrdw, jezel

sygnal GPS jest staby, asystem wizyiny  Maximunn Flight Altitude reached. Adjust
Maksymalny jest wiaczony. your altitude ft Settings if
putap 30 metrow, jezelisygnat GPS jest tabya  required.

system wizyjny jest nieaktywny.
Maksymalny promieri 8rak imitéw. e dotyczy.

poleciec nim dalej,

wystarczajaco silny.
+ Ze wagledow bezpieczeristwa, nie wykonuj lotéw w poblizu autostrad, dworcow kolejowych, linii kolejo-
wych,

Phantom 4 RTK

dokumenty pozwalajace na lot w strefach GEO. Taka sfuga jest dostepna we wszystkich krajach i moze by¢
wykonana za poérednictwen strony internetowej: https://www.dji.com/flysafe.

Wigcej informacji dostepne na stronie https://www.dji.com/fiysafe lub kierujac pytania droga mailowa na
adres: flysafe@dji.com.

Przed lotem

1. Aparatura sterujaca i inteligentny akumulator s w pefninafadowane
2. $migta sa zamontowane w spossb prawidiowy.

3. Karta MicroSD zostata umieszczona w dronie

4. Gimbal i kamera funkcjonuia prawidiowo.

5. Silniki moga uruchomic sig i funkcjonuja prawidtowo.

6. Aplikacja DIl GS RTK z0stata potaczona zdronem.
2

Upewnijsi, ze czuijiki systemu wizyinego | systemu wykrywania na podczerwier
Kalibracja kompasu

Wykonaj kalibracje kompasu, gdy aplikacja DJI GS RTK powiadomi cig o tym lub jesli wskazniki statusu zasygnalizuja
wykonanie kalibracji. Podczas kalibracji zastosuj sig do ponizszych zaleceri

magnetycznych np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukeji zbrojonych itp.
: 6 tel

komérkowego.
= Aplikacja DJI GS RTK
kompas jest poddany dziataniu silnych zakidcer magnetycznych po kalibracii

Instrukcja kalibracji
Znaidt otwarta preestreet do przeprowadzenia ponizszych caynnokc
1. Dotknij paska statusu drona w aplikaci, wybierz Callrate  postepuj wg instrukejina ekrare.

2 360 ponize. Wska beda
Swiecié na zielono,
3. Praytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w 6 obrd¢ o 360" wok! wiasne osi
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Strefy ograniczonego lotu (GEO)

Strefa GEO Opis

Start: Silniki drona nie uruchamiaja sie.

Podczas lotu: Kiedy sygnal GNSS signal zmieni sie ze sfabego w mocny, apli-

kacja DJI GS RTH rozpocznie 20-sekundowe odliczanie. Po jego zakoriczeniu,

Strefa zakazu lotow dron niezwlocznie wyladuje w pofautomatycznym trybie obnizenia putapu i
wylaczy silniki po ladowaniu

Podczas lotu: Kiedy dron napotka na strefe zakazu lotéw dron automatycznie
zatrayma sig | zawiénie w powietrzu.

Start: Silniki drona nie uruchamiaja sie. Start jest dostepny tylko po zgloszeniu
wniosku o odblokowanie za pomoca numeru telefonu

Strefa autoryzacji

(Lot dozwolony za Podczas lotu: Kiedy sygnat GNSS signal zmieni sig ze stabego w silny, aplikacja

pozwoleniem) DJI GS RTH rozpocznie 20-sekundowe odliczanie. Po jego zakoriczeniu, dron
niezwlocznie wyladuje w pofautomatycznymthe trybie obnizenia putapu i wy-
faczy silniki po ladowaniu.

Strefa wzmozonej Dron wykonuje standardowy lot, jednak pilot jest zobowigzany do potwierdze-
ostroznosci nia trasy lotu
Strefa ostrzegawcza Dron wykonuje t, ale pilot otrzy;

Kiedy sygnat GNSS jest silny, dron nie przekroczy dozwolonego pufapu
Podczas lotu: Kiedy sygnat GNSS zmieni sig ze stabego w silny, dron obnizy
putap i zawisnie w powietrzu poniej limitu wysokosci.

Kiedy sygnat GNSS jest silny, dron napotka the boundaryof the Altitude

trefa ograniczonej
s g Zone. Jesi znajduje sie ponad limitem wysokosci, dron zatrzyma s i

wysokosci -
zawiénie w powietrzu.
Gy sygnat GNSS zmienia sie 2 stabego na silny, DIl GS RTK uruchamia
odliczanie 20 sekund. Po zakoriczeniu odliczania samolot zejdzie i zawiénie
ponizej limitu wysokosci.

strefa dozwolona Dron wykonuje standardowy lot bez ograniczen

Odblokowanie stref GEO

Z powodu réznych praw i przepisow pomiedzy krajami i regionami i réznymi ograniczeniami dotyczacymi lotow
o, Self -

Custom Unlocking

Self-Unlocking jest uzywany w przypadku stref autoryzacji (Authorization Zones), w ktérych uzytkownik jest zob-o-
wiazany potwierdzié adblokowanie przez autoryzacje numeru telefonu, uzytego do rejestracji konta DJI. Ta funkcja
jest dostepna jedynie w niektrych krajach. Uzytkownik moze wybrac, czy chce odblokowac strefe za posredni-
ctwem strony internetowe] fiysafe lub poprzez aplikacje DIl GS
RTK (odblokowanie samoczynne w czasie rzeczywistym).

Custom Unlocking (niestandardowe adblokowanie) opiera sig na specjalnych wymaganiach dia indywidualnych
utytkownikow. Zostanie stawiony specjalny obszar do lotu, ktéry uzytkownicy moga odblokowat zapewniajac
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4. Skalibruj drona ponownie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na czerwono.

&
drona winne miejsce i sprobowat ponownie.

* Nie kalibruj kompasu w poblizu metalowych obiektéw np. mostéw, samachodéw, rusztowa

naziemi, oznaczato, ze ki magnety

Uruchamianie/ zatrzymywanie silnikéw

Uruchamianie silnikéw

drazkow (CSC) Iniko  r6g do wew.
natrz lub tr2, aby Gy siniki Inij oba drazki jeds

r/ \\

Zatrzymywanie silnikéw
Istnieja dwie metody na zatrzymanie silnikow.

Metoda nr 1 preesun lewy drazek w dof (D, a nast . 6
zostata uzyta do uruchomienia silnikéw (CSC), zgodnie z rysunkami ponize}) Silniki zostang natychmiastowo
o ob3 drazki 6

Metoda nr 2: Po wyladowaniu, przesuf na def lewy drazek i praytrzymal. Silnik zatrzyma sig po 3 sekundach.

Metoda 1 Metods 2

Zatrzymywanie silnikéw w trakcie lotu

sc, pomo-
cq aplikacji. Przejdz do Camera View > 1> Advanced Settings, aby ustawi¢ tryb Urgent Stop. Zatrzymuj
silnikiw naglych, awaryinych sytuacach, gd ¢ 6




Phantom 4 RTK

Start /ladowanie

© et s i omulators by
operatora.

2. Wiacz n: mabilne, a na korficu

3. Uruchom aplikacje DJI GO 4 i przejdz do zaktadki Camera.

4. Poczeka, i beda migaty Onacza

5. Praesur powol qtek w gére,

6. Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy video w aplikacji DJI GO4.

7. Aby wyladowaé, zawiénij nad pozioma powierzchni i delikatnie pociagnij na dét lewydratek.
8. Poladowaniu, uzy] komendy CSC 2 iniészel inik

9. Najpi ez inteligentny 1

. na 26fto w szybkim model
Failsafe.

« Powalne lub s2ybk 6 czerwono podczas lotu oznacza
ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.

« Wigeej informacji o locie mozna znaledé w filmach instruktazowych DIl

Porady i wskazéwki na temat nagrywania wideo

1.Zapoznaj sig z lista kontrolng przed kazdym lotem.

2. Wybierz tryb pracy w aplikacji.

3. Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy tylko w trybieP.

. i

wiatru. Filtr ¢ Vi

s 2 fikamery,  wiymi50, ek itd.
6.Praeprowadi loty testowe, aby upewnié sig, 7 trasa jest odpowiednia.
7. Steruj dratkami w sposéb delikatny, aby osiagnac plynny i stabilny materiat

Waine jest, aby przestrzegac érodkow ostroznoici, aby zapewnic bezpieczeristwo
swoje i 056b w twoim otoczeniu
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DJI Assistant 2 for Phantom

2for Phantom

v DIl Assistant 2 for MG
mote takie by¢ uzyte wyzej wymienione funkcje.

1. Pobierz pakiet instalacyiny DIl Assistant 2z oficjalnej strony Phantom 4 RTK:
hittp://www.dji.com/phantom-d-rtk/infoftdownloads

2. Zainstaluj program.

3. Uruchom DJI Assistant 2 for Phantom.

taczenie z dronem

Podiacz port Micro USB na dronie do komputera za posrednictwen kabla Micro USB. Nastepnie uruchom drona.

Upewnij ie, ze smigla zostaly zdjete przed uzyciem programu DJl Assistant 2 for Phantom,

Aktualizacja oprogramowania

sie, jeslijeszcze nie posiadasz konta

Wysylanie danych

Zachowaj dane lotu zapisane przez kontroler lotu lub logi systemu do lokalnej sciezki lub przel je.

Dane dotyczace lotu

ewer, Data Viewer umotliwia podgladi
Totu dronem inosci i problemow.
Kalibracja
izyin ncie, jesl apliakcia © wymaganej kalibracj.

taczenie z aparaturg sterujaca

aparaturg sterujaca,

Aktualizacja oprogramowania

Konto DIl
sie, esli jeszcze nie posiadasz konta.

A

* Nie wylacza] nadajnika podczas aktualizacii

i o v jduje sig w powietrzu
ke dron znajduje sig na plaskie] powierzchni,

. moze zostat d drona podczas aktual Polacz ponownie
aparature sterujaca do drona, jeslijest taka koniecznosc.
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DJI Assistant 2
for Phantom

Niniejszy dziat przybliza funkcjonowanie
programu DI Assistant 2.
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Zatgcznik
. Crgstotliwosci
Specyfikacja (GPS: L1/12; GLONASS: L1/12; BeiDou: B1/82; Galileo™: E1/ES
Multi-FrequencyMulti-  TTFF czasu dostrajania sig odbiornika: < 50’5
Dron System Hig j 15eme+1 eme
1ppm
Wagalwraz zakumula- RTKGNSS
torem | émiglami & wskazuje bid 2 prayrostem 1 mm na 1 km of ruchu
o Dokladnos¢ predkosci: 0.03 m/s
prackatna somm
(bez smigief) Funkcje mapowania
Maks. predkost wznoszenia 6m/s (zautomatyzowany lat); 5 mys (sterowanie reczne) - s 5 i
Maks. predkoéc opadania 3 m/s e Kiasy 1
Maks. predkosc 50 km/h (b P); 58km/h (tryb A} Rozmiar piksela (H/36.5) cm/piksel
Maks. kat osi tilt 25° tryb P); 35° (tryb A) terenowego (G50) Hoznacza wysokosé drona wagledem sceny zdjgciowej (jecnostka: m)
Mak 1km? 182m,,
Maks.predkosé katowa  150°/s (tryb A) Efektywnose GSD wynosi ok. 5 cm/piksel, spefniajac norm dokiadnosci ASPRS ortofotomap
Maks. wysokoé e cyfrowyeh iasy 111
- 6000m o
ez:ﬂg : na Gimbal
Maks. odpornosé
P 10mfs stabilizacja 3-axis (pitch, roll, yaw)
na wiatr
Mok, cons ot s m Zakres kontroli Pitch: -90° do +30
Maksymalna regulowana
Temperatura 0 dodo’c predkosc katowa piich: 0%
operacyina
Katowy zakres .
Cagstotliwos¢ operacyjna 2.400 GHz do 2.483 GHz wibracji 002
System wizyiny
EIRP fa 7 A
CE:<20dBm Zakres wysokosci 0-10m
Zakres operacyiny 0-10m
RTK jest wiaczony i funkejonuje prawidiowo Zakres wykrywania 7
S Pionow: £0.1 m; Poziomo: £0.1m przesrkos 0Z8m
Praechni/Tylny: 60° (w poziomie), £27° (w pione
zawisu RTK jest wylaczone ol widrenis R T 2 23 D)
Pionowo: £0.1m (z pozycj. wizyjnym); £0.5 m (z pozycj. GNSS) el 2 (reiiltan) S (U ELE)
Poziomos: £0.3 m (z pozycj. wizyjnym); £1.5 m (z pozyc] GNSS) Pomiarczgstotliwosci  Przedni/tylny: 10 Hz; Dolny: 20 Hz
15lukséw)
§ obudowy drona (36, 01 192 mm) jest juz weiete pod uwage we wspolrzgdnych w
Pozycja zdjgeia danych Exif i i 6, System wykrywania na podczerwien
prawa strone i w défdrona. Zakres wykrywania
. 02-M
praeszkd
GNss Pole widzenia 70°(wpoziomie), +10°(w pionie)
Single-Frequency X ‘
PS + BeiDou + Galileo* (Asia): GPS + GLONASS + Galileo® (other regions) Caestotliwosépomiary 10 Hz
Hiah-sensitvtyenss  GFS + BoiDou + Galleo" (Asia); GPS + GLONASS + Galieo* (ther regions)
drzewa, ludzie tp.)
Kamera
Matryca 1 CMOS; Efektywne piksele: 20M
* Obstugiwany w prayszlosci
B & i waoréw, wysokosci nad poziomem morza,
* Supported later. .
zastosowanego oprogramowania mapujacego | innnych czynnikow
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Phantom 4 RTK Phantom 4 RTK
e FOV (pole widzeniz) 84 8,8 mm (35 mm odpowiednik formatu: 24 mm), /2.8 - Akumulator nadajnika (WB37-4920 mAh-7,6V)
v /11, automatyczne skupianie ostrosci 1 m - = Pojemnose 4520 mAR
Video: 100 - 3200 (Auto), 100 - 6400 Reczn
Zakres 150 (Auto) e Napiecie 76V
Photo: 100 - 3200 (Auto), 100 - 12800 (Reczny)
7
Mechaniczna migawka 8- 1/20005 ¥p akumulatora tPo2s
3739 Wh
Elektrycznamigawka 8- 1/80005 Moe .
Maks. rozdrielczosé zdjeé 4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2) Temperaturapracy 20" do 40°C
Akumulator (WCH2)
Tryby zdjec Single shot Napiecie wejéciowe  17,3.d0 26,2V
Trybynagrywania  H.264, 4K: 3840x2160 30p TpRaeECIONe 87w, 6A5V,2A
Maks. bitrate wideo 100 Mbps Temperatura .
operacyina
2djgcia IPEG
iy vov Zasilacz (PHAC160)
Napiecie 17,4V
Wspleranysystem
o FAT32 (< 32 GBY; exFAT (> 32 GB) Mocznamionowa 160W
Temperatura 0 dodoc
operacyina
Nadajnik Aktualizacja oprogramowania
Crestotliwos 5400 G2 6o 2.483 Gz Korzystaj 2 DIl Assistant 2 do aktualizacj. Aplikacja DJI 65 RTK mote takze by¢ uzyta do akiualizaci
operacyina . 04.03301ub
nowsza. Postepuj wediug ponizszych instrukcji, by wykonac aktualizacie.
246Hz 1w jaca i drona. Uj ma dostep do Internetu
EIRP
CE:<20dBm 2. Podiacz port USB-C ejdoportu Use-CoTGi
kabla Micro USE.
Maksymalny zasig 5 km 3. Waplikacji DII GS RTK rogu,
transmisji (wolna od zaklsceri) dostepna. Naciénij na komunikat, aby przejé¢ do menu oprogramowania
Pobor mocy 16 W (typowa wartod) iklikni "Update, aby praejé¢
Wyswietlacz 5.5-calowy ekran, 1920x1080, 1000 cd/m’, system Android, 4G RAM + 16G ROM 5. Nackéni]*Download 00" (00X oy pob
urzadzenia.
Temperatura e
e 0" dodoC 6. Pozakoriczeniu pobierania, naciénij " Update XXX" pod nazwa kazdego urzadzenia, aby praejé¢ domenu
“Install"i poczek
Akumulator (PHA-5870mA-15.2V)
zakoficay sie
Pojemnosc 5870 mAh 7. Po zainstalowaniu aktualizacji uruchom ponownie aparaturg sterujaca idrona.
Napigcie 152V
Typ akumulatora LiPo 45
A\« Przed rozpocagciem akiualizaci poziom akumulatora powinien wynosic co najmie} 30%
Moc 89,0Wh ;
. steruiaca, jaki dczas aktual
Waga netto 68¢ Upewnisig, e polaczenie p aparatura sterujaca a dronem jest stabilne. Nie
Temperatur uiywaj drona ani aparatury sterujacej dopski aplikacja powiadomi Cig o ukoriczonej aktualizac.
emperatura odonrc i 3 jace] dopki aplkacia p © i i
operacyina « Aparatura sterujaca moze o aktualizaci Polace

Maks. moc fadowania 160 W ponownie drona z aparaturg sterujacy, jeslijest taka koniecznos

Hub fadowania (PACH)
Napiecie 17,5V

Temperatura operacyjna s° do 40° C
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