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Niniejszy dokument jest objety prawami autorskimi producenta D)l i wszelkie prawa sg
zastrzezone. Z wyjgtkiem upowaznienia przez DJI, uzytkownik nie jest uprawniony do
korzystania lub zezwalania osobom trzecim na uzywanie tego dokumentu lub dowolnej jego
czesci poprzez powielanie, przekazywanie lub sprzedaz tego dokumentu. Uzytkownicy powinni
odnosic¢ sie do tego dokumentu i jego tresci wytgcznie jako instrukcji obstugi urzadzenia DJI.
Dokument nie powinien by¢ wykorzystywany do innych celéw.

Q Wyszukiwanie stéw kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, takich jak "akumulator" i "montaz", aby znaleZz¢ odpowiedni temat. Jesli
do czytania tego dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader, nacisnij Ctrl+F w
systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

{m Nawigowanie do rozdziatu

Nacisnij rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przenies¢.

1 .
Drukowanie
Dokument ten mozna drukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukgji
Legenda

/A Wazne £ Wskazéwki Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Ponizsze dokumenty zostaty opracowane, aby pomaéc w wykorzystaniu potencjatu drona Matrice 350 RTK.

1. In the Box (Zawarto$¢ zestawu)

2. Safety Guidelines and Disclaimer (Wytgczenie odpowiedzialnosci

oraz instrukcja bezpieczenstwa)

3. Quick Start Guide (Skrocona instrukcja obstugi)

4. Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (Instrukcja

bezpieczenstwa akumulatora)

5. User Manual (Instrukcja obstugi)

Wskazane jest, aby przed pierwszym uzyciem zapozna¢ sie z wszystkimi filmami
instruktazowymi i przeczyta¢ wskazéwki dotyczace bezpieczefstwa. Do pierwszego lotu nalezy
sie przygotowal, zapoznajac sie ze skrécong instrukcjg obstugi, a wigcej informacji mozna
znalez¢ w niniejszej instrukcji obstugi.

Pobieranie D]l Assistant 2

Pobierz i zainstaluj DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise Series) uzywajac ponizszego
linku: https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads

Filmy instruktazowe

WejdZ na adres ponizej lub zeskanuj kod QR aby zobaczy¢ filmy instruktazowe, ktére
demonstrujg jak korzysta¢ z produktu w sposéb bezpieczny.

https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/video

/\ * Temperatura robocza tego produktu wynosi od -20° do 50° C. Nie spetnia ona
standardowej temperatury roboczej dla zastosowan wojskowych (od -55° do 125° C),
ktére wymagajg wiekszej odpornosci na zmienne warunki sSrodowiskowe. Produkt
nalezy obstugiwa¢ w odpowiedni sposéb i tylko w zastosowaniach, w ktérych spetnia
on wymagania dotyczace zakresu temperatury roboczej danej klasy.
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Opis produktu

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne
funkcje produktu.
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Opis produktu

Wprowadzenie

DJI MATRICE 350 RTK (M350 RTK) jest zaawansowanym dronem przemystowym wyposazonym
w zaawansowany system kontroli lotu, sze$¢ kierunkowych systeméw wykrywania i
pozycjonowania oraz kamere noktowizyjng FPV. M350 RTK obstuguje DJI CSM Radar i jest
kompatybilny z gimbalami ze ztgczem DJI DGC2.0. Dron wspétpracuje maksymalnie z trzema
niezaleznymi gimbalami i kilkoma portami rozszerzenn SDK. Gérne i dolne sygnalizatory
bezpieczenstwa drona poprawiajg widoczno$¢ drona w nocy lub w warunkach stabego
oswietlenia. Dodatkowe Swiatta pozycjonowania wizyjnego pomagaja osiggnac lepsza
wydajnos¢ w niesprzyjajacych warunkach. Czas lotu M350 RTK z systemem wykorzystujacym
podwaéjny akumulator TB65 wynosi do 55 minut [1] bez dodatkowego obcigzenia. Akumulator
moze by¢ tadowany do 400 cykli, co zmniejsza koszt pojedynczego lotu. Wysoka doktadnos¢
pomiaréw i mapowania jest mozliwa dzieki DJI ZENMUSETM L1/P1. Al Spot Check i PinPoint
mogga by¢ uzywane z serig DJI Zenmuse H20. Aparatura sterujgca DJI RC Plus jest wyposazona w
O3 Enterprise, najnowsza wersje sygnowanej przez DJI technologii transmisji wideo
OCUSYNCTM i moze przesyta¢ obraz HD na zywo z kamery drona do wyswietlenia na ekranie
dotykowym. Aparatura sterujgca posiada 7,02-calowy ekran dotykowy o wysokiej jasnosci 1200
cd/m2 i rozdzielczosci 1920x1200 pikseli. System operacyjny Android jest wyposazony w szereg
funkcji, takich jak GNSS, Wi-Fi i Bluetooth. Aparatura sterujgca posiada szeroka game
przyciskéw funkcyjnych, a takze konfigurowalnych przyciskéw, ktére moga z tatwosciag sterowac
dronem i obstugiwac kamere. Aparatura sterujaca obstuguje szybkie tadowanie 65 W i posiada
maksymalny czas pracy wynoszacy 3 godziny 18 minut z wewnetrznym akumulatorem i do 6
godzin, gdy jest uzywany z zewnetrznym inteligentnym akumulatorem WB37[2]. Aparatura
sterujgca posiada stopien ochrony IP54 (IEC 60529).

[11 Maksymalny czas lotu zostat przetestowany w warunkach laboratoryjnych i stuzy wytgcznie jako odniesienie.
[2] Maksymalny czas dziatania aparatury sterujgcej zostat przetestowany w warunkach laboratoryjnych w
temperaturze pokojowej. Stuzy wytacznie jako odniesienie. Rzeczywisty czas pracy moze sie rézni¢ w zaleznosci
od sytuacji.

Najwazniejsze funkcje

Zaréwno systemy drona, jak i system czujnikéw M350 RTK majg redundantng konstrukcje, aby
zapewnic¢ bezpieczeristwo lotu. Dodatkowa funkcja wykrywania blokady ramienia pozwala unikng¢
ryzyka odblokowania tulei ramienia. Kamera FPV moze wyraZznie prezentowac otoczenie i
przeszkody podczas lotu w nocy. M350 RTK zostat zaprojektowany z szesciokierunkowym
lornetkowym systemem wizyjnym i systemem czujnikéw podczerwieni, zapewniajgcym szescio-
kierunkowg orientacie, pozycjonowanie i wykrywanie przeszkéd, zapewniajagc kompleksowag
ochrone podczas lotu. Po zainstalowaniu radaru CSM, M350 RTK moze wykrywa¢ nawet bardzo
mate przeszkody znajdujgce sie na wysokosci lub w zakresie 360° w poziomie i omija¢ je na czas.
Wbudowany modut RTK zapewnia wysoka doktadno$¢ pozycjonowania. Stopier ochrony Matrice
350 RTK wynosi IP55 i jest wodoodporny nawet przy ztozonych ramionach drona. Wbudowany
system DJI AirSense wykrywa pobliskie obiekty lotnicze w pobliskiej przestrzeni powietrznej,
informujg o nich za pomocg powiadomien w aplikacji DJI Pilot 2 w celu zapewnienia
bezpieczenstwa. Inteligentne funkcje jakimi Matrice 350 RTK moze sie poszczyci¢ to podczas
korzystania z Al Spot Check mozliwo$¢ generowania i przechowywania plikéw tras lotu, ktére mozna
wykorzysta¢ w dowolnym momencie do realizacji zautomatyzowanej pracy i wykonywania
powtarzalnych inspekcji po zrobieniu zdje¢ obiektow.
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Aby poprawnie wykona¢ to zadanie nalezy doda¢ PinPoint, ktéry nas interesuje w widoku
kamery gimbala, a nastepnie dtugos¢ i szeroko$¢ geograficzna zostanie automatycznie
zarejestrowana i udostepniana. M350 RTK obstuguje misje Waypoint, Mapping, Oblique i Linear
Flight. Dzieki D)l Terra uzytkownicy moga szybko uzyskac cyfrowe informacje HD 2D i 3D,
umozliwiajac precyzyjne i wydajne mapowanie. Obstuga wielu tadunkéw: M350 RTK obstuguje
podwadjny gimbal skierowany w dét i pojedynczy gimbal, ktéry moze by¢ skierowany w gére i w
dot, dzieki czemu dron moze bez problemu dostosowac sie do réznych potrzeb danych
scenariuszy misji. Otwarty interfejs E-Port moze znacznie skroci¢ czas dostosowywania drona do
zadan, a trzy porty tadunku DJI Payload SDK znaczgco wptywajg na zwiekszenie ilosci zastosowan
Matrice.

Przygotowanie drona

Montaz podwozia

W16z podwozie po wyréwnaniu czerwonych znacznikéw z pozycja montazows, przesun blokade
podwozia do konca podwozia, a nastepnie obré¢ je, az czerwony znacznik zsynchronizuje sie ze
znacznikiem wyréwnania.

Rozktadanie drona

a) Roztdz obydwa ramiona w ten sam sposob po obu stronach.

b) Zablokuj ramiona i rozt6z $migta

© 2023 DJI All Rights Reserved. 11



Montaz gimbala z kamera

i = =

QT

Wcisnij przycisk Wyréwnaj biatg i Obré¢ gimbal w
zwalniania gimbala, czerwong kropke, gniezdzie, aby
aby usung¢ a nastepnie zablokowac.
przykrywke. wprowadz gimbal.
AN e Po zainstalowaniu, upewnij si¢ ze blokada gimbala jest w odpowiednim miejscu.

e Upewnij sig, ze wciskasz przycisk zwalniania gimbala kiedy chcesz go odtgczyc.
Przed wyjeciem gimbala z portu nalezy go obréci¢ przed samym wyciggnieciem.

Montaz inteligentnych akumulatoréw/sprawdzanie poziomu
natadowania

Wtéz obydwa akumulatory i przekrec¢ blokade.

Wocidnij raz przycisk wskaznika na akumulatorze, aby sprawdzi¢ jego poziom natadowania.
Wiaczanie/wytaczanie: Naci$nij przycisk zasilania na platformie, w ciggu 3 sekund przycisnij go

ponownie i przytrzymaj aby wigczy¢ lub wytaczy¢ platforme ze stale $wiecagcym Swiattem.
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Bezpieczenstwo lotu

Niniejszy rozdziat zawiera informacje na
temat wymagan dotyczacych srodowiska
lotu, wymagan dotyczacych potaczen
bezprzewodowych oraz waznych funkgji
bezpieczenstwa lotu dronem.
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Bezpieczenstwo lotu

Przed wykonaniem rzeczywistego lotu upewnij sie, ze jeste$ odpowiednio przeszkolony i
przygotowany. Cwicz na symulatorze w DJI Assistant 2 lub lataj pod okiem do$wiadczonych
profesjonalistow. Wybierz odpowiedni obszar do lotu zgodnie z ponizszymi wymaganiami i
ograniczeniami. Lataj dronem na wysokosci ponizej 120 m (400 st6p). Kazda wyzsza wysokos¢
lotu moze narusza¢ lokalne przepisy i regulacje. Przed lotem upewnij sig, ze nie tamiesz zadnych
lokalnych przepiséw i regulacji. Przed lotem nalezy uwaznie przeczyta¢ wytyczne dotyczace
bezpieczenstwa, aby zrozumie¢ wszystkie $rodki ostroznosci.

Wymagania otoczenia lotu

1. Nie nalezy lata¢ dronem w trudnych warunkach pogodowych. Obejmujg one silny wiatr
przekraczajacy 12 m/s, deszcz ciezszy niz 100 mm (3,9 cala) w ciggu 24 godzin, $nieg, mgte,
grad, blyskawice, tornada, huragany i inne warunki pogodowe, ktére mogg skutkowac
ograniczong widocznoscia. Jesli zdecydujesz sie na lot w deszczu zawsze odnos sie do zalecen
opisanych w IP55 w sekcji Protection Rating.

2. Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni, zeby wystartowac. Upewnij sig, ze w
najblizszej okolicy nie ma zadnych przeszkod jak budynku, drzewa. Utrzymuj drona w zasiegu
wzroku (VLOS) aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

3. Jesli warunki do latania sg utrudnione, aplikacja DJI PILOT 2 poinformuje uzytkownika o
zaktéceniach w dziataniu systemoéw wizyjnych. Oznacza to, ze wtasnie te systemy mogg dziatac
nieprawidtowo, a przeszkody moga by¢ niemozliwe do zlokalizowania. Obserwuj nieustannie
otoczenie, uzywajgc kamery FPV live oraz zachowaj petng kontrole nad lotem i upewnij sie, ze
latasz w sposéb niezagrazajacy nikomu.

4. Upewnij sie, ze Swiatta nawigacyjne i pomocnicze sg wigczone w nocy, aby zapewni¢
bezpieczenstwo lotu.

5. Nie startuj z poruszajacych sie obiektéw, takich jak samochody, statki, samoloty.

6. Nie startuj ani nie Ilgduj na piaszczystych lub zakurzonych obszarach, aby unikngé¢ wptywu na
zywotnos¢ silnika.

7. Warunki srodowiskowe moga mie¢ wptyw na wydajnos$¢ akumulatora i systemoéw
napedowych podczas lotéw na duzych wysokosciach. Wskazane jest stosowanie
niskoszumowych $migiet 2112 HighAltitude.

8. Kompas i GNSS nie bedg dziata¢ poprawnie w rejonie biegunéw polarnych. Nalezy tam lata¢
szczegoblnie ostroznie.

9. Nie uzywaj drona, aparatury sterujgcej, akumulatora i stacji akumulatoréw w poblizu
wypadkoéw, pozaréw, eksplozji, powodzi, tsunami, lawin, osuniec ziemi, trzesien ziemi, pytu lub
burz piaskowych.

10. Akumulator powinien by¢ uzywany w Srodowisku o temperaturze od -20° do 40°C.

11. Nie uzywaj portu tadowania w wilgotnym otoczeniu.

12. Upewnij sie, ze temperatura i wilgotno$¢ sa odpowiednie dla kamery gimbala.

13. Ten produkt nie powinien by¢ uzywany w miejscu, gdzie moze dojs¢ do potencjalnej
eksplozji.

Wymagania dotyczgce potaczen bezprzewodowych

1. Upewnij sig, ze anteny nie sg uszkodzone lub poluzowane.

2. Dronem nalezy lata¢ na otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki, konstrukcje stalowe,
gory, skaty lub wysokie drzewa moga wptywac na doktadnos¢ GNSS i blokowac sygnat transmisji
wideo.
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3. Upewnij sie, ze pobliskie urzgdzenia Wi-Fi i Bluetooth sg wytaczone podczas sterowania
dronem, aby unikng¢ zaktécen aparatury sterujgcej przez inne urzadzenia bezprzewodowe.

4. Zachowaj szczegblng czujnos¢ podczas lotdw w poblizu obszaréw z zaktdéceniami
magnetycznymi lub radiowymi. Zwré¢ szczegbling uwage na jakos¢ transmisji wideo i site sygnatu
w DJI Pilot 2. Zrédta zaktécen elektromagnetycznych obejmuja miedzy innymi: linie wysokiego
napiecia, duze stacje przesytu energii lub stacje bazowe telefonii komérkowej oraz wieze
nadawcze. Dron moze zachowywac sie nieprawidtowo lub straci¢ kontrole podczas lotu w
obszarach o zbyt duzych zaktéceniach. Wré¢ do punktu poczatkowego i wyladuj dronem, jesli
zostaniesz o to poproszony w aplikacji DJI Pilot 2.

Odpowiedzialne sterowanie dronem

Przestrzegaj ponizszych zasad, aby unikng¢ naruszenia przepiséw, wypadkdéw z udziatem ludzi
lub zwierzat i uszkodzenia mienia:

- Upewnij sig, ze nie znajdujesz sie w stanie nietrzezwosci, nie zazywasz narkotykow, nie jestes$
pod wptywem znieczulenia, nie cierpisz na zawroty gtowy, zmeczenie, nudnosci lub wszelkie inne
dolegliwosci, zaréwno fizyczne, jak i psychiczne, ktére mogtyby pogorszy¢ Twojg zdolno$¢ do
bezpiecznej obstugi drona.

- Uzytkownik drona musi posiadac certyfikat A3.

- Nie wykonuj lotéw w poblizu innych obiektédw lotniczych. Nie zaktécaj operacji innych obiektéw
lotniczych. Zachowaj czujnos¢ i unikaj zblizania sig do innych obiektéw lotniczych przez caty czas.
W razie potrzeby natychmiast wyladuij.

- Nie nalezy lata¢ dronem w miejscach, w ktoérych odbywajg sie wazne wydarzenia, w tym migdzy
innymi imprezy sportowe i koncerty.

- Nie nalezy lata¢ dronem bez zezwolenia w obszarach zabronionych przez lokalne przepisy.
Obszary zabronione obejmuja lotniska, granice panstw, duze miasta i gesto zaludnione obszary,
miejsca waznych wydarzen, obszary, w ktérych wystapity sytuacje awaryjne (takie jak pozary
laséw) oraz lokalizacje z wrazliwymi strukturami (takie jak elektrownie jgdrowe, elektrownie,
elektrownie wodne, zaktady karne, drogi o duzym natezeniu ruchu, obiekty rzadowe i strefy
wojskowe).

- Nie nalezy lata¢ dronem powyzej dozwolonej wysokosci.

- Utrzymuj drona w zasigegu wzroku (VLOS).

- Nie uzywaj drona do przewozenia nielegalnych lub niebezpiecznych towaréw lub tadunkéw.

- Upewnij sie, ze rozumiesz charakter wykonywanego lotu (np. rekreacyjny, publiczny lub
komercyjny) i przed lotem uzyskates odpowiednie zatwierdzenie i zezwolenie od odpowiednich
agencji rzadowych. Skonsultuj sie z lokalnymi organami regulacyjnymi, aby uzyskac
wyczerpujgce definicje i szczegétowe wymagania. Nalezy pamieta¢, ze zdalnie sterowane drony
moga by¢ objete zakazem prowadzenia dziatalnosci komercyjnej w niektérych krajach i
regionach. Przed lotem nalezy sprawdzi¢ i przestrzegac wszystkich lokalnych przepiséw i
rozporzadzen, poniewaz moga sie one rézni¢ od podanych w niniejszej instrukgji.

- Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac¢ prywatnosc innych oséb. Nie nalezy prowadzi¢
operacji nadzoru, takich jak nagrywanie wideo lub przechwytywanie obrazéw jakiejkolwiek
osoby, podmiotu, wydarzenia, wystepu, wystawy lub mienia bez upowaznienia lub w przypadku,
gdy istnieje oczekiwanie prywatnosci, nawet jesli obraz lub wideo jest nagrywane do uzytku
osobistego.

- Nalezy pamieta¢, ze w niektérych obszarach nagrywanie obrazéw i filméw z wydarzen,
wystepow, wystaw lub nieruchomosci komercyjnych za pomocg kamery moze naruszac prawa
autorskie lub inne prawa, nawet jesli obraz lub film zostat nagrany do uzytku osobistego.
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System wizyjny i system czujnikéw podczerwieni

M350 RTK jest wyposazony w szescio-kierunkowy system wizyjny i system czujnikéw
podczerwieni, zapewniajacy lepszg mozliwo$¢ ustawiania pozycji drona i identyfikacji przeszkéd.
Gtdéwne elementy systemu wizyjnego znajduja sie z przodu, z tytu, z lewej, z prawej, z géry i z
dotu drona oraz obejmuja stereoskopowe czujniki wizyjne. System optyczny wykorzystuje dane
dostarczone z obrazu, aby pomdc w nieprzerwanym skanowaniu otoczenia w poszukiwaniu
przeszkdéd i uzyskiwaniu informacji o potozeniu drona. System czujnikéw podczerwieni
wykorzystuje moduty podczerwieni do wykrywania przeszkéd w celu pozyskanie informacji na
temat wysokosci drona, umozliwiajgc dronowi utrzymanie aktualnej pozycji, zawisniecie w
pomieszczeniach lub na zewnatrz. System czujnikéw podczerwieni sktada sie z dwdch czujnikéw
podczerwieni z przodu, z tytu, z lewej, z prawej, z géry i z dotu drona. Dolny system wizyjny i
system czujnikbw podczerwieni pomagajg dronowi utrzymac aktualng pozycje, precyzyjniej
utrzymywac sie w miejscu i lata¢é w pomieszczeniach lub w Srodowisku zewnetrznym, gdzie
sygnat GNSS jest niedostepny.

Widok z dotu Widok z tytu Widok z gory

1. System czujnikéw podczerwieni
2. System wizyjny

/N\ + Aby zapewnic stabilny lot i ogélne bezpieczenstwo lotu, nie nalezy zastania¢
czujnikéw wizyjnych i podczerwieni.
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Zasieg wykrycia
Pole dziatania czujnikéw systemu wizyjnego jest opisane na rysunkach ponizej. Pamietaj, ze
dron nie jest w stanie wykry¢ i oming¢ przeszkéd, ktére nie znajduja sie w polu dziatania

czujnikow.

@ |
=3
3|

r40m

+ Dron nie jest w stanie wykry¢ przeszkéd przy stabym oswietleniu.
Nalezy lata¢ ostroznie.

L« Uzytkownicy moga ustawi¢ punkt hamowania i odlegtos¢ ostrzegawcza w aplikacji DI
Pilot. Dron moze automatycznie zatrzymac sie podczas lotu, osiggajac punkt
hamowania. Gdy dron przekroczy odlegto$¢ ostrzegawcza, informacje o przeszkodach
zostang wyswietlone na zétto. Gdy dron jest blisko punktu bezpiecznej odlegtosci
omijania przeszkdd, informacje o przeszkodach bedg wyswietlane na czerwono.

Zasieg wykrywania systemu czujnikéw 24
podczerwieni :
Zakres dziatania czujnikéw podczerwieni wynosi 8m. "

FOV: 30°

Nalezy pamieta¢, ze dron nie moze wykrywaé¢ i omijac
przeszkdd, ktore nie znajdujg sie w zasiegu wykrywania.
Schemat przedstawia zasieg wykrywania gornego systemu
czujnikéw podczerwieni.

Uwaga dotyczaca strefy bez przeszkéd

Moze wystapic¢ btagd o wartosci +2° w kacie wykrywania systemu
wizyjnego z powodu btedéw w procesie rozktadania. Aby
zapobiega¢ wypadkom, nie nalezy mocowa¢ Zzadnych
tadunkéw, ktére moga znajdowaé sie w polu widzenia }
czujnikow. Nie nalezy zastania¢ tej strefy. Jesli tadunek znajdzie R e—
. . . Lo . . SKuteczny zasieg wykrywani
sie w strefie wykrywania czujnikéw, wskazane jest wytgczenie < >
systemu wizyjnego w aplikacji DJI Pilot i latanie z zachowaniem Strefa bez przeszkod
ostroznosci.

a
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Kalibracja

Kamery systemu wizyjnego, ktore znajdujg sie na dronie, sg skalibrowane fabrycznie. Jednakze,
kamery sg wrazliwe na dziatanie sit zewnetrznych i od czasu do czasu bedg wymagaty kalibracji
przez program DJI Assistant 2 for Matrice. Wéwczas podtgcz drona do komputera i skalibruj
kamery systemu wizyjnego, gdy na aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie stosowny komunikat.

1. Uruchom drona

2. Potacz drona z komputerem za pomoca kabla USB-C.

3. Uruchom aplikacje DJI Assistant for Matrice i zaloguj sie za pomoca konta DJI.

4. Wcisnij ikone M350 RTK, a nastepnie przycisk kalibracji.

5. Potoz ptytke kalibracji zwrécong kropkami w strone systemu wizyjnego, a nastepnie postepuj
wg instrukcji w DJI Assistant 2 for Matrice, aby zakoniczy¢ kalibracje.

> E=m =Y

A + Nie wytgczaj urzadzenia i nie odtgczaj kabla USB po kalibracji, poczekaj na kalkulacje
danych.

Korzystanie z systemu wizyjnego

System wizyjny umozliwia precyzyjny zawis w pomieszczeniach lub srodowiskach, w ktérych
sygnat GNSS nie jest dostepny.

Kiedy sygnat GNSS jest dostepny, system wizyjny dostarcza pomocniczych informacji w celu
poprawy dokfadnosci pozycjonowania drona. System wizyjny dziata prawidtowo, gdy znajduje
sie w odlegtosci 30m od podtoza i 20 m poziomo od $ciany lub innych obiektéw znajdujacych sie
z boku, pod warunkiem, ze powierzchnia posiada wyrazng fakture i panuje odpowiednie
odwietlenie.

20m 20 m

< (™) >

E\\jé 9 30m
~—_ ~
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/\ - Kiedy system wizyjny i system czujnikéw podczerwieni sg wytgczone, tryb lotu
przetaczy sie do trybu Attitude.

Wspomaganie hamowania przez system wykrywania przeszkéd

Dzieki systemowi wizyjemu, dron bedzie w stanie zainicjowa¢ hamowanie, gdy wykryje
przeszkody znajdujgce sie przed dronem. Pamietaj, ze system pracuje najlepiej przy
odpowiednim oswietleniu i gdy przeszkoda posiada wyrazny ksztatt. Dodatkowo dron nie
powinien poruszac sie predkoscig wieksza niz 62 km/h, z maksymalnym katem nachylenia
wynoszacym 25°, aby zapewnic¢ sobie wystarczajacg droge hamowania.

Korzystanie z systemu czujnikéw podczerwieni

Systemu czujnikéw podczerwieni mozna uzywac wytgcznie do omijania duzych, odbijajacych
Swiatto przeszkdd (refleksyjnosc > 10%).

A\ - Na doktadnosé pomiaru systemu wizyjnego tatwo moze wptywac natezenie Swiatta
oraz tekstura powierzchni obiektu. Systemu czujnikéw podczerwieni mozna uzywac
wytgcznie do omijania duzych, odbijajacych Swiatto przeszkdd (refleksyjnos¢ > 10%).
- System wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

a) Lecac nad monochromatycznymi powierzchniami (np. catkowita czern, catkowita biel,
catkowita czerwien, catkowita zielen) lub obiektami bez wyraznie widocznej tekstury.

b) Lecac nad powierzchnig silnie odbijajacg Swiatto.

c)Lecac nad wodg lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

d) Lecac nad poruszajgcymi sie powierzchniami lub obiektami (np. nad poruszajgcymi
sie ludzmi, falujaca trawg i krzakami)

e) Lecac w miejscu, gdzie oSwietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie, lub w miejscu, w
ktérym moga wystepowac silne wytadowania atmosferyczne

f) Lecac nad bardzo ciemnymi (< 15 lukséw) lub jasnymi (> 10 000 lukséw)
powierzchniami.

© 2023 DJI All Rights Reserved. 19



g) Lecac z duzg predkoscig (powyzej 14 m/s na wysokosci 2 m lub 5 m/s na wysokosci Tm).
h) Drobne przeszkody

i) Obiektyw czujnika jest zabrudzony (np. z kropli deszczu, odciskéw palcow itp.).
j) W $Srodowisku o stabej widocznosci (np. gesta mgta).

System czujnikéw podczerwieni moze nie zapewni¢ doktadnej odlegtosci w
nastepujacych sytuacjach:

a) Lecac nad powierzchniami pochtaniajacymi fale dzwiekowe (np. catkowicie czarne
matowe obiekty).

b) Przy obszarach o obiektach silnie odbijajacych $wiatto powyzej 15 m (na przyktad
wiele znakéw drogowych jest umieszczonych bardzo blisko siebie).

c) Drobne przeszkody.

d) Lustra lub transparentne obiekty (takie jak woda, szkto).

Procedura RTH (Return to home)

Funkcja RTH sprowadza drona do ostatnio zapisanego punktu Home. Istniejg trzy rodzaje
procedur RTH: Inteligentne RTH (Smart RTH), RTH niskiego poziomu akumulatora (Low battery
RTH) i awaryjne RTH (Failsafe RTH). Dron automatycznie wraca do punktu Home i Iaduje, gdy
uruchomiona zostanie funkcja Smart RTH, dron wejdzie w tryb RTH przy niskim stanie
akumulatora lub sygnat tacza wideo zostanie utracony podczas lotu.

GNSS Opis

Punkt Home jest rejestrowany, gdy ikona GNSS & jest biata podczas
Home Point| & |[startu. DJI Pilot 2 wys$wietli komunikat gtosowy po ustawieniu punktu
Home.

A ¢ Dron potrafi wykry¢ i omija¢ przeszkody, gdy przedni system wizyjny jest
wigczony, a odwietlenie jest odpowiednie.
e Obrétilot wlewo/prawo jest zablokowany aby zapewni¢, ze dron jest zwrécony
przodem w kierunku lotu w trakcie RTH.

Smart RTH

Uzyj przycisku RTH na aparaturze sterujgcej i postepuj wg instrukcji na ekranie aby zainicjowa¢
Smart RTH (wymagany zasieg GNSS). Dron automatycznie powrdci do ostatnio zapisanego
punktu Home. Uzytkownik moze recznie kontrolowac predkos¢ i putap lotu drona podczas
procedury smart RTH. Naciénij i przytrzymaj przycisk smart RTH jednokrotnie, aby rozpocza¢
proces. Aby zakonfczy¢ proces i odzyskac petng kontrole naciénij przycisk ponownie.
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Procedura Smart RTH

1. Punkt Home jest zapisywany automatycznie.

2. Uruchamiana jest procedura RTH, tj. smart RTH lub low battery RTH

3. Punkt Home zostaje potwierdzony, a dron dostosowuje swojg orientacje.
4. Funkcja RTH (Return to Home):

a. Wigczone systemy wizyjne: jesli odlegtos¢ od punktu Home jest mniejsza niz 50 m (164 ft), dron
poleci do punktu Home na aktualnej wysokosci. Jesli odlegtos¢ od punktu Home jest wieksza niz
50 m (164 ft) dron wzniesie sie do wstepnie ustawionej wysokos$ci RTH. Nastepnie dron poleci
bezposrednio do punktu Home, jesli znajduje sie powyzej wstepnie ustawionej wysokosci RTH.

b. Wytaczone systemy wizyjne: jesli znajduje sie ponizej wstepnie ustawionej wysokosci RTH, dron
wzniesie sie do wstepnie ustawionej wysokosci RTH przed lotem do punktu Home. Dron poleci
bezposrednio do punktu Home, jesli znajduje sie powyzej wstepnie ustawionej wysokosci RTH.

5. Dron wréci do punktu Home, a funkcja zabezpieczenia podczas Ilgdowania* zostanie
uruchomiona, aby umozliwi¢ dronowi wylgdowanie lub zawisniecie w miejscu. Szczeg6towe
informacje mozna znalez¢ w rozdziale “Zabezpieczenie podczas Ilgdowania”

* Upewnij sig, ze dolny system wizyjny jest wtgczony w aplikacji DJI Pilot 2.

£+ Uzytkownik moze réwniez wyjé¢ z RTH poprzez popchniecie drazka sterujacego w kierunku
X ki k h drazk ki k
przeciwnym do kierunku lotu (np. popchniecie drazka przepustnicy w dét, gdy dron sie wznosi).

Low Battery RTH

Procedura low battery RTH tzn. powrotu do miejsca startu z powodu niskiego poziomu
natadowania akumulatora zostaje aktywowana, gdy poziom natadowania akumulatora jest na
tyle niski, ze moze to wptynac¢ na bezpieczefnstwo powrotu drona. Zaleca sie powr6t do punktu
Home lub wylgdowanie dronem natychmiast po otrzymaniu komunikatu. Aplikacja DJI Pilot
wyswietli ostrzezenie o niskim poziomie napiecia akumulatora. Dron automatycznie powroci do
punktu startu, jezeli uzytkownik nie podejmie zadnych dziatan w ciggu 10 sekund od
ostrzezenia. Uzytkownik moze anulowa¢ procedure RTH poprzez nacisniecie przycisku RTH na
aparaturze. Progi tych ostrzezen sg automatycznie okre$lane na podstawie obecnego putapu
drona i odlegtosci od punktu Home. Jesli procedura RTH zostanie przerwana, urzadzenie moze
nie mie¢ wystarczajgcego poziomu akumulatora aby bezpiecznie powrdci¢ i wylagdowaé. Moze to
doprowadzi¢ do rozbicia lub zgubienia drona. Funkcja Low Battery RTH moze zosta¢ wytaczona
w aplikacji DJI Pilot. Dron wyladuje automatycznie, gdy poziom natadowania akumulatora
bedzie umozliwia¢ jedynie obnizenie wysokosci i wylgdowanie. Nie mozna przerwac
automatycznego lgdowania jednak pozostaje mozliwo$¢ recznej zmiany orientacji drona w
trakcie procedury. W aplikacji DJI Pilot 2 znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, ktéry
zostat opisany ponizej:

Wskaznik poziomu akumulatora

Ostrzezenie o krytycznym

poziomie akumulatora o o Odpowiedni poziom akumulatora (zielony)
Ostrzezenie o niskim

poziomie akumulatora ‘ Pozostaty czas lotu
) (T} JJ \

Automatyczne lgdowanie

(czerwony) 12:29 »
Moc wymagana dla procedury RTH (zétty)
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Ostrzezenie o poziomie
natadowania akumulatora

Opis
Pozostaty poziom
natadowania
akumulatora jest
wystarczajacy, aby
dron mogt bezpiecznie
dolecie¢ do punktu
poczatkowego.

Low Battery RTH

Pozostaty poziom
natadowania
akumulatora wystarcza
jedynie na zejscie
drona z aktualnej
wysokosci.

Auto Landing

Szacowany pozostaty
czas lotu drona jest
oparty na aktualnym
poziomie natadowania
akumulatora.

Szacunkowy
pozostaty czas lotu

Nacisnije ¢ o i [Jo W widoku
kamery, aby ustawi¢
wartos$¢ progowa niskiego
poziomu natadowania
akumulatora*.

Ostrzezenie o
niskim poziomie
natadowania
akumulatora
Krytyczne
ostrzezenie o
niskim poziomie
natadowania
akumulatora

Nacisnij , , o i [ W widoku
kamery, aby ustawi¢
wartos$¢ progowa niskiego
poziomu natadowania
akumulatora.

Instrukcja latania

Jesli wybrano RTH, dron poleci do punktu
poczatkowego i zostanie wigczona ochrona
przed lagdowaniem. Odzyskaj kontrole nad
dronem i wyladuj recznie podczas RTH.

/\ Ostrzezenie nie pojawi sie ponownie
po wybraniu opcji nieuzywania RTH.
Podejmij ostrozng decyzje i zapewnij
bezpieczenstwo lotu.

Dron wylgduje automatycznie, a
zabezpieczenie przed lgdowaniem
zostanie wigczone.

Nie dotyczy.

Z aparatury sterujacej rozlegng sie
dtugie sygnaty dzwiekowe. Uzytkownik
moze nadal sterowac dronem.

Z aparatury rozlegna sie krotkie sygnaty
dzwiekowe. Uzytkownik moze nadal
sterowac dronem. Kontynuowanie lotu jest
niebezpieczne. Nalezy natychmiast
wylgdowac.

* Warto$¢ progowa rézni sie od wartosci Low Battery RTH lub automatycznego lagdowania.

A

e Podczas automatycznego ladowania uzytkownik moze nacisng¢ drazek

przepustnicy, aby dron zawist na aktualnej wysokosci lub wzniést sie, przenoszac
drona w bardziej odpowiednie miejsce do lagdowania.

e Kolorowe strefy, szacunkowy czas lotu na danym poziomie akumulatora, jest
automatycznie dostosowywany do biezacej lokalizacji i statusu drona.
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Failsafe RTH

Procedura Failsafe RTH jest wigczana automatycznie w przypadku roztgczenia drona z aparatura
sterujacy. Sktada sie ona z dwoch elementéw: zapisanej drogi pokonanej przez drona oraz funkcji
Smart RTH. Kiedy procedura Failsafe RTH jest wigczona, dron wréci do punktu Home korzystajac z
zapisanej trasy ktorg pokonat przed utratg tgcznosci. Dron poleci w przéd 50 m prébujac odzyskac

potagczenie. Jesli sie to nie uda lub zostang wykryte przeszkody przed dronem, urzadzenie wyjdzie

z trybu RTH na podstawie poprzedniej trasy i przetgczy sie w tryb Smart RTH. Jesli w trakcie
procedury RTH odzyskane zostanie potaczenie z dronem, uzytkownik bedzie mégt kontrolowac
predkosc i wysokos¢ urzadzenia oraz anulowaé RTH.

Procedury bezpieczenstwa RTH

*

Dron nie moze omija¢ przeszkdd podczas procedury Failsafe RTH,
jezeli przednie czujniki optyczne sg wytgczone. Z tego powodu,
istotne jest, aby ustawi¢ odpowiedni putap dla funkgcji Failsafe
przed kazdym lotem. Uruchom DJI Pilot 2, przejdz do zaktadki
Preflight Check (Czynnosci kontrolne przed lotem) lub nacisnije e o i
9 w podgladzie kamery, aby ustawi¢ wysokos$¢ RTH.

Jesli funkcja RTH zostanie uruchomiona, gdy dron znajduje sie na
wysokosci ponizej 20 m, dron automatycznie wzniesie sie na
wysokos$¢ 20 m od aktualnej wysokosci. Predko$¢ pionowa mozna
regulowac uzywajac drazka przepustnicy podczas wznoszenia, przy
czym maksymalna predko$¢ opadania wynosi 1 m/s, a predkosc
wznoszenia 3 m/s.

Dron nie moze powréci¢ do punktu Home, gdy sygnat GPS jest zbyt
staby (mniej niz 3 kreski) lub niedostepny.

Wykrywanie przeszkéd podczas RTH

Dron wykrywa i moze podja¢ prébe aktywnego ominigcia przeszkody podczas funkcji RTH przy
odpowiednich warunkach o$wietleniowych. Po wykryciu przeszkody dron zachowa sie w

nastepujacy sposob:

1. Dron zwalnia, gdy wykryje przeszkode okoto 20 metréw przed sobg.

2. Dron zatrzyma sig i zawisnie, a nastepnie rozpocznie pionowe wznoszenie w celu ominiecia
przeszkody. Dron zatrzyma wznoszenie, gdy znajdzie sie 5 metréw nad wykrytg przeszkoda.

3. Procedura Failsafe RTH zostaje wznowiona i dron kontynuuje lot w strone punktu Home na

obecnej wysokosci.
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Okoto 20 metrow

A o Wykrywanie przeszkdd jest wytgczone podczas podchodzenia do Ilgdowania,
zachowaj ostroznos¢.
e Aby zapewni¢, ze dron bedzie wraca¢ do punktu Home przodem, zablokowana
jest mozliwo$¢ obrotu w trakcie RTH z wigczonym czujnikami przednimi.
e Dron nie moze oming¢ przeszkéd znajdujgcych sie obok i za nim.

Zabezpieczenie podczas ladowania
Funkcja zabezpieczenia podczas lgdowania aktywuje sie podczas automatycznego lgdowania.

1. Dron okresli, czy podtoze jest odpowiednie do lgdowania, Jesli tak, ptynnie wyladuje.

2. Jezeli dron z pomoca czujnikéw stwierdzi, ze podtoze jest nieodpowiednie do lagdowania,
zawidnie i poczeka na potwierdzenie uzytkownika. Dron zawis$nie nawet w przypadku krytycznie
niskiego poziomu akumulatora. Dopiero, gdy poziom akumulatora spadnie do 0%, dron
wyladuje. Uzytkownik wcigz posiada kontrole nad orientacja lotu drona.

3. Jezeli funkcja zabezpieczenia podczas Ilgdowania jest nieaktywna, aplikacja DJI Pilot wysSwietli
komunikat, gdy dron obnizy lot do 0,7 metra. Nacisnij, aby potwierdzi¢ lub przesun drazek w dot
na 2 sekundy, aby wylgdowac¢ w odpowiednich warunkach.

/\ Funkcja zabezpieczenia podczas lagdowania nie bedzie funkcjonowac w ponizszych
sytuacjach:

o Jezeli uzytkownik uzywa drazkéw pitch/roll/throttle (zabezpieczenie podczas
ladowania zostanie aktywowane, jezeli drazki pozostajg nieruchome).

o Jezeli system pozycjonowania jest niedostepny (np. btagd pozycji drona).

o Jesli system wizyjny wymaga kalibracji.

o Jezeli warunki oSwietleniowe nie s odpowiednie.




Kalibracja srodka ciezkosci

Srodek cigzkosci drona ulegnie zmianie po zamontowaniu tadunku. Aby zapewni¢ stabilnos¢ i
bezpieczenstwo lotu nalezy dokonac kalibracji Srodka ciezkosci przy kazdej zmianie
przenoszonego tadunku.

Q o Kalibracje nalezy przeprowadza¢ w bezwietrznym otoczeniu. Dron musi wisie¢ w
powietrzu i miec silny sygnat GNSS podczas kalibracji.
e Nalezy utrzymywac¢ drowa zasiegu wzroku i zwraca¢ uwage na bezpieczenstwo
lotu.

Procedura kalibracji: Przejdz do opcji Flight Controller Settings (Ustawienia kontrolera lotu) w
aplikacji i nacisnij przycisk Calibrate (Kalibruj) w sekcji Center of Gravity Auto Calibration
(Automatyczna kalibracja srodka ciezkosci). Podczas kalibracji wskazniki statusu drona beda
Swieci¢ na fioletowo. Po zakonczeniu kalibracji w aplikacji pojawi sie komunikat.

Rejestrator lotu

Dane z lotu sg automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Aby wyeksportowac
dane z rejestratora nalezy podtaczy¢ drona do komputera za pomocg portu USB i aplikacji DJI
Assistant 2 lub DJI Pilot.

Ograniczenia i odblokowywanie lotéw

GEO System (Geoprzestrzenne Srodowisko Online)

System DJI GEO jest globalnym systemem informacyjnym, ktérego celem jest dostarczanie
informacji o przestrzeni powietrznej w czasie rzeczywistym w ramach miedzynarodowych
przepiséw ustawowych i wykonawczych. System GEO dostarcza informacji o locie, czasie i
lokalizacji lotu, aby pomoéc uzytkownikom dronéw w podejmowaniu najlepszych decyzji
zwigzanych z ich obstuga. Zawiera réwniez unikalng funkcje Regionalnych Ograniczen Lotu,
ktéra zapewnia bezpieczenstwo lotéw w czasie rzeczywistym oraz aktualizacje informacji o
restrykcjach i blokuje loty dronéw w przestrzeni powietrznej z ograniczeniami. Podczas gdy
bezpieczenstwo i przestrzeganie przepiséw dotyczacych kontroli ruchu lotniczego jest sprawa
najwyzszej wagi, producent DJI uznaje, ze w szczegblnych okolicznosciach nalezy wprowadzi¢
wyjatki. Wychodzac naprzeciw tej potrzebie GEO posiada réwniez funkcje odblokowywania,
ktéra umozliwia uzytkownikom odblokowanie lotéw na obszarach o ograniczonym dostepie.

Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczna lokalizacje lotu, zapewniajac poziom ryzyka i
bezpieczenstwa dla poszczegdinych lotéw oraz oferuje informacje o ograniczonej

przestrzeni powietrznej, ktére moga by¢ przegladane przez uzytkownikéw w czasie
rzeczywistym w aplikacji DJI Pilot. Lokalizacje stworzone przez system GEO s3 nazywane
strefami GEO (GEO Zones). Strefy GEO sg specjalnymi miejscami skategoryzowanymi wedtug
panujacych w nich regulacjach i obostrzeniach. Strefy GEO obejmujg obiekty takie jak lotniska,
elektrownie i wigzienia. Mogg tez by¢ czasowo wigczone np. przy stadionach, przy pozarach
laséw lub sytuacjach awaryjnych. Niektére strefy GEO nie zakazujg lotéw, ale uruchamiajg
ostrzezenia informujace uzytkownikéw o potencjalnych zagrozeniach. Wszystkie strefy o
ktérych mowa w GEO Zones, sg podzielone na grupy: strefy ostrzegawcze, rozszerzone strefy
ostrzegawcze, strefy autoryzacji, strefy wysokosci oraz strefy ograniczone. Domysinie strefy
GEO ograniczajg loty do stref, ktére mogg powodowac zagrozenie dla bezpieczenstwa lub
ochrony na ich terenie. Na oficjalnej stronie internetowej DJI znajduje sie mapa strefy GEO,
ktéra zawiera informacje na temat stref GEO na catym $Swiecie https://dji.com/flysafe/geo-map
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Ograniczenia lotéw w strefach GEO

Ponizej opisano szczegétowo ograniczenia lotéw dla wyzej wymienionych stref GEO.

Strefa GEO Ograniczenie lotu Sytuacja
Start: silniki drona nie moga by¢
uruchamiane w strefach zastrzezonych.
Zabrania sie latania dronami W locie: gdy dron znajdzie sie w strefie
w strefach zastrzezonych. Jesli | zastrzezonej, w aplikacji DJI Pilot 2
Strefy uzyskate$ pozwolenie na lot w | rozpocznie sie 100-sekundowe odliczanie.
Zastrzezone strefie zastrzezonej, odwiedz Po zakonczeniu odliczania dron natychmiast
(czerwone) strone https://fly-safe.dji. com | wylgduje w trybie pétautomatycznego
lub skontaktuj sie z znizania i wytaczy silniki po wylgdowaniu.
flysafe@djl. com, aby moc W locie: gdy dron zblizy sie do granicy
uzyskac dostep do tych stref. .
strefy ograniczonego ruchu,
automatycznie zwolni i zawisnie.
Start: silniki drona nie moga by¢
uruchamiane w Strefach Autoryzacji. Aby
lata¢ w strefie autoryzacji, uzytkownik musi
przestac¢ prosbe o odblokowanie strefy za
Dron nie bedzie mégt pomoca DJI-verified poprzez numer telefonu
. - zweryfikowany przez DJI.
wystartowac w strefie
Strefy y wymagajacej autoryzacji, W locie: gdy dron znajdzie sie wewnatrz
?nﬁte%%éigl chyba ze uzytkownik uzyska strefy aut.oryzacji, w aplikacji DI PiI-ot 2 .
zezwolenie na lot w tym rozpocznie sie 100-sekundowe odliczanie.
obszarze. Po zakonhczeniu odliczania dron
natychmiast wylagduje w trybie
pétautomatycznego obnizania lotu i wytaczy
silniki po wyladowaniu.
strefy Ostrzezenie zostanie Dron moze lata¢ w strefie, ale uzytkownik
ostrzegawcze | wyswietlone, gdy dron znajdzie ) . L
(26Hte) sie w strefie ostrzegawcze]. musi zapoznac sie z ostrzezeniem.
Gdy dron znajdzie sie w
Rozszerzone strefie rozszerzonego ) ) o
strefy . o Po potwierdzeniu ostrzezenia dron
oOstrzegawcze ostrzez-ema, wy;wgtlone , moze kontynuowac lot.
(pomaranczowe)| zostanie ostrzezenie z prosbhg

o potwierdzenie toru lotu.
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Gdy sygnat GNSS jest silny, dron nie moze
przekroczy¢ limitu wysokosci. W locie: gdy
sygnat GNSS zmieni sie ze stabego na silny,
w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sie 100-
sekundowe odliczanie, jesli dron

Wysokoé¢ drona jest przekroczy limit wysokosci. Po zakonczeniu

Stref;ll( B ograniczona podczas lotu odliczania dron obnizy sie ponizej limitu
wysokosci v . )
Srary) wewnatrz strefy wysokosci. wysokosci i zawisnie w powietrzu.

Gdy dron zbliza sie do granicy wysokosci w
strefie, a sygnat GNSS jest silny, dron
automatycznie zwolni i zawisnie.

e Pétautomatyczne obnizanie: wszystkie polecenia, ktére mozna wydawac drazkiem z

’ wyjatkiem polecenia drazka przepustnicy i przycisku RTH sg dostepne podczas
obnizania i lgdowania. Silniki drona wytgczg sie automatycznie po wylagdowaniu. Przed
rozpoczeciem pétautomatycznego obnizania wskazany jest przelot do bezpiecznego
miejsca.

Strefa buforowa

Strefy buforowe dla stref ograniczonego ruchu/stref autoryzacji: Aby zapobiec przypadkowemu
wleceniu drona w strefe ograniczong lub strefe autoryzacji, system GEO tworzy strefe buforowa
o szerokosci okoto 20 metréw poza kazdg strefg ograniczong i strefg autoryzacji. Jak pokazano
na ponizszej ilustracji, dron moze startowac i ladowa¢ tylko w miejscu lub lecie¢ w kierunku
przeciwnym do strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji, gdy znajduje sie w strefie buforowej, i
nie moze lecie¢ w kierunku strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji, chyba ze zatwierdzono
wniosek o odblokowanie. Dron nie moze wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej po jej
opuszczeniu.

Strefy buforowe dla stref wysokosci: strefa buforowa o szerokosci okoto 20 metréw jest
ustanowiona poza kazdag strefg wysokosci. Jak pokazano na ponizszej ilustracji, podczas
zblizania sie do strefy buforowej strefy wysokosci w kierunku poziomym, dron stopniowo
zmniejszy predkos¢ lotu i zawisnie poza strefg buforowa. Zblizajac sie do strefy buforowej od
spodu w kierunku pionowym, dron moze wznosi¢ sie i obniza¢ wysoko$¢ lub lecie¢ w kierunku
przeciwnym do strefy wysokosci, ale nie moze lecie¢ w kierunku strefy wysokosci. Dron nie
moze wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej w kierunku poziomym po opuszczeniu strefy
buforowe;j.
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Strefa buforowa

Odblokowywanie Stref GEO

Ze wzgledu na rézne prawa i przepisy lokalne, a takze réznigce sie ograniczenia lotow w
strefach GEO, DJI zapewnia uzytkownikom dwie metody ich odblokowania: samodzielne i
indywidualne. Samodzielne odblokowywanie jest stosowane w strefach autoryzacji, gdzie
uzytkownik jest zobowigzany do ztozenia prosby o odblokowanie poprzez uwierzytelnienie
swojego numeru telefonu na zarejestrowanym koncie DJI. Funkcja ta jest dostepna tylko w
niektérych krajach. Uzytkownicy moga zdecydowad, czy chcg przestac prosbe o
odblokowanie za posrednictwem strony internetowej https://www.dji.com/flysafe
(planowane odblokowanie), czy tez za posrednictwem aplikacji DJI Pilot (odblokowanie w
czasie rzeczywistym). Indywidualne odblokowywanie odbywa sie na podstawie specjalnych
wymagan. Wyznacza on specjalny obszar lotu, ktéry uzytkownik moze odblokowa¢ poprzez
dostarczenie plikéw zezwolen na lot zgodnie z wymaganiami strefami GEO oraz innymi
wymaganiami. Jest on dostepny we wszystkich krajach i moze by¢ zgtoszony na stronie
internetowej https://dji.com/flysafe.

Funkcja odblokowania niestandardowego jest przeznaczona dla uzytkownikéw o
specjalnych wymaganiach. Wyznacza niestandardowe obszary lotu zdefiniowane przez
uzytkownika i zapewnia dokumenty uprawnien do lotu specyficzne dla potrzeb réznych
uzytkownikéw. Ta opcja odblokowania jest dostepna we wszystkich krajach i regionach i
mozna o nig wnioskowac¢ za posrednictwem strony internetowej DJI Fly Safe pod adresem
https://fly-safe.dji.com.

Odblokowanie na urzgdzeniu mobilnym: uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij GEO Zone
Map (Mapa stref GEO) na ekranie gtéwnym. Wyswietl liste licencji odblokowujacych i
nacisnij @, aby wyswietli¢ szczegdty licencji odblokowujacej. Wyswietlony zostanie link do
licencji odblokowujacej i kod QR. Uzywaj urzagdzenia mobilnego do skanowania kodu QR i
zt6z wniosek o odblokowanie bezposrednio z urzgdzenia mobilnego.

Wiecej informacji na temat odblokowywania mozna znalez¢ na stronie https://dji.com/
flysafe lub skontaktowac sie z flysafe@dji.com.
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Ograniczenia dotyczgce maksymalnej wysokosci i odlegtosci

Maksymalna wysokos$¢ lotu ogranicza wysokos¢ lotu drona, a maksymalna odlegtos¢ lotu
ogranicza promien lotu drona wokot punktu Home. Ograniczenia te mozna ustawi¢ uzywajac

aplikacji DJI Pilot 2

w celu zwiekszenia bezpieczenstwa lotu.

Maksymalna wysoko$¢

Punkt Home
Maks. odlegtos¢

Wysokos¢ drona przy wigczonym zasilaniu

Punkt Home nie jest aktualizowany recznie podczas lotu.

Silny sygnat GNSS

Ograniczenie

Komunikat w aplikacji DJI Pilot 2

Maks. wysokos¢

Wysokos¢ drona nie moze przekroczy¢
wartosci ustawionej w aplikacji DJI Pilot 2.

Dron zbliza sie do maks. wysokosci
lotu. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢.

Maks. odlegtos¢

Odlegtos¢ w linii prostej od drona do
punktu Home nie moze przekroczy¢
maksymalnej odlegtosci lotu ustawionej w
aplikacji DJI Pilot 2.

Dron zbliza sie do
maksymalnej odlegtosci lotu.
Nalezy zachowac ostroznos¢.

Staby sygnat GNS

S

Ograniczenie

Komunikat w aplikacji DJI Pilot 2

Maks. wysokos¢

Gdy sygnat GNSS jest staby, a ikona GNSS
jest z6tta lub czerwona, a oswietlenie
otoczenia jest zbyt ciemne, maks. wysokos¢
wynosi 3 m. Maks. wysokos$¢ to wysokosc
wzgledna zmierzona przez czujnik
podczerwieni. Gdy sygnat GNSS jest staby,
ale oswietlenie otoczenia jest wystarczajace,
maks. wysokos¢ wynosi 30 m.

Dron zbliza sie do
maksymalnej wysokosci lotu.
Nalezy zachowa¢ ostroznos¢.

Maks. odlegtos¢

Bez ograniczen

Nie dotyczy.

/\ e Kiedy dron przekracza okreslony limit, pilot moze nadal kontrolowac BSP, ale nie
bedzie mogt polecie¢ dalej.
o Ze wzgledéw bezpieczeristwa, nie nalezy lata¢ przy lotniskach, autostradach, stacjach
kolejowych, metra, centréw miast oraz innych wrazliwych miejscach. Nalezy lata¢
dronem tylko w obszarach, ktére znajdujqg sie w zasiegu Twojego wzroku.
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Kalibracja kompasu

Aplikacja DJI Pilot 2 wskaze stosowny komunikat w celu kalibracji kompasu.Wykonuj polecenia,
zgodnie z instrukcjg w aplikacja.

Q ¢ Nie wykonuj kalibracji kompasu w miejscu, ktérym wystepujg duze zaktdcenia
elektromagnetyczne jak np na parkingach lub w poblizu duzych metalowych
konstrukgji.

e Nie nalezy przechowywac ferromagnetycznych materiatéw blisko drona podczas
kalibracji- np. telefony komoérkowe.

e DJI Pilot 2 poinformuje Cig kiedy kompas bedzie zaktécany przez silne pole
elektromagnetyczne po kalibracji. Wykonuj polecenia z aplikacji, aby zakonczy¢
kalibracje powodzeniem.

Procedura kalibracji

Wybierz otwarty teren do przeprowadzenia ponizszych krokow.

1. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i przejdZ do podgladu kamery na stronie gtéwnej. Naci$nij e e o i 3¢ ,
a nastepnie przejdz do Sensor Status (Status czujnika), Compass (Kompas) i Calibrate Compass
(Kalibruj kompas), aby rozpocza¢ kalibracje. Tylne wskazniki drona bedg Swieci¢ na zétto, co
oznacza, ze kalibracja zostata rozpoczeta.

2. Ustaw drona horyzontalnie i obré¢ go o 360° stopni. Wskaznik statusu drona zacznie $wiecic¢
ciagtym zielonym Swiattem. i

3. Ustaw drona pionowo, z przodem skierowanym do dotu, a nastepnie obré¢ go o 360° stopni
wokot osi centralnej.
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4. Skalibruj drona ponownie, jesli wskaznik statusu drona bedzie $wieci¢ pulsacyjnie na
czerwono.

A

+ Jesli wskaznik statusu drona Swieci pulsacyjnie na czerwono i zielono po kalibracji
drona, przestaw go w inne miejsce i sprébuj ponownie.

Q + Nie wykonuj kalibracji kompasu w poblizu metalowych konstrukgji takich jak jak mosty,
samochody czy rusztowania.
+ Jedli wskaznik statusu Swieci naprzemiennie na czerwono i z6tto po ustawieniu drona
na ziemi, kompas wykryt zaktdcenia elektromagnetyczne. Nalezy wybraé inne miejsce.

Wiaczanie/Wytaczanie silnikéw

Wigczanie/Wytaczanie silnikéw

Kombinacja ustawienia drazkéw jest uzywana do uruchamiania silnikéw. Skieruj obydwa drazki
w dét i ustaw obydwa do wewnetrznych lub zewnetrznych rogéw. Kiedy silniki zaczng sie krecic,
pus¢ drazki jednoczesnie.

Wytaczanie silnikéw
Dostepne sg dwie metody wytgczania silnikéw.

1. Kiedy dron wyladuje, skieruj lewy drazek ku dotowi i przytrzymaj go do momentu zatrzymania
silnikéw. (Wskazane)

2. Kiedy dron wyladuje, skieruj lewy drazek ku dotowi (1), nastepnie wykonaj te samga
kombinacje ustawienia drazkéw, jak przy uruchamianiu silnikéw, jak na grafice ponizej. Silniki
zatrzymaja sie natychmiast. Pus¢ obydwa drazki, kiedy silniki sie zatrzymaja.

Metoda 1 Metoda 2

Jesli silnik zostanie uruchomiony nieoczekiwanie, nalezy uzy¢ kombinacji ustawien drazkéw do
natychmiastowego zatrzymania silnika.
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Awaryjne wytaczanie silnikéw
Kombinacja ustawienia dragzkéw moze by¢ uzyta do wymuszenia awaryjnego wytgczenia
silnikoéw, kiedy aparatura sterujgca rozpozna krytyczny btad podczas lotu.

Testowanie lotu

Procedura startu i lgdowania

1. Ustaw drona na otwartej, ptaskiej powierzchni ze wskaznikami natadowania akumulatora
skierowanymi do Ciebie.

2. Wiacz aparature sterujacg oraz drona.

3. Uruchom DJI Pilot i wejdz w opcje “Camera View".

4. Poczekaj az wskaznik statusu drona zacznie Swieci¢ na zielono (pojedyncze sygnaty) lub
alternatywnie na zielono i niebiesko (RTK).

5. Kiedy temperatura akumulatora jest zbyt niska, uzyj funkcji samodzielnego ogrzewania, aby
upewnic sig, ze jest ona odpowiednia do startu drona.

6. Uruchom silniki uzywajac kombinacji drazkéw oraz skieruj lewy drazek delikatnie do géry, aby
unies¢ drona.

7. Aby wyladowac, zawisnij nad miejscem lgdowania i delikatnie przesun lewy drazek w dot, aby
wylagdowac.

8. Po wylagdowaniu, uzyj kombinacji drazkéw, lub przytrzymaj lewy drazek skierowany w dét, az
silniki sie wytgcza.

9. Wytacz akumulator w pierwszej kolejnosci, nastepnie aparature sterujaca.

A\ Zobacz film instruktazowy, aby zapoznac sie ze wszystkimi informacjami dotyczacymi
lotu.

Lista kontrolna po zakoniczeniu lotu

1. Dokonaj ogledzin, aby upewnic sie, ze dron, aparatura sterujaca, kamera gimbala,
akumulatory i $migta sg w prawidtowym stanie. W przypadku wszelkich uszkodzen skontaktuj
sie z pomoca techniczna DJI.

2. Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sg czyste.

3. Upewnij sig, ze dron jest prawidtowo przechowywany przed transportem.

DJI AirSense

Samoloty i helikoptery z urzagdzeniem nadawczo odbiorczym ADS-B bedg aktywnie nadawaty
informacje dotyczgce lotu takie jak, pozycja, Sciezka lotu, predko$¢ oraz wysokos¢. DJI AirSense
odbiera transmisje ADS-B poprzez odbiornik na poktadzie lub potgczenie internetowe. Modut
DJI AirSense zainstalowany na dronie moze uzyska¢ pozycje, orientacje i predkos¢ od
zatogowego samolotu z wbudowanym transmiterem ADS-B ( 1090 ES i UAT standardowo
wspomagane), kalkuluje poziom ryzyka kolizji w czasie rzeczywistym i wysyta ostrzezenie do
uzytkownika. System bedzie analizowat potencjalne ryzyko kolizji poprzez poréwnywanie
potozenia samolotu lub helikoptera i wysytanie ostrzezen do uzytkownika poprzez aplikacje DI
Pilot 2.
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DJI AirSense zapewnia uzytkownikom informacje o pobliskich samolotach i helikopterach aby
zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. System nie kontroluje aktywnie drona, aby omijat zblizajgce sie
samoloty lub helikoptery. Zawsze lataj swoim dronem w zasiegu wzroku i zachowaj ostroznos¢
w kazdym momencie. Obniz swdj putap kiedy otrzymujesz ostrzezenie. Nalezy pamieta¢, ze DI
AirSense posiada nastepujgce ograniczenia:

1. Moze jedynie otrzymywac¢ wiadomosci wystane przez samoloty i helikoptery zaopatrzone w
modut ADS-B i zgodne ze standardem 1090ES (RTCA DO-260) lub UAT (RTCA Do-282).

2. Jesli pomiedzy samolotem lub helikopterem a dronem DJI znajduje sie przeszkoda lub stalowa
konstrukcja, system nie bedzie w stanie odbiera¢ wiadomosci ADS-B wystane przez samolot lub
helikopter lub wysyta¢ ostrzezen.

3. Ostrzezenia mogg by¢ wysytane z op6znieniem jesli DJI AirSense jest zaktocane przez
otoczenie. Zawsze obserwuj otoczenie i lataj ostrzezenie.

4. Ostrzezenia nie sg wysytane kiedy dron DJI nie moze okresli¢ swojego potozenia.

5. Nie moze otrzymywac wiadomosci ADS-B wystane przez samoloty lub helikoptery kiedy jest
wytgczony lub niepoprawnie skonfigurowany

Gdy zagrozenie zostanie wykryte przez system DJI AirSense, wy$wietlacz z projekcja AR pojawi
sie na aktualnym podgladzie w aplikacji DJI Pilot 2, wskazujac intuicyjnie odlegto$¢ miedzy
dronem DJI a obiektem lotniczym i emitujgc alert ostrzegawczy. Uzytkownicy powinni
postepowac zgodnie z instrukcjami w DJI Pilot 2 po otrzymaniu alertu.

a. Uwaga: na mapie pojawi sie niebieska ikona samolotu.

b. Uwaga: aplikacja wyswietli komunikat "Manned Aircraft detected Nearby" (Wykryto obiekt
lotniczy w poblizu). Lataj ostroznie. Na podgladzie z kamery pojawi si¢ mata, pomaranczowa,
kwadratowa ikona z informacja o odlegtosci, a na podgladzie mapy pojawi sie pomarahczowa
ikona samolotu.

c. Uwaga: aplikacja wyswietli komunikat "Risk Collision" (Ryzyko kolizji). Natychmiast obniz lot lub
wznie$ wysokos¢. Jesli uzytkownik nie wykona czynnosci, aplikacja wyswietli komunikat
ponownie. Nalezy zachowac ostroznos¢. Na podgladzie kamery pojawi sie mata, czerwona,
kwadratowa ikona z informacjg o odlegtosci, a na podgladzie mapy pojawi sie czerwona ikona
samolotu. Aparatura sterujgca bedzie wibrowac¢ w celu ostrzezenia.

Lista kontrolna przed lotem

Lista kontrolna moze by¢ uzywana jako odniesienie do sprawdzenia stanu sprzetu przed kazdym
uzytkowaniem.

1. Upewnij sig, ze aparatura sterujgca i akumulator sa w petni natadowane, akumulatory TB65 sg
poprawnie zainstalowane, a przetacznik zwalniania akumulatora jest zablokowany.

2. Upewnij sie, ze Smigta sq prawidtowo zamontowane, nie sg uszkodzone ani zdeformowane, w
silnikach lub $migtach nie ma zadnych obcych elementéw, $migta sg roztozone, a ramiona sg
zablokowane.

3. Upewnij sig, ze oprogramowanie wszystkich urzgdzen zostato zaktualizowane do najnowszej
oficjalnej wersiji.

4. Upewnij sie, ze ostony systemu wizyjnego, kamery, ostony czujnikéw podczerwieni i Swiatta
pomocnicze sg czyste i nie s w zaden sposéb zablokowane.
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5. Upewnij sie, ze pokrywy gniazda karty microSD, portéw SDK i komory klucza sprzetowego sg
dobrze zamkniete.

6. Upewnij sie, ze anteny aparatury sterujgcej sg ustawione we wtasciwej pozycji.

7. Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujacej, przetacz przetacznik trybu lotu na tryb N. Upewnij
sie, ze wskaznik statusu drona i przycisk Authority drona na aparaturze sterujacej Swiecg sie na
zielono. Oznacza to, ze dron i aparatura sterujaca sg potaczone.

8. Umies¢ drona na otwartym i ptaskim terenie. Upewnij sig, ze w poblizu nie ma zadnych
przeszkéd, budynkéw ani drzew, a dron znajduje sie w odlegtosci 5 m od uzytkownika.
Uzytkownik powinien by¢ zwrécony w kierunku tytu drona.

9. Aby zapewnic¢ bezpieczenstwo lotu, wejdz do widoku kamery DJI Pilot 2 i sprawdz parametry w
Preflight Check (Czynnosci kontrolne przed lotem), takie jak tryb drazka sterujacego, wysokos¢
RTH, odlegtos¢ od przeszkod i ustawienia awaryjne. Wskazane jest ustawienie dziatania
awaryjnego na RTH.

10. Podziel przestrzen powietrzng, gdy wiele dronéw dziata jednoczesnie, aby unikng¢ kolizji w
powietrzu.

11. Sprawdz, czy zdalny identyfikator jest aktualny i dziata.
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Dron

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne
funkcje drona.
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Dron

Dron M350 RTK zawiera systemy kontroli lotu, systemy komunikacji, systemy wizyjne, systemy
uktadu napedowego oraz systemy zasilania i akumulatora. Niniejszy rozdziat zawiera
szczegbtowe wprowadzenie do komponentéw i funkgji drona.

Aktywacja drona

Po sparowaniu drona z aparaturg sterujacg (upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest potaczona z
siecig internetowa), aplikacja DJI Pilot 2 wyswietli nastepujgcy komunikat: “There’s a DJI device
not activated” (Urzadzenie DJI nie zostato aktywowane). Postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, aby aktywowac¢ drona. Jesli aktywacja nie powiedzie sie, skontaktuj
sie z pomoca techniczng DJI.

Opis drona

Widok z dotu Widok z tytu ory
1. Kamera FPV 6. Ramiona ramy
2. System czujnikéw podczerwieni 7. Silniki
8. Smigta

3. System wizyjny ) P
4. Ztacze gimbala DJI w wersji 2.0 (DGC2.0) 9. Przednie wskazniki LED
5. Przycisk odtgczania gimbala 10. Anteny nadawcze
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11. Podwozie 20. Port pomocniczy

12. Filtr powietrza 21. E-port

13. Inteligentne akumulatory 22. Port tadunku

14. Wskazniki poziomu natadowania 23. Dolne $wiatto pomocnicze
akumulatoréw 24. Dolne $wiatto nawigacyjne
15. Przycisk poziomu natadowania 25. Blokada akumulatoréw
akumulatoréw 26. Gimbal z kamerg

16. Anteny GNSS 27. Gérne Swiatto pomocnicze

17. Wskazniki statusu drona
18. Gorne Swiatto nawigacyjne
19. Przycisk/wskaznik zasilania

Kamera FPV

Dron M350 RTK jest wyposazony w kamere FPV Starlight, ktéra znaczagco moze poprawi¢ obraz
w warunkach ograniczonej widocznosci w nocy. Pomaga to pilotowi uzyskac lepszg widocznos¢
otoczenia lotu i zwigkszy¢ bezpieczenstwo lotu.

Smigta

Uzywanie Smigiet

Dron M350 RTK wykorzystuje $migta 2110s. Smigta 2112 High-Altitude Low-Noise s specjalnie
zaprojektowane, aby zwiekszy¢ maksymalng wysokos¢ lotu drona przy zachowaniu
minimalnego hatasu podczas lotu. Limit putapu to maksymalna wysoko$¢ na jakg dron moze
wznies¢ sie bez problemu przy wietrze nie przekraczajgcym 12 m/s. Nalezy zwréci¢ uwage na
pogorszenie przyspieszania i wyhamowywania drona w momencie zblizania sie do
maksymalnego putapu. Zapoznaj sie z diagramem, by dowiedzie¢ sie wiecej o uzyciu réznych
typdw Smigiet w zaleznosci od wagi drona i maksymalnej wysokosci przelotu.

Maksymalna wysokos¢ lotu (m)

—e— Smiglo 2112

Masa startowa (kg) —e— Smiglo 2110s

© 2023 DJI All Rights Reserved. 37



A e Uzywanie $migiet High-Altitude Low-Noise przez dtuzszy czas doprowadzi do

skrécenia zywotnosci silnikéw

o Uzywaj tylko Smigiet zatwierdzonych przez DJI. Nie mieszaj typdw $migiet.

e Przed kazdym lotem nalezy sprawdzi¢, czy zaréwno $migta, jak i silniki sg
zainstalowane poprawnie.

e Przed kazdym lotem nalezy upewnic¢ sie, czy wszystkie Smigta sg w dobrym stanie.
Nie nalezy uzywa¢ zuzytych, peknietych badz ztamanych $migiet.

e Aby unikna¢ urazu nalezy zachowac¢ odpowiednig odlegtos$¢ oraz nie dotykac
krecacych sie $migiet lub silnikow.

Wymiana ostrzy Smigiet

Aby wymieni¢ $migta, korzystaj z imbusa H2.5 z zaokraglong koricéwka. Wymiana $migiet jest
wskazana wylacznie, gdy zajdzie taka potrzeba miedzy wykonywaniem misji. Po kazdym
awaryjnym lagdowaniu skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta DJI lub lokalnym dystrybutorem.

A\ + Smigta sg ostre, nalezy obchodzi¢ sie z nimi ostroznie.

Wskazniki statusu drona

Matrice 350 RTK posiada przednie wskazniki LED i wskaznik statusu drona. Pozycje wskaznikow
mozna zobaczy¢ na rysunkach ponizej:

Przednie wskazniki LED Wskaznik statusu drona

Gdy dron jest wtgczony, ale silniki nie pracujg, przednie wskazniki LED $wiecg na czerwono,
wskazujgc orientacje drona.

Gdy dron jest wtgczony, ale silniki nie pracuja, wskazniki statusu drona wyswietlajg status
systemu sterowania lotem. Wiecej informacji mozna znalez¢ w ponizszej tabeli.
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Prawidtowe statusy

Miga dwa razy na czerwono,
zielono i zétto w sekwengji

Miga na zielono*
Miga dwa razy na zielono*

Miga powoli na z6tto

Miga szybko na zétto

czerwono i z6tto

Miga na przemian na
czerwono i zielono

Wiaczanie zasilania i wykonywanie testow
autodiagnostycznych

Do pozycjonowania uzywany jest GNSS lub RTK
Systemy wizyjne uzywane sg do pozycjonowania

Tryb wysokosci (GNSS nie jest dostepny)

Utrata sygnatu z aparatury sterujacej

Miga powoli na czerwono Niski poziom natadowania, start wytgczony**
@ Miga szybko na czerwono Krytycznie niski poziom natadowania akumulatora
) Miga na czerwono przez piec
@ sekund (podczas Btad IMU
wykonywania CSC)
& — Swieci stale na czerwono Btad krytyczny
SO e Miga na przemian na

Wymagana kalibracja kompasu

RTK wiaczony, ale dane RTK niedostepne

Po uruchomieniu silnika przednie wskazniki LED migaja na przemian na czerwono i zielono, a
wskazniki statusu drona migajg na zielono. Zielone diody wskazuja, ze dron jest przygotowany
do startu, a czerwone diody wskazujg kierunek i pozycje drona.

* Miga na zielono powoli w trybie N i szybko w trybie S.

** Jedli dron nie moze wystartowa, a tylny wskaznik miga powoli na czerwono, potacz sie z aparaturg
sterujgcq, uruchom DJI Pilot 2 i wyswietl szczegoty.

Sygnalizatory drona

Umozliwiajg identyfikacje drona podczas lotéw nocnych lub miejscach o stabym oswietleniu.
Oswietlenie moze by¢ recznie wigczane i wytgczane za pomoca DJI Pilot 2.

Gorne oswietlenie Dolne oswietlenie
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/\ * Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na diody w trakcie ich pracy, aby unikna¢ uszkodzenia
oczu.

Oswietlenie dodatkowe

Oswietlenie dodatkowe jest umieszczone na goérze oraz pod spodem drona, w celu poprawienia
widocznosci systemu wizyjnego w ztych warunkach oswietleniowych. Oswietlenie moze by¢
recznie wigczane i wytgczane za pomocg DJI Pilot 2.

Gorne o$wietlenie dodatkowe Dolne oswietlenie dodatkowe

/N\ * Dodatkowe o$wietlenie wigczy sie automatycznie w warunkach stabego oswietlenia,
gdy wysokos$¢ lotu spadnie ponizej 5 m. Nalezy pamieta¢, ze moze to wptynag¢ na
wydajnos¢ pozycjonowania systemow wizyjnych. Nalezy zachowac ostroznos¢, jesli
sygnat GNSS jest staby.

Gimbal i kamera

M350 RTK wspiera rézne konfiguracje kamer i gimbali. Po wiecej szczeg6téw zapoznaj sig z tabelg
ponizej.

Kombinacja Typ kamery gimbala

Pojedynczy gorny gimbal Zenmuse H20, Zenmuse H20T, tadunek PSDK

Pojedynczy
Zenmuse P1, Zenmuse L1, Zenmuse H20, Zenmuse

gimbal i i
Pojedynczy dolny gimbal H20T, Zenmuse H20N, tadunek PSDK

Podwdjny dolny gimbal
Podwojny Pojedynczy dolny
gimbal | gimbal + Pojedynczy
gorny gimbal

Zenmuse H20, Zenmuse H20T, Zenmuse H20N,
powyzej pojedynczy typ gimbala + tadunek
PSDK

Podwajny dolny
gimbal + pojedynczy
gérny gimbal

Potrojny
gimbal

Powyzsze podwojne kombinacje gimbala + tadunek
PSDK

Q + Zapoznaj sie z odpowiednig instrukcjg obstugi gimbala i kamery, aby dowiedziec sig,
jak uzywac kamery z gimbalem.
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D-RTK

Wprowadzenie do modutu RTK

Dron posiada wbudowany modut RTK, ktéry moze wytrzymac interferencje magnetyczne z
metalowych konstrukgji, zapewniajac stabilny lot. W przypadku korzystania ze stacji mobilnej
D-RTK 2 High Precision GNSS* (brak w zestawie) lub sieci niestandardowej RTK zatwierdzonej
przez DJI, mozna uzyska¢ doktadniejsze dane pozycjonowania.

* Z serig Matrice kompatybilne sg zaréwno stacja mobilna D-RTK 2 High Precision GNSS, jak i stacja mobilna
D-RTK 2 High Precision GNSS.

Wiaczenie i wytaczenie RTK

Przed kazdym uzyciem nalezy upewnic¢ sig, ze funkcja RTK jest wigczona i typ ustugi RTK jest
prawidtowo ustawiony (Stacja mobilna D-RTK 2 lub Sie¢ niestandardowa RTK). W przeciwnym
razie nie bedzie mozna uzywa¢ RTK do pozycjonowania. Przejdz do podgladu kamery w
aplikacji DJI Pilot 2, naciénij e, a nastepnie wybierz RTK, aby sprawdzi¢ ustawienia. Upewnij
sig, ze funkcja RTK jest wytaczona, jesli nie jest uzywana. W przeciwnym razie dron nie bedzie
mogt wystartowac w przypadku braku danych réznicowych.

Q e Pozycjonowanie RTK mozna wigczac i wytgczac podczas lotu. Najpierw nalezy wybrac typ
ustugi RTK.
e Po wiagczeniu RTK mozna uzywac trybu Maintain Positioning Accuracy (Utrzymanie
doktadnosci pozycjonowania).

Uzywanie Stacji Mobilnej DJI D-RTK 2

1. Zapoznaj sig z instrukcjg obstugi stacji mobilnej D-RTK 2 High Precision GNSS (dostepna na
stronie  https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads), aby skonfigurowa¢ stacje
mobilng D-RTK 2 i potgczy¢ drona ze stacjg. Wigcz zasilanie stacji ruchomej D-RTK 2 i przetgcz na
tryb transmisji dla M350 RTK.

2. W ustawieniach RTK w aplikacji wybierz D-RTK 2 Mobile Station jako typ ustugi RTK, potacz sie
ze stacjg mobilng, postepujac zgodnie z instrukcjami wySwietlanymi na ekranie i poczekaj, az
system wyszuka satelite. Gdy status pozycjonowania drona w tabeli statusu wyswietli "FIX",
oznacza to, ze dron uzyskat i uzywa danych réznicowych ze stacji mobilne;.

3. Zasieg mobilnej stacji D-RTKA 2:12km (CC/FCC), 6KM (SRRC / CE / MIC).

Niestandardowa sie¢ RTK

Aby korzysta¢ z sieci niestandardowej RTK, nalezy upewnic¢ sie, ze aparatura sterujgca jest
potaczona z siecig Wi-Fi. Sie¢ niestandardowa RTK moze by¢ uzywana zamiast stacji mobilnej D-
RTK 2. Potacz konto sieci niestandardowej RTK z wyznaczonym serwerem NTRIP, aby wysytac i
odbiera¢ dane réznicowe. Podczas uzywania tej funkcji nalezy przechowywaé wigczong i
podtagczong do sieci internetowej aparature sterujaca.

1. Upewnij sig, ze aparatura i dron s3g potaczone, a aplikacja jest potgczona z siecig internetowa.
2. Przejdz do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2, naciénij e« e, a nastepnie wybierz RTK.
Wybierz niestandardowg sie¢ RTK jako typ ustugi RTK i wypetnij wymagane informacje.
Nastepnie nacisnij Save (Zapisz).

3. Poczekaj, aby potaczy¢ sie z serwerem Ntrip. Na stronie ustawieh RTK, status pozycjonowania
drona wyswietli “FIX" aby wskazac¢ ze dron otrzymat i uzyt dane réznicowe od stacji mobilne;j.
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Stopien ochrony IP

W stabilnych warunkach laboratoryjnych M350 RTK osigga stopien ochrony IP55 zgodnie z
norma IEC60529, gdy jest wyposazony w akumulatory TB65. Ten stopienn ochrony nie jest
jednak staty i moze z czasem ulec zmniejszeniu po dtugotrwatym uzywaniu.

o Nie lataj, gdy ilos¢ opaddéw przekracza 100 mm / 24h.
¢ Nie sktadaj ramion ramy podczas deszczu.

e Upewnij sie ze porty akumulatoréw, porty komoér akumulatoréw, powierzchnie
akumulatoréw i powierzchnie komér akumulatoréw sg suche przed umieszczeniem w nich
akumulatoréw. Upewnij sie ze porty akumulatoréw i powierzchnie akumulatoréw nie sg
zanieczyszczone ani zalane przed tadowaniem akumulatoréw.

e Przed spakowaniem drona do walizki przenosnej, upewnij sie ze nie jest zanieczyszczona
ani nie znajduja sie na niej zadne substancje.
e Gwarancja produktu nie pokrywa uszkodzen od wody.

Dron nie osigga stopnia ochrony IP55 w podanych sytuacjach:

e Przy ztozonych ramionach drona.

e Przy uzyciu innych akumulatoréw niz akumulatory TB65 do M350 RTK.

e Gdy ostona na porty nie jest poprawnie zamontowana. Wodoodporna gérna pokrywa nie
jest poprawnie zmontowana z dolng pokrywa.

e Dron jest uszkodzony z réznych przyczyn, takich jak peknieta pokrywa, uszkodzenie
wodoodpornego spoiwa itp.

Porty rozszerzajace

Matrice 350 RTK oferuje kilka portéw rozszerzerh SDK na spodzie i na gérze drona. Te porty
rozszerzen pozwalajg uzytkownikom na wykorzystanie wiekszej ilosci mozliwosci i funkgji za
pomocg drona. Po wiecej informacji zapraszamy na strone https://developer.dji.com/

Porty tadunku

E-Port Port tadunku

Q * M350 RTK wspiera trzy porty tadunku i jeden E-PORT. Pojemnos$¢ zewnetrznego zrodta
zasilania Payload portu wynosi 17.0 V/ 13.6 V 4 A. Pojemno$¢ zewnetrznego Zrodta
zasilania E-PORTu wynosi 24 V 4 A. Te cztery porty SDK moga taczy¢ limit mocy 180 W.
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Aparatura
sterujgca

Ten rozdziat przedstawia funkcje
aparatury sterujacej i zawiera instrukcje
dotyczace sterowania dronem.
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Aparatura sterujaca

Wiaczenie i aktywacja aparatury sterujacej

Wiaczenie i wylaczenie zasilania

Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub
wytgczy¢ aparature sterujaca.

Aktywacja aparatury sterujgcej
Przed pierwszym uzyciem nalezy aktywowac aparature sterujaca. Do aktywacji niezbedny
nternet j€St dostep do internetu.

Wykonaj ponizsze czynnosci, aby aktywowac¢ aparature sterujaca:

1. Wiacz aparature. Wybierz opcje jezyka i nacisnij Next (Dalej). Przeczytaj uwaznie warunki
uzytkowania i polityke prywatnosci, nacisnij Agree (Zgadzam sie), a nastepnie wybierz swoéj kraj/
region.

2. Pofacz sie z siecig Wi-Fi, aby uzyska¢ dostep do Internetu. Nastepnie ustaw strefe czasowa,
date i godzine.

3. Jedli masz konto DJI, zaloguj sie przy uzyciu hasta. Jesli jeste$ nowym uzytkownikiem, utwérz
konto DJI i zalogu;j sig.

4. Po zalogowaniu nacisnij Activate (Aktywuj) w interfejsie aktywacji.
5. Na ekranie pojawi sie komunikat wskazujacy, ze aparatura sterujgca zostata aktywowana.

6. Po aktywacji aparatury zdecyduj, czy chcesz dotgczy¢ do projektu DJI Product Improvement
Project, jesli chcesz pomoéc D)l lepiej zrozumie¢ potrzeby uzytkownikow.

/A\ - Jedli aktywacja nie powiedzie sie, sprawdZ pofaczenie internetowe. Upewnij sie, ze
masz dostep do Internetu i sprobuj ponownie aktywowaé aparature sterujaca.
Skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI, jesli dalsze proby aktywacji beda
nieskuteczne.
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Opis aparatury sterujacej

O® 2®

1. Anteny zewnetrzne
Zdalnie przesytajg sygnaty sterowania i
wideo miedzy aparaturg a dronem.

2. Ekran dotykowy

Interfejs systemu oraz aplikacji obstuguje
do 10 punktoéw dotyku. Przed uzyciem
nalezy upewnic sig, ze ekran dotykowy jest
czysty i catkowicie suchy. W przeciwnym
razie moze to mie¢ wptyw na jego
dziatanie.

3. Przycisk Authority

Podczas lotu z dronem M350 RTK przycisk
Authority stuzy do przejmowania kontroli
nad dronem i okreslenia statusu
sterowania. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w przewodniku na ekranie
gtéwnym.

4. Drazki sterowania
Tryb sterowania lotem mozna ustawi¢ w
aplikacji DJI Pilot 2.

5. Wewnetrzne anteny Wi-Fi

Nie blokuj wewnetrznych anten Wi-Fi
podczas uzytkowania. W przeciwnym razie
moze to wptyna¢ negatywnie na odbiér
sygnatu.

6. Przycisk Wstecz/Funkcyjny

Nacisnij raz, aby powréci¢ do
poprzedniego ekranu. Nacisnij
dwukrotnie, aby powréci¢ do ekranu
gtéwnego. Uzyj przycisku Wstecz i innego
przycisku, aby aktywowa¢ kombinacje
przyciskéw. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w rozdziale “Kombinacje
przyciskow".

7. Przyciski L1/L2/L3/R1/R2/R3,
Przejdz do widoku kamery w DJI Pilot 2, aby
wyswietli¢ okreslone funkcje tych przyciskow.

8. Przycisk Return to Home (RTH)
Nacisnij i przytrzymaj, aby zainicjowa¢ RTH.
Nacisnij ponownie, aby anulowa¢ RTH.

9. Mikrofon
Nie blokuj mikrofonéw podczas uzytkowania.

10. Wskaznik LED wskazuje status aparatury
sterujacej.

Szczegbtowe opisy wskaznikéw LED stanu mozna
znalez¢ w rozdziale “Wskazniki LED i alarmy
aparatury sterujacej” lub w przewodniku na
ekranie gtbwnym aparatury sterujace;.

11. Wskazniki LED poziomu natadowania
akumulatora

Wskazuja aktualny poziom natadowania
akumulatora aparatury sterujgcej. Szczegbtowy
opis wskaznikéw LED poziomu natadowania
akumulatora znajduje sie w sekcji “Wskazniki LED
i alarmy aparatury sterujacej”.

12. Wewnetrzne anteny GNSS

Nie blokuj wewnetrznych anten GNSS podczas
uzytkowania. W przeciwnym razie moze to
wptynac na sygnat i doktadnos$¢ pozycjonowania.

13. Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora. Nacisnij raz, a
nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez
dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytgczy¢
aparature sterujaca. Gdy aparatura jest wigczona,
nacisnij raz, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ ekran
dotykowy.
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14. Przycisk 5D

Wyswietl domysine funkcje przycisku 5D
w aplikacji DJI Pilot 2. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w przewodniku na
ekranie gtéwnym.

30 29

16. Przycisk C3
Pomaga w dostosowywaniu funkcji w
aplikacji D)I Pilot 2.

17. Lewe pokretto
Kontroluje nachylenie gimbala.

18. Przycisk nagrywania
Nacisnij raz, aby rozpocza¢ lub zatrzymac
nagrywanie.

19. Przetacznik trybu lotu

Stuzy do przetgczania miedzy trzema
trybami lotu: N-mode (Normalny), S-mode
(Sportowy) i F-mode (Funkcja). Tryb F
mozna ustawi¢ na tryb A (Attitude) lub tryb
T (Tripod) w aplikacji DJI Pilot 2.

20. Anteny wewnetrzne

Przesytaja sygnaty sterowania dronem oraz
obraz wideo. Nie blokuj wewnetrznych
anten RC podczas uzytkowania. W
przeciwnym razie moze to wptyna¢ na
sygnat.

21. Gniazdo karty microSD
Do wktadania karty microSD.

22. Port USB-A

Podczas lotu dronem z serii Matrice
uzytkownicy mogg podtaczy¢ aparature
sterujgcg do inteligentnej stacji tadowania
akumulatoréw w celu aktualizagji
oprogramowania. Uzytkownicy moga
réwniez podtgczy¢ dodatkowe akcesoria
jak nosniki USB czy karty pamieci.
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15. Przycisk wstrzymania lotu

Naciénij raz, aby dron wyhamowat i zawist w
miejscu (tylko gdy GNSS lub wizja sg
dostepne).
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23. Port HDMI
Stuzy do przesytania sygnatu HDMI do
zewnetrznego monitora.

24. Port USB-C
Stuzy do tadowania aparatury sterujace;j.

25. Przycisk ostrosci/migawki
Nacisnij przycisk do potowy, aby ustawi¢
autofokus i do konca, aby zrobic zdjecie.

26. Prawe pokretto
Steruje obrotem gimbala.

27. Pokretto
Stuzy do regulacji zoomu kamery.

28. Uchwyt

29. Gtosnik

30. Otwor wentylacyjny

Do odprowadzania ciepta. Nie nalezy
blokowac otworu wentylacyjnego podczas

uzytkowania.

31. Otwory montazowe
Do montazu urzadzen zewnetrznych.



32. Przycisk C1

Dostosowywanie funkcji w aplikacji DJI Pilot 2. 37. Przycisk zwalniania tylnej pokrywy

33. Przycisk C2 38. Alarm

Dostosowywanie funkcji w aplikacji DJI Pilot 2. 39. Wlot powietrza

Do odprowadzania ciepta. Nie nalezy
blokowac wlotu powietrza podczas
uzytkowania.

34. Tylna pokrywa

35. Przycisk zwalniania akumulatora

40. Otwor na $rube M4

36. Komora do montazu inteligentnego Do montazu wspornika paska.

akumulatora WB37.

Montaz inteligentnego akumulatora WB37

1. Naci$nij do konica przycisk zwalniajacy tylng pokrywe, aby jg otworzy¢.

2. Wi6z akumulator WB37 do komory akumulatora i wcisnij go lekko w przéd, aby go
prawidtowo umiescic.

3. Zamknij tylng pokrywe.

Q + Aby wyja¢ akumulator WB37, nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy akumulator.
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Mocowanie uchwytéw i zestawu paskéw

Pasek i uchwyt (w zestawie) mozna zamontowac na aparaturze w nastepujgcy sposéb.

1. Zamontuj uchwyt na aparaturze za pomocg dwoch $rub.

2. Roztéz dwa uchwyty.

3. Zat6z pasek i przymocuj zaczepy paska do otworéw uchwytu.

£):  * Pouzyciu nalezy przytrzymac aparature jedna reka, odblokowac zaczepy paska druga
reka, aby zdja¢ aparature, a nastepnie zdja¢ pasek.

Dostosowanie anten

Podnies$ i wyreguluj anteny. Potozenie anten ma wptyw na site sygnatu aparatury.

ﬂ'\:g ”;

Dostosuj kierunek anten zewnetrznych i upewnij sie, ze ich ptaska strona jest skierowana w
strone drona, tak aby aparatura i dron znajdowaly sie w optymalnym potozeniu do
przekazywania sygnatu.
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/\ e« Nie nalezy nadmiernie rozciaga¢ anten, aby unikna¢ ich uszkodzenia. Jesli anteny sg
uszkodzone, nalezy skontaktowa¢ sie z pomoca techniczng DJI w celu naprawy
aparatury. Uszkodzona antena znacznie obnizy wydajno$¢ aparatury i moze wptyngé
na bezpieczenstwo lotu.

e Podczas lotu nie uzywaj jednoczesnie innych urzadzen transmitujgcych 2,4 GHz lub
5,8 GHz na tym samym pasmie czestotliwosci, aby nie zaktéca¢ sygnatu potaczenia
aparatury sterujacej. Wskazane jest wylgczenie Wi-Fi w telefonie komérkowym.

e Jesdli sygnat transmisji jest staby podczas lotu, w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie
powiadomienie. Wyreguluj anteny, aby upewni¢ sie, ze dron znajduje sie w
optymalnym zasiegu transmisji.

Stopien ochrony IP

1. Aparatura sterujgca DJI RC Plus zostata przetestowana w $rodowisku laboratoryjnym i
uzyskata stopien ochrony IP54 zgodnie z globalng norma IEC 60529. Stopien ochrony nie jest
jednak staty i moze sie zmieni¢ podczas czasu uzytkowania.

a. Nie uzywaj aparatury, gdy opady przekraczaja 50 mm w ciggu 24 godzin.

b. Nie otwieraj zadnej pokrywy podczas deszczu, w tym pokrywy portu zewnetrznego, tylnej
pokrywy aparatury, pokrywy komory klucza sprzetowego lub pokryw otworéw wentylacyjnych i
wlotéw powietrza. Nie nalezy montowa¢ ani demontowac drazkéw sterujgcych lub anten
podczas deszczu. Przed otwarciem jakiejkolwiek pokrywy lub zdjeciem drazkéw sterujacych lub
anten nalezy przenie$¢ aparature do pomieszczenia i upewni¢ sie, ze aparatura jest czysta i
catkowicie sucha.

c. Podczas korzystania z aparatury w deszczu nalezy upewni¢ sig, ze wszystkie pokrywy s
prawidtowo zamocowane, a drazki sterujgce sq doktadnie przykrecone.

d. Podczas otwierania portow moze zdarzy¢ sie, ze pojawig sie plamy wody. Przed uzyciem
portu zewnetrznego nalezy wytrze¢ wszystkie zanieczyszczenia i substancje.

e. Gwarancja na produkt nie obejmuje uszkodzen spowodowanych przez wode.

2. Aparatura nie kwalifikuje sie do stopnia ochrony IP54 w nastepujgcych okolicznosciach:
a. Pokrywa portu zewnetrznego nie jest prawidtowo zamocowana.

b. Tylna pokrywa aparatury nie jest prawidtowo zamocowana.

c. Pokrywy otworu wentylacyjnego i wlotu powietrza nie sg prawidtowo zamocowane.

d. Pokrywa komory klucza sprzetowego nie jest prawidtowo zamocowana.

e. Drazki sterujgce nie sg prawidtowo przykrecone.

f. Anteny nie sg prawidtowo przykrecone.

g. Aparatura jest uszkodzona, posiada peknietg obudowe lub naruszony wodoodporny klej.
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Ekran gtéwny

1. Czas
Wyswietla czas lokalny.

2.DJI Pilot 2
Nacisnij, aby otworzy¢ aplikacje DJI Pilot 2.

3. Galeria
Nacisnij, aby wyswietli¢ zapisane zdjecia i filmy.

4. Pliki
Nacisnij, aby wyswietli¢ zapisane pliki.

5. Przegladarka
Naciénij, aby otworzy¢ przegladarke.

6. Ustawienia
Nacisnij, aby otworzy¢ ustawienia systemowe.

7. Przewodnik
Nacisnij, aby przeczyta¢ informacje na temat przyciskéw aparatury sterujacej i wskaznikéw LED.

8. Sygnat Wi-Fi
Wyswietla site sygnatu Wi-Fi po podtgczeniu do sieci Wi-Fi. Wi-Fi mozna wiaczy¢ lub wytgczy¢ w
ustawieniach skrotéw lub w ustawieniach systemowych.

9. Poziom natadowania akumulatora

Wyswietla poziom natadowania wewnetrznego akumulatora aparatury sterujacej. Poziom
natadowania zewnetrznego akumulatora WB37 bedzie réwniez wyswietlany po jego
zamontowaniu. lkona 7} wskazuje, ze akumulator jest tadowany.
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Sterowanie ekranem za pomocg gestéw

Przesun od lewej lub prawej
strony do $rodka ekranu,
aby powréci¢ do
poprzedniego ekranu.

Przesun od dotu do goéry

ekranu, aby powréci¢ do
ekranu gtéwnego.

\

Przesun od dotu do géry
ekranu i przytrzymaj, aby
uzyskac dostep do ostatnio
otwartych aplikacji.

Ustawienia skrotéw

Notifications © 305PM

1 < 5
A

Wi-Fi Bluetooth

me»

Do NotDis  Enhanced Di

Screenshot ~ Mobiledat  Airplane mo

I

1. Powiadomienia
Wyswietlanie powiadomien z systemu lub aplikacji.
2. Ostatnie
Nacis$nij m, aby wyswietli¢ i przetaczy¢ ostatnio otwarte aplikacje.
3. Ekran gtéwny
Naciénij # , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego.
4. Ustawienia systemowe
Naciénij @, aby uzyska¢ dostep do ustawien systemowych.
5. Skroty:

< : Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ Wi-Fi. Przytrzymaj, aby wej$¢ do ustawien i potaczyé
sie lub dodac sie¢ Wi-Fi.
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% : Naciénij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ Bluetooth. Naciénij i przytrzymaj, aby otworzy¢
ustawienia i potgczy¢ sie z pobliskimi urzgdzeniami Bluetooth.

O : Nacisnij, aby wigczy¢ tryb “NIE przeszkadzac¢”. W tym trybie komunikaty systemowe bedg
wytgczone.

© : Ulepszenie wyswietlacza. Po wiaczeniu tej funkcji jasno$¢ wyswietlacza zostanie
zwiekszona, aby utatwi¢ korzystanie z aparatury. Istniejg jednak réznice miedzy faktycznym
kolorem Zrédta a efektem uzyskanym przez sprzet, podczas gdy nie ma to wpltywu na
zrédtowe zdjecie lub wideo zrobione przez drona.

® : Nacisnij, aby rozpoczg¢ nagrywanie ekranu.
X1 : Nacisnij, aby wykona¢ zrzut ekranu.

1, : Dane mobilne. Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ dane mobilne. Przytrzymaj, aby ustawic
dane mobilne i zdiagnozowac stan potaczenia sieciowego.

»- : Nacisnij, aby wigczy¢ tryb samolotowy. Wi-Fi, Bluetooth i dane mobilne zostang wytgczone.

. Regulacja jasnosci

Przesun pasek, aby wyregulowac jasno$¢. Nacisnij ikone 97, aby wiaczy¢ tryb automatycznej
jasnosci. Nacisnij ikone -@: lub przesun pasek, aby przetaczy¢ na reczny tryb jasnosci.

. Regulacja gto$nosci

Przesun pasek, aby wyregulowac gtosnos$¢ i nacisnij€x, aby jg wyciszy¢. Nalezy pamieta¢, ze
po wyciszeniu wszystkie dZzwieki aparatury zostang catkowicie wytaczone, w tym powigzane
dZzwieki alarmu. Wyciszenie nalezy wigcza¢ ostroznie.

Transmisja wideo

Matrice 350 RTK posiada technologie OcuSync Enterprise, wspiera do 3 transmisji 1080p oraz
wspiera tryb sterowania jedng lub dwoma urzadzeniami.

1. Tryb sterowania jedng aparatura: Wspiera dwie transmisje wideo 1080p.
2. Tryb sterowania dwoma aparaturami: Wspiera trzy transmisje wideo 1080p i kazda z aparatur
moze wybra¢ dwie transmisje na ekran.
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Wskazniki LED i alarmy aparatury sterujgcej

Wskazniki LED aparatury sterujacej

—re—]
L

1. Wskaznik LED statusu

Wskaznik LED statusu sygnalizuje status aparatury sterujgcej, drona i potaczenia miedzy nimi.

Wz6r migania Opis

"— $wieci na czerwono Roztaczenie z dronem

EL AR Miga na czerwono Niski poziom natadowania akumulatora drona

0 Swieci na zielono Potgczono z dronem

o Miga na niebiesko Aparatura sterujgca taczy sie z dronem

0— Swieci na z6tto Aktualizacja oprogramowania sie nie powiodta
Teeeees Miga na z6tto Niski poziom natadowania akumulatora aparatury
o Miga na jasnoniebiesko Drazki sterujagce nie sg wysrodkowane

2. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora wskazujg poziom natadowania
akumulatora w aparaturze sterujacej.

Poziom natadowania

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora ERamalatara

(] (] (] (] 88%~100%
(] (] [} 88 75%~87%
U U 0 0 63%~74%
(] (] e 0 50%~62%
0 [ 0 0 38%~49%
[ ()8 0 0 25%~37%
U 0 0 0 13%~24%
g ) 0 0 0 0%~12%

Alarmy aparatury sterujacej

Aparatura sterujgca wibruje lub emituje dwa sygnaty dzwiekowe, aby wskaza¢ btad lub
ostrzezenie. Szczegbtowe informacje mozna znalezé w komunikatach wyswietlanych w czasie
rzeczywistym na ekranie dotykowym lub w aplikacji DJI Pilot 2. Przesun palcem w dét od gory
ekranu, aby otworzy¢ Shortcut Settings (Ustawienia skrotéw) i wigcz tryb Mute (Wyciszenie), aby
wytgczy¢ wszystkie alerty gtosowe.
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Wszelkie komunikaty gtosowe i alerty zostang wytaczone w trybie wyciszenia, w tym alerty
podczas RTH i alerty o niskim poziomie natadowania akumulatora w aparaturze sterujacej lub
dronie. Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas uzywania.

tadowanie aparatury i sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

tadowanie aparatury sterujgcej
o

1. Podtacz stacje BS65 do gniazda zasilania za pomocg kabla zasilajgcego AC i nacisnij raz
przycisk zasilania, aby wtaczy¢ stacje.

2. Podtacz stacje akumulatorowg i porty USB-C aparatury za pomocg kabla USB-C do USB-C.

3. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatoréw zaczng miga¢, wskazujac, ze akumulatory
wewnetrzne zostaty aktywowane i rozpoczeto sie ich tadowanie.

4. Petne natadowanie wewnetrznej aparatury trwa okoto 2 godzin.

Q e Do tadowania akumulatoréw wskazane jest uzywanie stacji DJI BS65 Battery Station. W
przeciwnym razie nalezy uzy¢ certyfikowanej tadowarki USB-C o maksymalnej mocy
znamionowej 65 W i maksymalnym napieciu 20 V, takiej jak D)l 65W Portable Charger.

e Co trzy miesigce nalezy catkowicie roztadowac i natadowac aparature sterujaca.
Akumulator wyczerpuije sieg, gdy jest przechowywany przez dtuzszy czas.

e Jedli w aparaturze zainstalowany jest akumulator WB37, bedzie on tadowany w tym
samym czasie. Akumulator WB37 mozna réwniez tadowac poprzez wtozenie jej do stacji
BS65.

A e Aparatura sterujgca nie moze by¢ wigczona przed aktywacja wewnetrznego
akumulatora. Wewnetrzny akumulator aparatury mozna réwniez aktywowac po
zamontowaniu akumulatora WB37.

e Upewnij sig, ze uzywasz dotgczonego kabla USB-C do USB-C w celu optymalnego
tadowania.

Opcje tadowania

A. Wewnetrzny akumulator aparatury mozna tadowa¢ za pomoca tadowarki lub mozna
uzy¢ zewnetrznego akumulatora WB37. Petne natadowanie wewnetrznego akumulatora za
pomocg tadowarki zajmuje okoto dwéch godzin. Akumulator wewnetrzny mozna
natadowa¢ do 50% za pomocg akumulatora zewnetrznego. tadowanie akumulatora
zewnetrznego nie jest mozliwe po wytgczeniu aparatury.
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B. Czas natadowania akumulatora z putapu 0%:

a. Po zamontowaniu na aparaturze, gdy poziom natadowania akumulatora wewnetrznego
wynosi 0%, petne natadowanie akumulatora wewnetrznego trwa okoto 2 godzin.

b. Po zamontowaniu na aparaturze, gdy poziom natadowania akumulatora wewnetrznego
wynosi 100%, petne natadowanie akumulatora wewnetrznego trwa okoto 1 godziny i 10 minut.

c. Po wiozeniu do stacji BS65 petne natadowanie akumulatora wewnetrznego trwa okoto 1
godziny i 20 minut.

Q + Czas tadowania moze sie rézni¢ w zaleznosci od temperatury otoczenia.

Mechanizm dziatania tadowania

a. Gdy aparatura sterujgca jest potgczona zaréwno z urzadzeniem tadujgcym, jak i
akumulatorem zewnetrznym, aparatura bedzie zasilana z urzadzenia tadujacego.

b. Gdy akumulator zewnetrzny jest zamontowany, a aparatura nie jest potgczona z urzgdzeniem
tadujgcym, aparatura bedzie zasilana z akumulatora zewnetrznego. Gdy akumulator zewnetrzny
roztaduje sie, aparatura bedzie zasilana przez akumulator wewnetrzny.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Sprawdzanie poziomu wewnetrznego akumulatora

Naciénij przycisk zasilania jeden raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.

e

Wysoki e——— Niski

Sprawdzanie poziomu zewnetrznego akumulatora

Nacisnij przycisk zasilania na akumulatorze zewnetrznym, a wskazniki LED wskazg aktualny
poziom natadowania akumulatora zewnetrznego.

Niski
i H—
o ALy
e

= Wysoki

Q * Mozna réwniez przej$¢ do ekranu gtéwnego aparatury sterujacej i sprawdzi¢ poziom
natadowania akumulatora wewnetrznego i zewnetrznego na pasku stanu.
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Potaczenie aparatury sterujacej i tryby drazka sterujacego

Polgczenie aparatury sterujacej

Kiedy aparatura sterujgca jest zakupiona wraz z dronem, aparatura zostata juz sparowana z
dronem, i mogg by¢ uzywane razem zaraz po aktywowaniu zaréwno aparatury, jak i drona. Jesli
dron i aparatura zostaty kupione osobno, postepuj zgodnie z instrukcjg ponizej, aby sparowac
aparature z dronem.

Metoda 1: Uzywajac przyciskéw aparatury sterujace;j.

1. Wiacz aparature i drona.

2. Wcisnij przyciski funkcyjne C1,C2 i przycisk nagrywania jednoczes$nie. Wskaznik LED bedzie
migat na niebiesko, aparatura wyda dwukrotny sygnat dzwiekowy aby powiadomi¢ ze proces
parowania sie rozpoczat.

3. Nacisnij przycisk parowania na dronie. Status LED aparatury zmieni si¢ na staty zielony jesli
proces parowania zakonczy sie sukcesem.

Metoda 2: Uzywajgc D)l Pilot 2

1. Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujacej.

2. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij "Link Remote Controller" (Potgcz z aparaturg), aby
nawigzac potaczenie. Wskaznik LED statusu aparatury bedzie migat na niebiesko, a podczas
taczenia aparatura bedzie wydawac sygnat dzwigkowy.

3. Przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej pie¢ sekund. Wskaznik zasilania na
dronie zacznie migac i wyemituje dwa sygnaty dzwiekowe, sygnalizujgc rozpoczecie taczenia. Gdy
taczenie sie powiedzie, wskazniki statusu drona bedg miga¢ na zielono, podczas gdy aparatura
wyemituje dwa sygnaty dzwiekowe, a wskazniki LED statusu aparatury zmienig kolor na zielony.

£)- e Upewnij sie, ze aparatura sterujgca znajduje sie w odlegtosci 50 cm (1,6 stopy) od drona
podczas taczenia.
e Upewnij sie, ze aparatura sterujaca jest podtgczona do Internetu podczas logowania przy
uzyciu konta DJI.
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Tryby drazka sterujacego

W DJI Pilot 2 dostepne sa trzy wstepnie zaprogramowane tryby: 1,2 i 3.

Tryb 1 ;
Lewy drazek Naprzéd Prawy drazek
! W gore
it | > i
'} 1 ¥
Wstecz !
@ CLY  (com) < | »
| Lewo Prawo
Skret w lewo Skretw prawo |
Tryb 2 ‘
Lewy drazek | Prawy drazek Naprzéd
i | i
® + G
h | 3
i Wstecz
Skret w lewo Skret w prawo i Lewo Prawo
Tryb 3

Lewy drazek Naprz6d

i
® 1
4

=

Wstecz

CHE

Prawy drazek

W dot

‘ Skret w lewo Skret w prawo
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Domysinym trybem jest tryb 2. Sprawdz na ponizszych rysunkach dziatanie kazdego drazka
sterujgcego w trzech zaprogramowanych trybach.

Pozycja Srodkowa: drazki sterujgce sg wysrodkowane.
Przesuniecie drazka sterujgcego: przesun drazek od $rodka.

Aparatura
Sterujaca Dron Uwagi
(Tryb 2)
Przesuniecie lewego drazka w goére lub w do6t
zmienia wysoko$¢ drona. Przesun drazek w
G G gore, aby sie wznies$¢ i w dot, aby obnizy¢. Im
bardziej drazek jest odsuniety od potozenia
@® srodkowego, tym szybciej dron zmienia
2 y 2 wysokos¢. Drazek nalezy przesuwac

delikatnie, aby zapobiec nagtym i
nieoczekiwanym zmianom wysokosci.

Przesuniecie lewego drgzka w lewo lub w
prawo steruje orientacjg drona. Przesuniecie
drazka w lewo powoduje obrét drona w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek

@.. Q \ ) zegara, a w prawo - w kierunku zgodnym z

ruchem wskazéwek zegara. Im bardziej drazek
zostanie odsuniety od pozycji Srodkowej, tym
szybciej dron bedzie sie obracat.

Przesuwanie prawego drazka w gére i w dot
ﬁ zmienia nachylenie drona. Przesunh drazek w
gobre, aby lecie¢ do przodu i w dét, aby leciec
l do tytu. Im bardziej drazek zostanie
3 odsuniety od pozycji Srodkowej, tym szybciej
dron bedzie sie poruszat.

«er)>

Przesuniecie prawego drazka w lewo lub w
prawo zmienia przechylenie drona. Przesun
& ‘ » drazek w lewo, al?y’polecieéw lewo i wo
prawo, aby polecie¢ w prawo. Im bardziej
drazek jest odsuwany od potozenia
srodkowego, tym szybciej porusza sie dron.

o

A e Przechowuj aparature z dala od materiatéw magnetycznych, aby unikng¢ wptywu
zaktéceh magnetycznych.
¢ Aby unikna¢ uszkodzen, zaleca sie demontaz drazkéw i przetrzymywanie ich w
przeznaczonym do tego miejscu w aparaturze podczas transportu/przechowywania
sprzetu.
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Opis przyciskéw

Przycisk RTH

Przytrzymaj przycisk RTH, az aparatura sterujgca wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, aby rozpoczgé
RTH. Dron poleci do ostatnio zaktualizowanego punktu Home. Nacisnij przycisk ponownie, aby
anulowac RTH i odzyska¢ sterowanie nad dronem.

/N * W trybie Advanced Dual Operator uzytkownik nie moze uruchomi¢ lub anulowa¢ RTH
uzywajac przycisku RTH na aparaturze sterujacej, ktéra nie posiada sterowania dronem.

Przyciski L1/L2/R1/R2/R3

Aparatura sterujgca automatycznie przetgczy funkcje tych przyciskéw w zaleznosci od typu
kamery, ktérg obstuguje dron. Opisy funkcji przyciskéw mozna znalez¢ po uruchomieniu
aplikacji D)I Pilot 2.

8688
ges

Konfiguracja i kombinacje przyciskéw

Konfigurowalne przyciski

Przyciski C1, C2, C3i 5D sa konfigurowalne. Otwérz aplikacje DJI Pilot 2 i przejdz do podgladu
kamery. Naciénije « «i @, aby skonfigurowa¢ funkcje tych przyciskéw. Ponadto mozna
dostosowac kombinacje przyciskéw, uzywajac przyciskow C1, C2 i C3 z przyciskiem 5D.
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Kombinacje przyciskéw

Niektére czesto uzywane funkcje mozna aktywowaé, uzywajgc kombinacji przyciskéw. Aby
uzywac¢ kombinacji przyciskdw, przytrzymaj przycisk Wstecz i uzyj innego przycisku w
kombinacji. W trakcie uzywania nalezy przejs¢ do ekranu gtéwnego aparatury sterujacej i
nacisng¢ przycisk Guide (Przewodnik), aby szybko sprawdzi¢ wszystkie dostepne kombinacje
przyciskow.

Funkcje przypisane kombinacja przyciskéw nie moga zosta¢ zmienione. Ponizsza tabela opisuje
funkcje kazdej kombinacji przyciskow.

Dziatanie kombinacji Funkcja
Przycisk Wstecz + Lewe pokretto Regulacja jasnosci
Przycisk Wstecz + Prawe pokretto Regulacja gtosnosci

Przycisk Wstecz + Przycisk Nagrywania  Ekran nagrywania
Przycisk Wstecz + Przycisk migawki Screenshot

Przycisk Wstecz + Przycisk 5D Przetaczanie w gore - Strona gtéwna; Przetgczanie w
doét - Ustawienia skrétéw; Przetgczanie w lewo -
Ostatnio otwarte aplikacje

Przetacznik trybu lotu

Przesun przetacznik, aby wybrac¢ tryb lotu

OZNACZENIE TRYB LOTU 7
F Tryb F (funkcyjny) F
. Tryb S (sportowy) :l ,,,,,,,,,,,,,,,, 9
N Tryb N (standardowy) —J

System kontrolera lotu drona M350 RTK obstuguje nastepujace tryby lotu:
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Tryb N (standardowy)

Dron wykorzystuje GNSS i system wizyjny, co pozwala mu na wykrywanie przeszkéd w szesciu
kierunkach oraz w celu automatycznej stabilizacji. Gdy sygnat GNSS jest silny, dron wykorzystuje
GNSS do lokalizacji i stabilizacji. Gdy sygnat GNSS jest staby, ale oswietlenie i inne warunki
otoczenia sg wystarczajace, dron wykorzystuje systemy wizyjne do lokalizacji i stabilizacji. Gdy
funkcja wykrywania przeszkéd jest wigczona, a oswietlenie i inne warunki Srodowiskowe sg
wystarczajgco dobre, maksymalny kat przechylenia drona wynosi 25°. Gdy sygnat GNSS jest
staby, a oswietlenie i inne warunki otoczenia sg niewystarczajgco dobre, dron nie moze
precyzyjnie zawisnac¢ i moze utrzymac wysokos¢ tylko za pomocg barometru.

Tryb S (sportowy)

Dron uzywa GNSS do pozycjonowania. Zachowanie drona sg zoptymalizowane pod katem
zwrotnosci i szybkosci, dlatego dron bedzie bardziej wrazliwy na polecenia drazka. Funkcje
omijania przeszkdd sg wytgczone, dlatego dron nie bedzie wykrywat i omijat przeszkéd w trybie
Sport. Dostepne sg tylko funkcje pozycjonowania wizyjnego.

Tryb F (funkcyjny)

Tryb F mozna przypisac na tryb T (tryb statywu) lub tryb A (tryb wysokosci) w aplikacji DI Pilot 2.
Tryb T jest oparty na trybie N. Predko$¢ lotu jest ograniczona, aby umozliwi¢ fatwiejsze
sterowanie dronem. Trybu A nalezy uzywac ostroznie. W trybie A systemy wizyjne i niektére
inteligentne funkcje sg wytgczone. W tym trybie dron nie ma mozliwosci automatycznego
pozycjonowania sie i hamowa¢ oraz bardzo mocno wptywajg na niego warunki zewnetrze, co
moze skutkowac jego ciggtymi zmianami potozenia w poziomie.

/N o Wykrywanie przeszkéd jest wylgczone w trybie S, co oznacza, ze dron nie moze
automatycznie wykrywac przeszkod i hamowaé w celu ich ominiecia. Podczas lotu w trybie
S nalezy zwraca¢ uwage na otaczajace Srodowisko i przeszkody, ktére mozemy napotkac
na trasie.

e Nalezy pamieta¢, ze podczas lotu w trybie S predkos¢ lotu drona znacznie wzro$nie w
poréwnaniu z trybem N (standardowym). W zwigzku z tym droga hamowania znacznie sie
wydtuzy. Podczas lotu w bezwietrznym otoczeniu wymagana jest minimalna droga
hamowania wynoszaca 50 m (164 stopy).

e Nie przetagczaj sie z trybu N na tryb S lub F, chyba zZe jeste$ wystarczajgco zaznajomiony z
zachowaniem drona w kazdym trybie lotu. Aby moc korzystac z innych trybéw lotu nalezy
najpierw witaczy¢ funkcje Multiple Flight Modes w aplikacji DJI Pilot 2

e Po przetaczeniu GNSS na system pozycjonowania satelitarnego BeiDou w aplikacji DI Pilot
2, dron bedzie korzystat tylko z jednego systemu pozycjonowania. Zaleca sie latanie
ostroznie.

e Unikaj latania w obszarach, w ktérych sygnat GNSS jest staby lub w waskich przesmykach,
gdzie mozliwosci manewrowania sa ograniczone. W przeciwnym razie dron zostanie
zmuszony do przejscia w tryb Attitude, co moze prowadzi¢ do potencjalnych zagrozen
podczas lotu. W takim wypadku jak najszybciej wyladuj w bezpiecznym miejscu.
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Kalibracja kompasu

Po tym jak aparatura byta uzywana w miejscach z zakt6ceniami elektryczno magnetyczny,
kompas moze potrzebowac kalibracji. Gdy zajdzie taka potrzeba pojawi sie ostrzezenie. Nacisnij
na ostrzezenie by rozpoczag¢ kalibracje. W innych przypadkach postepuj zgodnie z instrukcjg
ponizej, aby skalibrowa¢ urzadzenie.

1. Przejdz do ekranu gtéwnego.

2. Otwoérz Settings (Ustawienia), przesun palcem w gore i wybierz Compass (Kompas).

3. Postepuj zgodnie ze schematem wys$wietlanym na ekranie, aby skalibrowa¢ aparature
sterujgca.

4. Po pomyslnym zakonczeniu kalibracji uzytkownik otrzyma komunikat.

Q + Jesli kompas aparatury sterujacej dziata prawidtowo, po wejsciu do widoku kalibracji
zostanie wyswietlony komunikat "Calibration Success". Przeprowadzenie kalibracji nie
jest konieczne.

Ustawienia HDMI

Zewnetrzny ekran moze wyswietla¢ interfejs aparatury sterujacej poprzez potaczenie aparatury
z ekranem przy uzyciu kabla HDMI. Postepuj zgodnie z ponizszg instrukcja, aby wigczyc
potaczenie HDMI.

Zaawansowany tryb DUAL OPERATOR

M350 RTK wspiera Zaawansowany Tryb Dual Operator, ktéry pozwala na jednoczesne
potaczenie dwéch aparatur sterujgcych do jednego drona. W tym trybie obie aparatury maja
ten sam priorytet oraz nie posiadajg wczesniej przypisanych roli. Podczas lotu, piloci przejmuja
kontrole w miare potrzeb oraz na biezagco decydujg, ktore urzadzenie (dron, gimbal czy kamera)
ma by¢ kontrolowane.

Istniejg dwa typy sterowania - kontrola lotu oraz kontrola gimbala. Aparatura sterujgca
odpowiedzialna za kontrole lotu moze kontrolowaé¢ pozycje drona. Aparatura odpowiedzialna
za kontrole gimbala moze kontrolowa¢ ruch gimbala oraz czynnosci kamery.

Konfiguracja Zaawansowanego Trybu Dual Operator

Przed uzyciem, aparatura A oraz B muszg zosta¢ sparowane oddzielnie. By sparowac
urzadzenie wykonaj nastepujace kroki:

1. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2.

2. Wejdz na strone gtébwnga i naci$nij Remote Controller A/B, aby aktywowac taczenie. Podczas
taczenia wskaznik LED statusu na aparaturze sterujgcej bedzie miga¢ na niebiesko, a sama
aparatura wyda sygnat dZzwiekowy. Przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej
pie¢ sekund. Wskaznik zasilania drona zacznie miga¢ i wyemituje dwa sygnaly dzwiekowe,
wskazujac, ze taczenie zostato rozpoczete. Gdy tgczenie sie powiedzie, wskazniki statusu drona
zaczng migac na zielono, aparatura wyda dwa sygnaty dzwiekowe, a wskaznik LED statusu na
aparaturze sterujgcej zaswieci sie na zielono.
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3. Nastepnie przycisk sterowania dronem na aparaturze sterujgcej zmieni kolor na zielony, a
przycisk sterowania dronem na drugiej aparaturze zmieni kolor na biaty. Nacisnij 5 w
prawym goérnym rogu podgladu kamery gimbala w aplikacji DJI Pilot 2, aby uzyska¢
sterowanie kamerg gimbala.

/\ -+ Potacz kolejno obie aparatury sterujgce. Upewnij sie, ze najpierw potgczono aparature
sterujgcg A z dronem, a nastepnie potgcz aparature sterujacg B.

Uzywanie Zaawansowanego Trybu Dual Operator

1. Upewnij sie, ze obie aparatury sg sparowane i potgczone z dronem. Pierwsza potgczona
aparatura domysinie moze kontrolowac cate urzadzenie (drona, kamere i gimbala)
podczas gdy druga potgczona aparatura nie posiada zadnej kontroli.

2. Aparatura, ktéra posiada kontrole nad urzagdzeniem moze uzywa¢ drgzkéw sterowania,
pokretet kontroli gimbala, kombinacji przyciskbw oraz ikon interfejsu uzytkownika, by
kontrolowac¢ urzadzenie, co odpowiada kontroli przez pojedynczg aparature. W innym
wypadku urzadzenie nie moze by¢ kontrolowane. Aparatura, ktéra nie ma kontroli nad
urzadzeniem moze ciggle wiaczy¢ widok z kamery na aparaturze. Tylko aparatura, ktéra
moze kontrolowac kierunek drona jest w stanie uruchomi¢ lub przerwaé procedure RTH.

3. Kazdy z uzytkownikdow moze przejg¢ sterowanie urzadzeniem w razie potrzeby. Nacisnij
przycisk sterowania dronem, aby przeja¢ kontrole nad dronem. Naciénij (B w prawym
goérnym rogu podgladu kamery gimbala w aplikacji DJI Pilot 2, aby przejg¢ sterowanie
kamerg gimbala. Po uzyskaniu sterowania dronem uzytkownik moze go zablokowa,
naciskajgc i przytrzymujgc przycisk sterowania dronem na aparaturze sterujacej. Po
zablokowaniu sterowania dron zmieni kolor na niebieski. Drazki sterujgce sg uzywane do
obstugi gimbala, jesdli pilot ma kontrole tylko nad kamerg gimbala. Gdy pilot ma petna
kontrole, drazki sterujgce sg uzywane do sterowania dronem, a pokretta do regulacji
ruchu gimbala.

4. Podczas operacji w Zaawansowanym Trybie Dual Operator, gdy jedna z aparatur
sterujgcych zostanie roztgczona to nastgpi przetaczenie sterowania. Oznacza to, ze
kontrola nad gimbalem zostanie przekazana do podtgczonej aparatury. Jezeli odtgczona
aparatura posiada kontrole nad lotem to podtgczona aparatura otrzyma powiadomienie o
przejeciu kontroli nad lotem i pilot bedzie mégt zadecydowac czy kontrole przeja¢ czy nie.
Gdy decyzja bedzie negatywna lub nie zostanie podjeta w odpowiednim czasie to
uruchomione zostang odpowiednie procedury bezpieczenstwa.

5. Jezeli podczas operacji dojdzie do ponownego poditgczenia wczesniej roztgczonej
aparatury to domys$inie nie dostanie ona mozliwosci kontroli zadnego urzadzenia. Pilot
moze przejgc¢ kontrole wedtug potrzeb.

6. Do regulacji odpowiednich ustawien gimbala i kamery, a takze do pobierania lub
odtwarzania plikéw multimedialnych mozna uzywa¢ wytacznie aparatury sterujacej z
funkcja sterowania kamerg gimbala.

7. Funkcje takie jak pobieranie i odtwarzanie nagranego materiatu sg dostepne jedynie dla
aparatury posiadajgcej kontrole nad gimbalem i kamera.

8. W normalnych warunkach obie aparatury sterujgce sg w stanie skonfigurowac kontroler
lotu, system wizyjny, transmisje wideo i Inteligentne Akumulatory. Jednakze, gdy kontrola
lotu jest zablokowana to tylko aparatura posiadajgca mozliwo$¢ sterowania lotem bedzie
mogta wykona¢ takie dziatania.
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9. Aparatura sterujgca A moze by¢ uzywana do aktualizacji oprogramowania sprzetowego
wszystkich modutéw jednoczesnie, gdy jest potaczona z dronem, ale aparatura sterujgca B moze
by¢ uzywana tylko do aktualizacji oprogramowania aparatury B.

10. Przesytanie logéw przy uzyciu aplikacji D)I Pilot 2: uzytkownik moze przesyta¢ logi zaréwno
drona, jak i aparatury sterujacej A za posrednictwem aparatury sterujacej A, a takze przesyta¢
logi z aparatury sterujacej B za posrednictwem aparatury sterujgcej B.

11. Uzytkownik aparatury sterujacej B nie moze dostosowac¢ ustawien dla sieci RTK lub sieci
niestandardowej RTK.

12. Aparatura sterujaca B nie moze by¢ uzywana do aktualizacji bazy danych strefy GEO.

13. Inne operacje niezwigzane z lotem mozna wykonywa¢ uzywajgc dowolnej aparatury
sterujacej.
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Inteligentna stacja
tadowania

W tym rozdziale przedstawiono funkcje
inteligentnej stacji tadowania akumulatoréow.
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Inteligentna stacja tadowania

Inteligentna stacja tadowania BS65 wyposazona jest w osiem portéw akumulatoréw TB65,
cztery porty akumulatoréw WB37, jeden port serwisowy USB-C oraz jeden port tadowania USB-
A i jeden port USB-C. Moze jednoczesnie tadowa¢ dwa akumulatory TB65 i jeden akumulator
WB37.

(2) 0
=H @) S
o g &l ;

1. Otwory na ktédke 7. Slot akumulatora TB65 13. Wskaznik statusu tadowania
2. Zatrzask blokujacy 8. Slot akumulatora WB37 akumulatora WB37

3. Uchwyt 9. Port tadowania USB-C 14. Port USB-C do aktualizacji

4. Zawodr wyréwnujacy 10. Port tadowania USB-A 15. Przycisk zasilania

ci$nienie 11. Wskazniki statusu 16. Wskaznik LED stacji zasilania
5. Wysuwany uchwyt akumulatora TB65 17. Przetacznik trybu tadowania
woézka 12. Wskazniki statusu 18. Wskaznik LED trybu tadowania
6. Gniazdo kabla akumulatora WB37

zasilania AC

Ostrzezenia

1. Nie pozwdl, aby jakiekolwiek substancje ciekte dostaty sie do wnetrza stacji tadowania.

2. Nie nalezy zamyka¢ pokrywy stacji tadowania podczas tadowania. Nalezy upewnic sie, ze
stacja jest dobrze wentylowana i jest w stanie odprowadzac¢ ciepto.

3. Stacja tadowania akumulatoréw jest kompatybilna wytacznie z akumulatorem TB65 i WB37.
NIE NALEZY uzywa¢ stacji tadowania akumulatoréw z innymi modelami akumulatoréw.

4. Podczas uzytkowania nalezy umiescic¢ stacje na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Nalezy
upewnic sie, ze urzadzenie jest odpowiednio zaizolowane, aby zapobiec ryzyku pozaru.

5. NIE NALEZY dotyka¢ metalowych zaciskéw stacji akumulatorowej. Wyczy$¢ metalowe zaciski
czysty, suchg szmatka, jesli po wytgczeniu zasilania pojawia sie na nich zauwazalne osady.

6. Nalezy uwaza¢, aby nie zranic palcow podczas otwierania lub zamykania stacji
akumulatorowe;j.

7. Umies¢ akumulatory w okre$lony sposéb.

8. Cisnienie powietrza w stacji tadowania akumulatoréw moze ulec zmianie podczas transportu
lotniczego lub po ekstremalnych zmianach cisnienia barometrycznego. Pokretto zaworu
ci$nieniowego z boku stacji tadowania automatycznie wyréwna ci$nienie powietrza.

9. Aby usungc¢ piasek i kurz ze stacji tadowania, nalezy uzy¢ dmuchawy do kurzu.
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Korzystanie ze stacji tadowania

tadowanie

1. Podtacz stacje tadujacg do zrédta pradu (100-120 V ac, 50-60Hz / 220-24 V ac, 50- 60Hz) przy
pomocy kabla zasilania.
2. Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania.
3. tadowanie akumulatoréw TB65:
a. Wyréwnaj ze sobg pomaranczowe znaczniki na akumulatorze TB65 i porcie akumulatora,
a nastepnie w6z akumulatory do portow.
b. Przetgcz przetgcznik trybu tadowania na tryb przechowywania, tryb gotowosci do lotu lub
tryb standardowy.
Tryb przechowywania (s : kazda para akumulatoréw jest tadowana kolejno do 50% i
utrzymywana na poziomie 50% po zakonczeniu tadowania. Tryb przechowywania jest
dobry do dtugotrwatego przechowywania akumulatoréw.
Tryb Ready-to-Fly @n: kazda para akumulatoréw jest kolejno tadowana do 90% i
utrzymywana na poziomie 90% po natadowaniu. Tryb Ready-to-Fly utatwia szybkie
uzywanie akumulatoréw.
Tryb standardowy & : kazda para akumulatoréw jest tadowana kolejno do 100%.
c. Stacja akumulatoréw bedzie tadowac akumulatory parami. Para o najwyzszej mocy
zostanie natadowana jako pierwsza.
4. tadowanie akumulatoréw WB37: wt6z akumulatory WB37, a akumulator o najwyzszym
poziomie natadowania zostanie natadowany jako pierwszy.

5. tadowanie aparatury DJI RC Plus: podtacz aparature do portu tadowania USB-C za pomocg
kabla USB-C do USB-C.

/\ e Stacja tadowania powinna pozostawa¢ witaczona, aby utrzymac poziom natadowania
akumulatora w trybie przechowywania i gotowosci do lotu. Utrzymywanie wysokiego
poziomu zasilania w trybie gotowosci do lotu wptynie na zywotnos$¢ akumulatora. Po
zakonczeniu tadowania nalezy wytaczy¢ zasilanie stacji tadowania, z wyjatkiem sytuacji
szczegoblnych, takich jak sytuacje szczegblne zwigzane z pozarem.

Q e Podtacz aparature do portu serwisowego i uruchom aplikacje DJI Pilot 2, aby wyswietli¢
informacje o akumulatorze, zaktualizowa¢ oprogramowanie lub zdiagnozowac btad.
e Gdy temperatura akumulatora TB65 jest nizsza niz 18° C (64,4° F), akumulatory zostang
automatycznie rozgrzane po wiozeniu do stacji tadowania i wigczeniu.
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tadowanie akumulatoréw w parach

Akumulatory TB65 powinny by¢ uzywane parami, aby wydtuzy¢ ich zywotno$¢. Akumulatory
wtozone do gérnego i dolnego portu zostang automatycznie sparowane w kolejnosci A, B, Ci D.
Sekwencje tadowania przedstawiono ponizej:

e Pomiedzy akumulatorem sparowanym i pojedynczym, sparowane akumulatory beda
tadowane jako pierwsze. (Rysunek a)

e W przypadku wielu par akumulatoréw, w pierwszej kolejnosci tadowana bedzie para o
najwyzszej mocy. (Rysunek b)

e Gdy zaden z akumulatoréw nie jest sparowany, dwa akumulatory o najwyzszym poziomie
natadowania beda tadowane jako pierwsze. (Rysunek c)

Gdy moc akumulatoréw w parze nie jest taka sama, stacja tadowania akumulatoréw najpierw
nataduje akumulator o mniejszej mocy, a nastepnie nataduje sparowane akumulatory razem,
gdy ich moc bedzie taka sama.

10% 30%

0
10% 30% 10% 30% 20% 40%

Rysunek A Rysunek B Rysunek C

Opis wskaznikéw LED i sygnatu dzwiekowego

Wskazniki LED Opis
Przycisk zasilania
Swieci na zielono Wiaczony

Wskazniki akumulatora

Miga na zielono tadowanie

Swieci na zielono tadowanie zakonczone
Miga na z6tto Nagrzewanie /Chtodzenie
Swieci na z6#o Oczekiwanie na tadowanie

Nie wykryto akumulatora w stacji. Wt6z ponownie

Miga na czerwono akumulator lub sprébuj uzy¢ innego portu akumulatora.

Swieci na czerwono i stycha¢ sygnat  Btad akumulatora
Wskazniki LED stacji tadowania

Miga na z6#o Zaktualizuj oprogramowanie stacji tadowania

Swieci na czerwono i stycha¢ sygnat  Bfad stacji fadowania

* Podtgcz aparature sterujgcg do portu serwisowego, uruchom DJI Pilot 2 i nacis$nij HMS, aby zdiagnozowac btad.
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Specyfikacja

Model produktu BS65
Wymiary 580x358%254 mm
Waga netto 8.98 kg

Maks.obcigzenie wewnetrzne 12 kg

Kompatybilne modele Inteligentny akumulator TB65
akumulatora Inteligentny akumulator WB37
Port wejsciowy 100-120 VAC, 50-60 Hz
220-240 VAC, 50-60 Hz
Port wyjsciowy Port wejéciowy akumulatora TB65: 52.8 V, 7 Ax2 @100-120 V,
8.9 Ax2 @220-240 V (obstuguje oba wyjscia jednoczesnie)
Port wejsciowy akumulatora WB37: 8.7V, 6 A

Moc wyjsciowa 100-120 VAC, 750 W
220-240 VAC, 992 W
Port tadowania USB-C maksymalna moc wyjéciowa 65 W
Port tadowania USB-A maksymalna moc wyjéciowa 10 W (5 V, 2 A)

Moc wyjsciowa (podczas

nagrzewania akumulatora TB65) 2.8V, 2A

Poboér mocy w stanie spoczynku < g w

Temperatura robocza -20° do 40° C (-4° do 104° F)

Czas tadowania* 2 akumulatory TB65 tadowane od 0-100%
100-120V - 70 minut
220-240V - 60 minut

* Podiacz aparature sterujgcg do portu serwisowego, uruchom DJI Pilot 2 i naci$nij HMS, aby zdiagnozowac btad.
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Inteligentne akumulatory

W tym rozdziale przedstawiono funkcje inteligentnego
akumulatora.
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Inteligentne akumulatory

Wprowadzenie

Inteligentne akumulatory TB65 jest wyposazona w wysokoenergetyczne ogniwa i wykorzystuje
zaawansowany system zarzadzania akumulatorem aby =zasili¢ drona. Do tadowania
inteligentnego akumulatora lotu nalezy uzywaé wytacznie zatwierdzonego przez D)l urzadzenia
tadujgcego. Upewnij sie, ze inteligentny akumulator lotu jest w petni natadowany przed
pierwszym uzyciem. Oprogramowanie jest zaktualizowane do najnowszej wersji.

Funkcje akumulatora

Inteligentny akumulator posiada nastepujace funkgcje:

1. Wskaznik poziomu natadowania akumulatora : diody LED poziomu natadowania
akumulatoréw wyswietlajg aktualny poziom ich natadowania.

2. Nataduj lub roztaduj akumulator do 40% ~ 60%, jesli nie bedzie uzywany przez 10 dni lub
dtuzej. Moze to znacznie wydtuzy¢ ogdlng zywotno$¢ akumulatora. Roztadowanie akumulatora
do poziomu 60% zajmuje okoto 6 dni. Podczas procesu roztadowywania moze by¢ odczuwalne
umiarkowane ciepto emitowane przez akumulator. Progi roztadowania mozna ustawi¢ w
aplikacji DJI Pilot 2.

3. tadowanie zréwnowazone: podczas tadowania napiecia ogniw akumulatora sg automatycznie
réwnowazone.

4. Ochrona przed przetadowaniem: akumulator przestaje tadowac sie automatycznie po petnym
natadowaniu.

5. Wykrywanie temperatury: aby zapobiec uszkodzeniom, akumulator taduje sie tylko wtedy, gdy
temperatura wynosi od -20° do 45° C (-4° do 113° F).

6. Zabezpieczenie nadpradowe: akumulator przestaje sie tadowa¢ w przypadku wykrycia
nadmiernego natezenia pradu.

7. Ochrona przed nadmiernym roztadowaniem: podczas lotu, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu
i da¢ uzytkownikom jak najwiecej czasu na radzenie sobie z sytuacjami awaryjnymi, ochrona
przed nadmiernym roztadowaniem jest wytgczona. Dlatego nalezy zwraca¢ uwage na pozostaty
poziom natadowania akumulatora podczas lotu i lgdowac lub wraca¢ do domu natychmiast po
wyswietleniu komunikatu w aplikacji. W przeciwnym razie moze dojé¢ do niebezpiecznego
roztadowania akumulatora. Podczas tadowania nadmiernie roztadowanego akumulatora moze
wystgpi¢ zagrozenie pozarowe, zeby temu zapobiec akumulator zostanie zablokowany i nie
bedzie dalszej mozliwosci jego uzytku.

8. Zabezpieczenie przed zwarciem: zasilanie jest automatycznie odcinane w przypadku wykrycia
zwarcia.

9. Ochrona przed uszkodzeniem ogniwa akumulatora: aplikacja wyswietli komunikat
ostrzegawczy w przypadku wykrycia uszkodzenia ogniwa akumulatora.

10. Tryb hibernacji: akumulator przechodzi w tryb hibernacji, gdy nie jest uzywany, aby
oszczedzac energie.

11. Komunikacja: informacje o napieciu, poziomie natadowania i natezeniu prgdu akumulatora
sg przesytane do drona.

12. Ogrzewanie: funkcja zapewnia normalng prace akumulatora w niskiej temperaturze.
Szczegbtowe informacje znajdujg sie w sekgcji "Ogrzewanie akumulatora".

13. Wodoszczelnos¢ i pytoszczelnosé: po zainstalowaniu w dronie akumulator spetnia normy
IP55.
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A e Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z instrukcjg obstugi, wytycznymi dotyczgcymi
bezpieczenstwa i etykietami akumulatoréw. Uzytkownicy ponoszg petng
odpowiedzialnos¢ za wszystkie operacje i uzytkowanie.

o Jesli po starcie tylko jeden akumulator nadaje sie do uzytku, nalezy niezwtocznie
wylgdowac i wymieni¢ zrodto zasilania.

e Porty rozszerzeh majg wbudowany czujnik temperatury. Jesli moc tadunku jest
zbyt duza, powodujac przegrzanie urzadzenia, dron automatycznie odetnie
zasilanie.

o Nalezy uzywa¢ autoryzowanych akumulatoréw dostarczonych przez DJI.

Instalacja akumulatoréw

Uzywanie sparowanych akumulatoréw

Przed pierwszym uzyciem, jest zalecane aby oznaczy¢ dwa akumulatory jako para i uzywac ich w
tej parze ( tadowac¢ i roztadowywac je réwnoczesnie ) aby zmaksymalizowa¢ zywotnos¢ i
zapewni¢ jakos¢ uzytkowania. Jesli dwa akumulatory ze znaczacg réznicg natadowania zostang
zamontowane i dron zostanie uruchomiony, w aplikacji pojawi sie ostrzezenie z rekomendacja
uzycia akumulatoréw o podobnym stopniu natadowania.

Wiaczenie i wytgczenie zasilania

Akumulator mozna wigczy¢ i wytgczy¢ jedynie jesli jest zamontowany w dronie.
Wiaczanie/wytgczanie: nacisnij przycisk zasilania, a nastepnie naci$nij ponownie i przytrzymaj
przez dwie sekundy. Po wigczeniu drona przycisk/wskaznik zasilania Swieci Swiattem ciggtym.
Przycisk/wskaznik zasilania zgasnie po wytgczeniu drona.
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Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Kiedy akumulator jest wytaczony, naciénij przycisk wskaznika natadowania a wskaznik pokaze
aktualny stan akumulatora. Wskaznik natadowania akumulatora wyswietla ile pozostato
energii.

Wskazniki poziomu natadowania takze beda pokazywac aktualny stan akumulatora
podczas roztadowywania. Opis wskaznikow ponizej.

i

@ LED jest wigczony. <——: LED jest wytgczony. -e=s- : LED is flashing.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania
- - - = 88%~100%
) - .- 75%~87%
- - — 63%~74%
- e — 50%~63%
- - - — 38%~49%
- b ) () 25%~37%
— - — 13%~24%
emmp- fa) - fa) 0%~12%

Wymiana akumulatora przy wigczonym zasilaniu drona

Po wyladowaniu dron nie musi by¢ wytagczony w celu wymiany akumulatora. Nalezy odczekac¢ 3
sekundy pomiedzy wiozeniem pierwszego i drugiego akumulatora.

Nagrzewanie akumulatora

Nagrzewanie reczne: jesdli inteligentny akumulator nie jest zainstalowany w dronie, nacisnij i
przytrzymaj przycisk poziomu na akumulatorze przez cztery sekundy, aby zainicjowac
samonagrzewanie, utrzymujac akumulator w temperaturze od 16° C (61° F) do 20° C (68° F),
ktory jest idealnym zakresem temperatury roboczej, przez okoto 30 minut. Nacisnij i
przytrzymaj przycisk poziomu natadowania akumulatora przez dwie sekundy, aby zatrzymac
nagrzewanie.

Automatyczne nagrzewanie: wtéz akumulator do urzadzenia a nastepnie je wiéz. Jesli wykryta
zostanie niska temperatura akumulatora to zostanie on podgrzany do 16° C (61° F) a 20° C (68°
F).

/\ * Wydajnos¢ inteligentnego akumulatora jest znacznie zmniejszona podczas lotow w
niskich temperaturach (ponizej 5°C). Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie, ze
akumulator jest w petni natadowany.
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A e Zakoncz lot, gdy tylko DJI Pilot 2 wysSwietli ostrzezenie o niskim poziomie
natadowania akumulatora w miejscach, gdzie jest niska temperatura. Po
wyswietleniu takiego komunikatu nadal bedziesz miat mozliwo$¢ sterowania
dronem.

e W ekstremalnie niskich temperaturach, moze nie by¢ wystarczajgco rozgrzany po
nagrzewaniu. W takich przypadkach nalezy odpowiednio zaizolowa¢ akumulator.
¢ Aby zapewni¢ optymalng wydajno$¢ akumulatora, nalezy utrzymywac temperature
akumulatora powyzej 16°C.

W Srodowiskach o niskiej temperaturze rozgrzanie akumulatora zajmie wiecej

czasu. Wskazane jest utrzymywanie akumulatora w cieple przed uzyciem, aby

skréci¢ czas nagrzewania.

Przechowywanie akumulatoréw
1. Akumulator roztadowuje sie samoczynnie ze 100% do 95% jesli w ciggu 12 godzin nie byla
uzytkowana. Drugi okres samoroztadowania akumulatora rozpoczyna sie domysinie od drugiego

dnia (mozna go ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2) do poziomu 50%, aby wydtuzy¢ jego zywotnosc.
Strategia samoroztadowania akumulatora jest pokazana ponizej.

100%

50%

0 1 n n+4 TB65

2. Przechowywanie energii na odpowiednich poziomach moze wydtuzy¢ 2zywotnosc
akumulatora. Uzyj trybu przechowywania w stacji tadowania, aby natadowa¢ akumulatory do
poziomu 50% i przechowywac je na tym poziomie. W ponizszej tabeli podano maksymalny czas
przechowywania, gdy poziom natadowania jest nizszy niz 50%.

Poziom natadowania | Maksymalny czas przechowywania | Poziom nalad nia ksymalny czas przechowywania
0% 12 20% 110
5% 36 30% 160
10% 60 40% 210
15% 86 50% 260
VAN e Akumulator ulegnie uszkodzeniu po przekroczeniu maksymalnego okresu

przechowywania. W takim wypadku akumulator nie powinien by¢ uzywany.

e Rzeczywisty maksymalny okres przechowywania moze sie nieznacznie réznic ze
wzgledu na to, ze akumulatory sg czescig réznych partii produkcyjnych i sa
przechowywane w réznych srodowiskach.
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Konserwacja akumulatora

Kalibracja wydajnosci
1. Postepuj zgodnie z instrukcjami aby ukonczy¢ kalibracje wydajnosci jesli zostaniesz o to
poproszony w aplikacji DJI PILOT 2

‘B = 2 =
.y = (&) =)

( ) > ( ) > (= > ( )
o) Ray Y Nay,
NALADUJ DO 100% ODCZEKAJ 1H ROZtADUJ DO POZIOMU ODCZEKAJ TH

PONIZE) 20%
Konserwacja akumulatora

1. Jesli akumulator nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, wptynie to na jego wydajnos¢.
2. Konserwacje akumulatora nalezy przeprowadza¢ raz na 50 cykli lub co 3 miesigce . Mozliwe,
ze o konserwacje poprosi nas réwniez komunikat wystany przez aplikacje DJI Pilot 2, postepuj
wtedy w spos6b nastepujacy:
o =2 TN ()
Ii‘ ) > 8 ) > > g )
. %

. |
NAEADUJ DO 100% ODCZEKAJ 24H ROZtADUJ DO POZIOMU ODCZEKAJ TH
PONIZEJ 20%

Nataduj akumulator catkowicie lub do odpowiedniego poziomu mocy po zakonczeniu
konserwacji akumulatora. Skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI, jesli btad konserwacji nadal
bedzie sie pojawiat.

Oproécz powyzszego, zalecamy przeprowadzenie nastepujgcych kontroli w celu konserwacji
akumulatora:

a. Wt6z akumulator do drona i wiacz go, aby wyswietli¢ informacje o akumulatorze w DJI Pilot 2.
Upewnij sie, ze réznica w napigciu ogniw jest mniejsza niz 0,1 V, a oprogramowanie akumulatora
jest zaktualizowane do najnowszej wersji.

b. Upewnij sig, ze akumulator nie przecieka lub nie jest spuchniety i uszkodzony.

c. Upewnij sie, ze zaciski akumulatora sg czyste.

d. Regularnie sprawdzaj poziom natadowania akumulatora. Nalezy pamigtaé, ze jest on
przystosowany do 400 cykli. Po tym czasie nie zaleca sie dalszego uzytkowania.
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APLIKACJA DJI PILOT 2

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne
funkcje aplikacji DJI Pilot 2.
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APLIKACJA DJI PILOT 2

Aplikacja DJI Pilot zostata opracowana dla uzytkownikédw platform przemystowych. Funkcja
“Manual Flight” zawiera szereg profesjonalnych funkgcji, ktére sprawiaja, ze manualny lot jest
prosty i intuicyjny. Funkcja “Mission Flight” umozliwia tworzenie tras lotu i pozwala
zautomatyzowac lot zwigkszajac efektywnos¢ pracy.

Strona giéwna

1 2 3 4
|| \ \
= ‘ ‘
8
574
674
— 1o
—10
7‘

1. Ja
Dotknij, aby wyswietli¢ zapisy lotéw, pobra¢ mapy offline, zarzgdza¢ odblokowywaniem strefy
GEO, przeczyta¢ dokumentacje pomocy, wybrac jezyk i wyswietli¢ informacje o aplikacji.

2. Dane i prywatnos¢
Dotknij, aby zarzgdzac trybami zabezpieczen sieci, ustawi¢ kody bezpieczenstwa, zarzagdzac
pamiecig podreczng aplikacji i wyczysci¢ dzienniki urzadzenia D)I.

3. Mapa strefy GEO
Dotknij, aby wyswietli¢ mape strefy GEO, sprawdzi¢ w trybie offline, czy biezacy obszar
roboczy znajduje sie w strefie ograniczonej lub strefie autoryzacji, a takze aktualng wysokos¢
lotu.
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a. Nacisnij, aby zaktualizowa¢ baze danych strefy GEO aparatury, jesli jest dostepna.

b. Naciénij, aby zaktualizowa¢ baze danych strefy GEO drona, jesli jest dostepna.

c. Naciénij, aby wprowadzi¢ certyfikat odblokowania i nim zarzadzad. Jesli dron jest juz
podtaczony do aparatury, uzytkownicy mogg bezposrednio wybra¢ certyfikat
wymagany do odblokowania strefy GEO.

4. Ustuga w chmurze
Dotknij, aby wej$¢ na strone ustugi w chmurze, wyswietli¢ stan potgczenia, wybrac typ ustugi
lub przetaczy¢ sie z aktualnie potgczonej ustugi na inng ustuge w chmurze.

a. Jedli konto DJI, ktére zaloguje sie na urzadzeniu posiada licencje DJI FlightHub 2, dotknij
ustugi w chmurze na stronie gtéwnej aplikacji, nastepnie urzadzenie automatycznie
zaloguje sie do aplikacji DJI FlightHub 2. DJI FlightHub 2 to oparta na chmurze
zintegrowana platforma zarzadzania online dla dronéw, zapewniajgca uzytkownikom
monitorowanie dronéw w czasie rzeczywistym oraz zarzadzanie sprzetem i zadaniami
0s6b zajmujacymi sie pilotowaniem dronéw. Odwiedz strone DJI FlightHub 2 na oficjalnej
stronie DJI, aby uzyska¢ wiecej informacji: https://www.dji.com/flighthub-2

b. W przypadku potaczenia z ustugg GB28181 zostanie wyswietlony numer GB28181 i jego
status potgczenia.

c. W przypadku potaczenia z ustugg na zywo, taka jak RTMP lub RTSP, zostanie wySwietlony
odpowiedni adres URL na zywo i stan potaczenia.

Q + Jesli ustuga jest potgczona, czcionka bedzie wyswietlana w kolorze ciemnej czerni, w
prawym gérnym rogu ustugi w chmurze pojawi sie informacja o potaczeniu; jesli
ustuga jest w trybie offline lub roztgczona, w prawym gérnym rogu ustugi w
chmurze pojawi sie pomaranczowa ikona jako komunikat nietypowy.

5. Funkcja Mission Flight
Nacisnij, aby przej$¢ do biblioteki lotéw. Uzytkownicy mogg tworzy¢ i wyswietla¢ wszystkie
loty odbyte do tego momentu oraz zaplanowane. Loty Mission Flight mozna importowac i
eksportowa¢ partiami do aparatury lub innego zewnetrznego urzadzenia pamieci masowe;j.
Jesli DJI FlightHub 2 jest podtgczony, mozna wyswietli¢ wszystkie loty zapisane w chmurze
lub je tam importowac. Wiecej szczeg6tdéw znajduje sie w sekgcji Mission Flight.
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6. Album
Nacisnij, aby wyswietli¢ wszystkie swoje zdjecia w jednym miejscu. Zdjecia lub filmy mozna
zapisac na aparaturze. Nalezy pamieta¢, ze zdje¢ i filméw nie mozna wyswietlac jesli
roztaczysz sie z dronem.

7. Akademia
Nacisnij, aby wyswietli¢ samouczki dotyczace produktéw DJI, instrukcje dotyczace sterowania,
przyktady branzowe, w tym miejscu znajdziesz réwniez instrukcje do aparatury sterujacej.

8. Status urzadzenia

Wyswietla status drona, aparatury i tadunku.

b - e f

a. Jedli aparatura nie jest podigczona do drona, wyswietlony zostanie na ekranie obrazek
aparatury. Nacisnij go, aby potaczy¢ aparature z dronem, po potaczeniu zostanie
wys$wietlony model i obrazek drona.

b. Tutaj wyswietlane sg informacje o konserwacji biezacego drona. Jesli dron jest objety
programem DJI Care, wyswietlony zostanie réwniez okres jego waznosci. Nacisnij, aby
wyswietli¢ informacje o urzadzeniu, w tym liczbe cykli, czas trwania lotu, historie lotéw, czas
aktywadji i przebieg lotu.

c. Jedli tadunek jest nieprawidtowy, nazwa tadunku zostanie zapisana w kolorze
pomaranczowym lub czerwonym. Naciénij, aby wyswietli¢ informacje o nieprawidtowosci w
tadunku.

d. Rola aparatury wyswietlana jest jako A lub B (nazwa roli biezacej aparatury jest
wyswietlana w kolorze czarnym). Nacisnij, aby wyswietli¢ informacje o btedach aparatury lub
przetaczy¢ role aparatury.

e. Naciénij, aby wybra¢ model drona.

f. Nacisnij, aby wej$¢ do statusu kondycji drona. W tym miejscu wyswietlana jest kondycja
drona i aparatury. Jesli wyswietla sie na zielono (normalny), dron jest w normalnym stanie i
moze wystartowac. Jedli wyswietlany jest na pomaranczowo (uwaga) lub czerwono
(ostrzezenie), oznacza to, ze w dronie wystapit btad, ktéry nalezy sprawdzi¢ i usungé przed
startem. Przeczytaj sekcje System zarzgdzania zdrowiem (HMS), aby uzyska¢ wiecej
informacji.

9. Skrét do aktualizacji oprogramowania

Jesli konieczna jest aktualizacja, pojawi sie monit informujgcy uzytkownika, ze dostepne jest
nowe oprogramowanie sprzetowe lub konieczna jest spéjna aktualizacja oprogramowania
dla drona i aparatury sterujacej.
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Nieaktualna wersje oprogramowania moze mie¢ wptyw na bezpieczenstwo lotu, dlatego
aplikacja bedzie traktowac priorytetowo najbardziej aktualne wersje oprogramowania.

Dotknij w miejsce komunikatu, aby przejs¢ do strony aktualizacji oprogramowania
sprzetowego

+ Wszystkie moduty drona powinny by¢ ze sobg kompatybilne. W wigkszosci sytuacji
dron oraz aparatura zostang automatycznie razem zaktualizowane do najnowszej
wersji systemowej. Gdy te akumulatory sg uzywane, pojawi sie komunikat, ktéry

poprosi nas o aktualizacje oprogramowania w celu zapewnienia bezpieczefnstwa
lotu.

10. Widok kamery

Wejdz w widok Preflight Check, nastepnie mozesz przetacza¢ sie pomiedzy widokiem
kamery FPV oraz kamerami gimbala. Przejdz do sekcji, Preflight Check (Czynnosci kontrolne
przed lotem), FPV Camera (Kamera FPV) i Gimbal Camera (Kamera gimbala), zeby
dowiedzie¢ sie wiecej szczegbtow.

Czynnosci kontrolne przed lotem

Nacisnij Enter Camera View (Wejdz do widoku kamery) na stronie gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2, aby
przej$¢ do widoku Preflight Check (Czynnosci kontrolne przed lotem).

1. Zobacz informacje na temat kondycji drona, trybéw lotu, inteligentnych akumulatoréw,
aparatury sterujacej, pozioméw natadowania akumulatora, punktu Home, statusu RTK,
kamery i pojemnosci karty microSD

2. Ustaw wysokos$¢ na jakiej operuje funkcja RTH, dziatania w sytuacji utraconego sygnatu,
maksymalna i minimalng odlegto$¢ lotu, aktualizacje punktu poczatkowego, wybér drazka
sterujgcego, progi natadowania akumulatoréw, funkcje unikania przeszkéd.
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Q * Przed startem zaleca sie doktadne przeprowadzenie kontroli w oparciu o scenariusze i
wymagania misji.
* Przed wykonaniem lotu nalezy przeprowadzi¢ kontrole i zweryfikowa¢ podstawowe
informacje o parametrach misji. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekgji
Mission Flight (Lot misji).

Widok kamery FPV

Uzywanie widoku kamery FPV

Po nacisnieciu przycisku Camera View (Widok kamery) na stronie gtéwnej aplikacji DJI PILOT 2
oraz zakonczeniu czynnosci kontrolnych przed lotem, zostaniesz domysinie przekierowany do
sekcji FPV Camera (Kamera FPV).

1 —

4 —= ] 1 1

5 8 6 7

-

. Gorny pasek: pokazuje status drona, tryb lotu, site sygnatu.

2. Przetacznik trybu dyskretnego: nacisnij, aby wytgczy¢ wszystkie Swietlne sygnalizatory
drona. Nalezy pamietad, ze $wiatta pomocnicze nie zapalg sie podczas lgdowania co moze
skutkowac ryzykiem. Trybu dyskretnego nalezy uzywac ostroznie.

3. Przetacznik sygnatéw nawigacyjnych: nacisnij przycisk L1 na aparaturze, aby wigczy¢ lub
wytgczy¢ sygnaty nawigacyjne.

4. Zmiana na widok mapy: nacisnij przycisk L3 na aparaturze ale zmieni¢ na widok map.

5. Widok mapy: Uzytkownicy moga minimalizowa¢ mape lub jg zmaksymalizowa¢. Majg
réwniez mozliwos¢ jej przyblizania i oddalania

6. Widok Kamery Gimbala: nacisnij aby przejs¢ do widoku kamery gimbala. Teraz mozliwe
jest rowniez przyblizanie i oddalanie widoku z tej kamery

7. Przetacz na widok z kamery gimbala: nacis$nij R3 aby zmieni¢ na widok z kamery gimbala.

© 2023 DJI All Rights Reserved. 81



. AR Projection przekazuje informacje takie jak PinPointy, Waypointy oraz HomePointy w

kamerze FPV oraz widok z kamery gimbala. Jes$li chcesz dowiedziec sie wigecej przejdz do
sekcji AR Projection.

. Primary Flight Display: pokazuje parametry takie jak warunki atmosferyczne, szybkos¢,

wysokos¢.

Primary Flight Display (Podstawowy ekran lotu)

Primary Flight Display (PFD) sprawia, ze latanie jest tatwiejsze i bardziej intuicyjne, umozliwiajac
uzytkownikom widzenie i omijanie przeszkéd w trakcie lotu, a takze zatrzymywanie i
dostosowywanie trajektorii lotu w razie potrzeby. PFD moze wyglada¢ inaczej, gdy gtéwny widok
jest wyswietlany przez kamere FPV lub kamere gimbala (kamera z zoomem / kamera
szerokokatna / kamera termowizyjna).
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Wskaznik predkosci

Predkos¢ i kierunek wiatru. Kierunek wiatru jest podawany wzgledem drona.
Predkos$¢ pozioma drona.

Wstepnie ustawiona predkos¢ lotu podczas trwania misji.

Sztuczny horyzont: odzwierciedla potozenie drona, ktére jest przeciwne do jego kata
nachylenia.

Wskaznik kierunku drona: zawsze na $rodku widoku kamery.

Wektor $ciezki lotu: pozycja, ktérg ma osiggnac dront.

Limit wysokosci (LIM): skonfigurowany przez ustawienia aparatury sterujace;.
Wstepnie ustawiona wysoko$¢ trasy lotu trwania misji.

O Wskaznik przeszkdd pionowych: wyswietla informacje o przeszkodach pionowych drona.
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Jesli nad lub pod dronem znajduje sie przeszkoda, informacje te mozna poréwnac z
wysokoscig przeszkody w celu wykrycia zblizajgcej sie kolizji i unikniecia wypadku. Gdy
funkcja wykrywania w gére i w dot jest wylgczona, wyswietlany jest komunikat OFF, aby
przypomniec uzytkownikowi, ze funkcja wykrywania przeszkod w pionie jest wytgczona.

11. Predkos$¢ pionowa: wyswietla predko$¢ pionowa drona podczas wznoszenia lub opadania.
Biata linia pokazuje pozycje drona w ciggu 3 sekund. Im wyzsza predkos¢ pionowa, tym
dtuzsza biata linia.

12. Wysokos$¢ (ALT): wyswietla wysoko$¢ na jakiej znajduje sie dron wzgledem punktu startu.

13. Wysokos$¢ RTH (RTH): wyswietla wysoko$¢ RTH skonfigurowang przez ustawienia kontrolera
lotu.

14. Wysokos$¢ bezwzgledna (ASL): wyswietla bezwzgledng wysokos¢ drona.

15. Wyswietlacz nawigacji: pokazuje orientacje dronai gimbala oraz informacje o omijaniu
przeszkéd z perspektywy z géry na dét. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji
Wyswietlacz nawigacji.

Navigation Display (Ekran nawigacji)

Wyswietlacz nawigacyjny pokazuje predkos¢, wysokos$¢ i inne informacje po lewej i prawej
stronie w widoku z kamery gimbala. W widoku z kamery FPV takie informacje sg wyswietlane w
formie Primary Flight Display.

a) Dron: Kiedy dron obraca sig, wyswietlacz nawigacji réwniez sie obraca.

b) Wektor predkosci poziomej drona: Wskazuje kierunek i predkos¢ drona.

c) Orientacja Drona: Wskazuje aktualng orientacje drona. Wyswietlone odchylenie jest
wyznaczone zgodnie z ruchem wskazowek zegara, od poétnocy N ( zaktada sie, ze potnoc jest
réwna 0) do kierunku przodu drona.

d) Orientacja trzech gimbali: mozesz sprawdzi¢ orientacje gimbala wzgledem drona w czasie
rzeczywistym. Kiedy gimbal sie obraca, ikona réwniez bedzie sig obracac

e) Orientacja punktu Home Point: Wyswietla punkt Home Point wzgledem drona. Jezeli Home
Point znajduje sie dalej niz 16m, ikona zostanie umiejscowiona na krawedzi wyswietlacza
nawigagji.
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f) Odlegto$¢ punktu Home Point: Wskazuje pozioma odlegto$¢ pomiedzy punktem Home Point a
dronem

Jasne obszary, to obszary, ktére dron moze omingc. Z kolei ciemne obszary to martwe punkty.
Podczas lotu, unikaj kierowania linii wektora predkosci w martwe punkty. W kierunku poziomym:
al. Jezeli odlegto$¢ ostrzegawcza ustawiona jest na wiecej niz 16 metréw, a przeszkoda, ktéra
zostanie wykryta znajduje sie powyzej tej wartosci, zaswieci sie ona na kolor zielony. Jezeli
przeszkoda znajdzie sie w zasiegu odlegtosci ostrzegawczej, jej kolor zmieni sie na z6tty. Jezeli
natomiast przeszkoda znajdzie sie w odlegtosci bliskiej hamowaniu drona, zaswieci sie na kolor
czerwony.

a2. Jezeli odlegtos¢ ostrzegawcza ustawiona jest na mniej niz 16 metréw, a przeszkoda nie
przekroczy granicy ostrzegawczej, zostanie oznaczona zielonym punktem. Jezeli przeszkoda
znajdzie sie w granicy 16 metréw i przekroczy granice ostrzegawczg, zapali sie na kolor zétty.
Jezeli natomiast przeszkoda znajdzie sie w odlegtosci bliskiej hamowaniu drona, zaswieci sie na
kolor czerwony

g) Informacje PinPoint - kiedy ta funkcja jest wtgczona wyswietla odlegto$¢ miedzy dronem a
punktem PinPoint

h) Informacje Waypoint - wyswietla trajektoria wznoszenia lub opadania drona w trakcie trwania
misji

i) Informacje RNG Targer Point - wyswietla odlegtos¢ pozioma drna do punktu docelowego, gdy
wigczony jest dalmierz laserowy RNG

j) Informacje o wykrywaniu przeszkéd pionowych: po wykryciu przeszkody pionowej pojawi sie
ikona paska przeszkéd. Gdy dron osiggnie niebezpiecznie bliskg odlegtos¢, ikona zacznie Swiecic
na czerwono i pomaranczowo, a aparatura wyemituje dtugi sygnat dzwiekowy. Gdy dron bedzie
w odlegtosci rozpoczecia hamowania przed przeszkoda, ikona zacznie $wieci¢ na czerwono, a
aparatura wyemituje krétkie sygnaty dzwiekowe. Zaréwno odlegto$¢ hamowania przed
przeszkodami, jak i odlegtos¢ ostrzegawczg mozna ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2. Aby je ustawic,
postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji
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Informacje o poziomym wykrywaniu przeszkéd: jasne obszary to obszary wykrywania
przeszkéd przez drona, podczas gdy ciemne obszary to martwe pola. Podczas lotu nalezy
utrzymywac linie wektora predkosci drona poza martwymi punktami, aby wykrywac
przeszkody.

a. Jedli odlegtos¢ ostrzegawcza ustawiona w aplikacji wynosi od 16 m do 33 m, po wykryciu
przeszkody pojawi sie zielony tuk w kierunku przeszkody; gdy przeszkoda osiggnie odlegtos¢
ostrzegawczg, zmieni kolor na pomaranczowy; gdy przeszkoda zblizy sie do niebezpiecznie
bliskiej odlegtosci od przeszkody, zmieni kolor na czerwony.

b. Jesli odlegtos¢ ostrzegawcza ustawiona w aplikacji jest mniejsza niz 16 m, a przeszkoda
znajduje sie w odlegtosci 16 m, ale nie osiggneta odlegtosci ostrzegawczej, przeszkoda bedzie
sygnalizowana zielong ramka; gdy przeszkoda znajduje sie w odlegtosci 16 m i osiggnie
odlegto$¢ ostrzegawczg, zmieni kolor na pomaranczowy; gdy przeszkoda zbliza sie do
niebezpiecznie bliskiej odlegtosci od przeszkody, zmieni kolor na czerwony.

c. Gdy wykrywanie przeszkdd jest wytgczone, wyswietlany jest komunikat OFF; gdy wykrywanie
przeszkod jest wigczone, systemy wizyjne nie dziataja, ale dostepne sg systemy czujnikéw
podczerwieni, wyswietlany jest komunikat TOF; gdy wykrywanie przeszkéd jest wtgczone, ale
nie dziata poprawnie, wyswietlany jest komunikat NA.
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GOrny pasek

86

. Wstecz: Stuknij, aby powréci¢ do strony gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2.
. Pasek stanu systemu: wskazuje status lotu drona i wyswietla r6zne komunikaty

ostrzegawcze. Jesli podczas lotu pojawi sie nowe ostrzezenie, zostanie ono rowniez
wyswietlone w tym miejscu i bedzie migac¢. Dotknij, aby wyswietli¢ informacje i zatrzymac
miganie.

. Wskaznik poziomu natadowania inteligentnego akumulatora lotu: pasek wskaznika poziomu

natadowania akumulatora zapewnia dynamiczne wyswietlanie pozostatej mocy biezacego
akumulatora i czasu lotu. Kazdy stan akumulatora jest oznaczony innym kolorem. Gdy
poziom natadowania jest nizszy niz prog ostrzegawczy, ikona akumulatora po prawej stronie
zmienia kolor na czerwony, przypominajac uzytkownikowi o koniecznosci jak najszybszego
wylgdowania i wymiany akumulatora.

. Status lotu:

a. Statusy lotu obejmuja: tryb gotowosci, przygotowanie do startu, gotowos¢ do startu, lot
reczny, lot z misjg, pano w toku, Smart Track, RTH, lagdowanie, ladowanie przymusowe i
pozycjonowanie wizyjne.

b. Gdy dron znajduje sie w trybie pozycjonowania wizyjnego, gotowosci lub lotu recznego,
wyswietlany jest biezacy tryb lotu, w tym: Tryb N, tryb S, tryb Ai tryb T.

c. Nacisnij, aby przejs¢ do widoku Preflight Check

. Status pozycjonowania GNSS: wyswietla liczbe satelitow GNSS. Gdy modut RTK drona jest

wytgczony, ikona RTK zmieni kolor na szary; gdy jest wigczony, ikona RTK zmieni kolor na
biaty. Dotknij ikony statusu pozycjonowania GNSS, aby wyswietli¢ status trybu RTK i
pozycjonowania GNSS.

. Sita sygnatu: obejmuje jako$¢ potgczenia wideo HD i jako$¢ potgczenia aparatury. Trzy

zielone kropki oznaczajg silny sygnat; dwie zétte kropki oznaczajg $rednig site sygnatu; a
jedna czerwona kropka oznacza stabg jako$¢ sygnatu. Jesli sygnat zostanie utracony, ikona
wyswietli status roztgczenia w kolorze czerwonym.

. Poziom natadowania inteligentnych akumulatoréw: wyswietla pozostaty poziom

natadowania akumulatora drona. Naciénij, aby wyswietli¢ informacje o poziomie
natadowania akumulatora, napieciu i temperaturze.

. Ustawienia: dotknij, aby rozwing¢ menu ustawien w celu ustawienia parametréw kazdego

modutu.

a. X Ustawienia Flight Control System: obejmujg przetacznik trybu lotu, punkt poczatkowy,
wysokos¢ powrotu do punktu poczatkowego, maksymalng wysokos¢, limit odlegtosci,
status czujnika, akcje utraty sygnatu, automatyczng kalibracje srodka ciezkosci,
skoordynowany obrét i GNSS.

b. (X Sensing System Settings: obejmuja przetacznik wykrywania przeszkéd, przetacznik
pozycjonowania wizyjnego i przetacznik precyzyjnego ladowania.

c. @ Ustawienia aparatury: obejmuja tryb drazka, konfigurowalne ustawienia przyciskéw
oraz kalibracje i taczenie aparatury.

d. 3 Ustawienia Video Transmission: obejmujg czestotliwos¢ pracy, tryb kanatu i typ wyjscia
wideo.

e. [ Ustawienia inteligentnych akumulatoréw: obejmujg informacje o akumulatorach, RTH,
ilosci dni do samoroztadowania
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f. @ Ustawienia gimbala: obejmujg ustawienia nachylenia i obrotu gimbala oraz
automatyczng kalibracje gimbala.

g. M Ustawienia RTK: obejmuja funkcje pozycjonowania RTK, typ ustugi RTK oraz
odpowiadajgce im ustawienia i wyswietlanie stanu.

h. e+« Ustawienia ogdlne: obejmujg wybdr mapy, wyswietlanie trasy, ustawienie o$wietlenia.

Funkcja projekcji AR
Aplikacja DJI Pilot 2 wspiera funkcje AR Projection:

a. Home Point : gdy punkt poczatkowy znajduje sie poza biezgcym widokiem, zostanie
wyswietlony na krawedz wyswietlacza. Drona mozna obréci¢ w kierunku punktu
poczatkowego, podazajac za strzatka.

b. PinPoints: PinPoint wydaje sie wiekszy, gdy znajduje sie blisko drona i mniejszy, gdy jest
daleko. Pozwala to uzytkownikom oceni¢ odlegto$¢ miedzy PinPointem a dronem na
podstawie rozmiaru PinPointa. Gdy wybrany PinPoint znajduje sie poza biezgcym widokiem,
zostanie wys$wietlony na krawedzi wyswietlacza. Drona mozna skierowa¢ w strone PinPointa,
podazajac za strzatka.

c. Waypoints: podczas lotu misyjnego dwa punkty trasy, do ktérych ma dotrze¢ dron, beda
wyswietlane w widoku z kamery FPV lub gimbala. Nastepny punkt trasy, ktéry ma zostac
osiggniety, bedzie wyswietlany jako tréjkat ciggty i numer seryjny; podczas gdy kolejny punkt
trasy bedzie wyswietlany jako tréjkat przerywany i numer seryjny.

d. Dron ADS-B: gdy w poblizu zostanie wykryty samolot zatogowy, zostanie on wyswietlony na
widoku kamery FPV i widoku kamery gimbala. Wznie$ sie lub opus¢ drona tak szybko, jak to
mozliwe, aby unikng¢ samolotu zatogowego, postepujac zgodnie z wyswietlanymi
instrukcjami.
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Widok z kamery gimbala

Korzystanie z widoku z kamery gimbala

Widok kamery gimbala pojawi sie po przetgczeniu widoku gtéwnego na kamere gimbala. Ponizej
znajduje sie ilustracja wykorzystujgca kamere z zoomem jako widok gtéwny.
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1. Navigation Display: szczegbtowe informacje znajduja sie w sekcji Navigation Display. Nalezy
pamieta¢, ze w widoku kamery gimbal, predkos$¢ pozioma, predkos$¢ wiatru, kat nachylenia
gimbala i skala nachylenia oraz nachylenie gimbala wzgledem podtoza sg wyswietlane po
lewej stronie. Gdy gimbal znajduje sie pod kluczowym katem, takim jak -90°, 0° lub -45°,
liczba ta zostanie podswietlona. Prawa strona Navigation Display pokazuje wysoko$¢,
wysokos¢ wzgledng, informacje o pionowym wykrywaniu przeszkéd i pionowy pasek
predkosci.

Typ kamery: wyswietla typ kamery dla biezacego widoku gtéwnego.
Parametry kamery: wyswietla biezgce parametry wykonywania zdje¢/nagrywania kamery.
Auto Exposure Lock: dotknij, aby zablokowa¢ biezgcag wartos¢ ekspozycji.

Tryb ostrosci: dotknij, aby przetaczy¢ tryb ostrosci pomiedzy MF (reczne ustawianie

ostrosci), AFC (ciggty autofokus) i AFS (pojedynczy autofokus).

6. Storage Mode: wyswietla pozostatg liczbe zdje¢ lub czas trwania wideo mozliwych do
wykorzystania na karcie microSD. Nacisnij, aby sprawdzi¢ pozostata pojemnos¢ pamieci i
wybra¢ format pamieci.

7. Przetgcznik Auto/Manual Exposure: kamera z zoomem obstuguje tryby Auto i M. Warto$¢
EV mozna ustawi¢ w trybie Auto, a ISO i migawke mozna ustawi¢ w trybie M.

8. Ustawienia aparatu: dotknij, aby przej$¢ do menu ustawien aparatu. Menu ustawien
aparatu moze sie r6zni¢ w zaleznosci od typu aparatu. Wybierz typ aparatu, aby wyswietlic
jego parametry.

9. Przetacznik zdjeé/wideo: Nacisnij, aby przetgcza¢ miedzy trybami zdjec¢ i wideo oraz

wybierac rézne tryby fotografowania lub nagrywania.

vk W
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a. Tryby fotografowania obejmuja zdjecia pojedyncze, czasowe, High-Res Grid, panorame
itp. Opcje réznig sie w zaleznosci od modelu kamery gimbala.

b. W trybie nagrywania wideo mozna wybra¢ rézne rozdzielczosci. Opcje réznig sie w
zaleznosci od modelu kamery gimbala.
10. Przycisk robienia zdje¢/nagrywania: dotknij, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpocza¢ badz
zatrzymac nagrywanie.
11. Odtwarzanie: dotknij, aby wej$¢ do albumu w celu przegladania i pobierania zdje¢/filméw
zapisanych na karcie microSD drona.

12. Link Zoom: Naci$nij, aby potgczy¢ obiektywy kamery termowizyjnej i kamery z zoomem.
Uzytkownik moze korzystac z potaczenia kamery termowizyjnej i kamery z zoomem, klikajac
w przycisk SBS w widoku kamery termowizyjnej. Tylko H20N obstuguje zoom potgczony.

13. Nacisnij przycisk R1 na aparaturze, a obiektyw kamery wykona zblizenie.
14. Naciénij przycisk R2 na aparaturze, a obiektyw kamery zostanie oddalony.
15. Nacisnij przycisk R3 na aparaturze, aby przetgczy¢ na widok kamery FPV.

16. Widok kamery FPV: dotknij, aby przetaczy¢ na widok kamery FPV. Widok kamery FPV
obstuguje przyblizanie i oddalanie.

17. Widok mapy: Nacisnij, aby przetaczy¢ na widok mapy. Widok mapy obstuguje powiekszanie
i pomniejszanie

18. PinPoint: naciénij przycisk L3 na aparaturze, aby doda¢ PinPoint na $rodku ekranu. Naci$nij i
przytrzymaj przycisk L3, aby rozwing¢ panel ustawien PinPoint, ktéry umozliwia ustawienie
koloru PinPoint, wyswietlenie wszystkich punktéw docelowych lub wigczenie domysinego
wyswietlania punktéw docelowych w widoku transmisji wideo. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w sekcji PinPoint.

19. Przelacz na obiektyw szerokokatny/zoom: nacisnij przycisk L2 na aparaturze, aby
przetaczy¢ miedzy obiektywem szerokokatnym a obiektywem zmiennoogniskowym.

20. Przetacz na obiektyw kamery swiatta widzialnego/termowizyjnej: nacisnij przycisk L1
na aparaturze, aby przetaczy¢ miedzy obiektywem kamery Swiatta widzialnego (kamera
szerokokatna lub kamera z zoomem) a obiektywem kamery termowizyjne;j.

21. Tryb gimbala: wyswietla biezacy stan gimbala jako tryb podgzania. Nacisnij, aby wybra¢
dziatanie, takie jak ponowne wysrodkowanie gimbala, ponowne wysrodkowanie obrotu
gimbala, pochylenie gimbala w dot lub przetgczenie do trybu swobodnego gimbala.

22. Smart Track: kamera gimbala drona moze $ledzi¢ cel (osobe/pojazd/t6dz), gdy wigczona jest
funkcja Smart Track. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Smart Track.

23. Dalmierz laserowy RNG: odlegtos¢ w linii prostej miedzy dronem a celem, a takze
wysoko$¢ celu mozna zmierzy¢ za pomocg dalmierza laserowego RNG. Wiecej informacji
znajduje sie w sekgcji Dalmierz laserowy RNG.

24. Look At: po wybraniu PinPointa uzytkownik moze dotkngc¢ ikony LookAt, aby obréci¢ gimbal,
umozliwiajgc kamerze spojrzenie na cel.

25. Status przesytania zdje¢/wideo do chmury: wyswietla status przesytania zdje¢/wideo z DJI
Pilot 2 do DJI FlightHub 2 lub status potgczenia transmisji na zywo; dotknij, aby wyswietli¢
szczegoty. Jesli korzystasz z ustugi chmury DJI FlightHub 2, mozesz szybko skonfigurowac
ustawienia przesytania plikéw multimedialnych.
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26. Mission Flight Control/Status: wyswietla postep lotu Mission Flight w widoku z kamery
gimbala. Nacisnij przycisk Wstrzymaj/Wznéw, aby wstrzymac/wznowi¢ zadanie, a nastepnie
nacisnij panel, aby wyswietli¢ nazwe lotu Mission Flight i wykonywane czynnosci.
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Widok z kamery szerokokatnej

W tej sekcji przedstawiono gtéwnie réznice w stosunku do kamery z zoomem. Wiecej
szczeg6tdw mozna znalez¢ w sekcji Widok kamery gimbala.

Zoom Frame: Po przetgczeniu na kamere szerokokatng jako widok gtéwny, ramka zoomu
wyswietli pole widzenia i wartosc zblizenia zoom kamery.

Widok z kamery termowizyjnej

Ta sekcja przedstawia gtéwnie réznice w stosunku do kamery z zoomem. Wiecej szczegdtow
mozna znalez¢ w sekcji Podglad kamery gimbala.
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1. Palette/Isotherm: wyswietla najwyzsze i najnizsze wartosci pomiaru temperatury w
biezgcym widoku. Nacisnij, aby wybra¢ pomigdzy r6znymi mozliwosciami pomiaru
temperatury w podczerwieni lub wigcz izoterme, aby ustawic¢ interwaty pomiaru
temperatury. Nalezy pamigtac, ze jesli mierzony obszar przekracza maksymalne lub
minimalne warto$ci pomiaru temperatury w biezgcym widoku, ustawienie nie zostanie
zastosowane.

2. Tryby wzmocnienia: tryb wysokiego wzmocnienia zapewnia doktadniejsze pomiary
temperatury z zakresem pomiarowym od -20° do 150° C, podczas gdy tryb niskiego
wzmocnienia obstuguje szerszy zakres pomiaru temperatury od 0° do 500° C. Nalezy
pamietac, ze zakres jest tylko wartoscig teoretyczng i nawet jesli kamera termowizyjna moze
mierzy¢ temperatury poza zakresem, warto$¢ moze sie znacznie réznic.

3. Tryb wyswietlania: ekran podczerwieni jest domyslnie ustawiony jako widok pojedynczej
podczerwieni. Nacis$nij, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ widok side-by-side. Po wigczeniu tej opc;ji
zaréwno nagrania zarejestrowane przez kamere termowizyjng na podczerwien, jak i kamere
zzoomem beda wyswietlane obok siebie.

4. Kalibracja FFC: dotknij, aby wykonac¢ kalibracje FFC. Kalibracja FFC to funkcja kamery
termowizyjnej na podczerwien, ktéra optymalizuje jako$¢ obrazu w celu tatwiejszej
obserwacji zmian temperatury.

5. Zoom (kamera termowizyjna): Nacisnij, aby dostosowac cyfrowy zoom kamery
termowizyjnej na podczerwien z maksymalnym mozliwym zoomem 20x. Naciénij i
przytrzymaj, aby powiekszy¢ widok x2.

Dalmierz laserowy (RNG)

1. Kliknij, aby wigczy¢ RNG.

2. Dalmierz laserowy celuje w wyznaczony obiekt i mierzy odlegtos¢ do wskazanego punktu,
szerokosc i dtugosc geograficzng oraz wysokos¢ wskazanego punktu.

3. Dystans liniowy pomiedzy wskazanym punktem a dronem.

4. Pionowy dystans pomiedzy wskazanym punktem a dronem.
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5. Szerokos¢ i dtugos¢ geograficzna celu.

6. Pozioma odlegto$¢ miedzy celem a dronem.

£J: - Pozycjonowanie RNG jest ograniczone przez czynniki takie jak doktadnos¢
pozycjonowania GNSS i doktadno$¢ potozenia gimbala. Pozycja GNSS, odlegtos¢ pozioma,
wyswietlacz nawigacji i projekcja AR sg podane wytacznie w celach informacyjnych.
- Podczas celowania kamerg zmiennoogniskowg krzyzyk bedzie miat ksztatt pionowego
krzyza, podczas gdy w przypadku kamery szerokokatnej lub termowizyjnej zmieni sie w X.

Smart Track

Wprowadzenie

Podczas korzystania z kamer serii H20, funkcja Smart Track stuzy do identyfikacji, zablokowania
i $ledzenia obiektéw takich jak ludzie, samochody, fodzie oraz wiele innych. Po rozpoznaniu i
zablokowani obiektu w aplikacji, gimbal automatycznie bedzie utrzymywat obiekt w centrum
kadru,zmieniajgc ogniskowg i ostro$¢ w celu uzyskania podgladu sledzonego obiektu.

XJ:  + Funkdja $ledzenia moze by¢ ograniczona, jezeli $ledzenie ustawione jest na wiele obiektow.

A\ * Uzywaj funkcji Smart Track w otwartym $rodowisku, aby unikna¢ blokowania celu.
+ Jezeli dron wraca do punktu startowego, lgduje lub tryb lotu zostat zmieniony na “T",
funkcja Smart Track zostanie wytgczona. Jezeli ktéras z powyzszych sytuacji wystgpi

podczas korzystania z funkcji Smart Track podczas lotu, spowoduje to natychmiastowe
wylaczenie tej funkgji

Rozpoznanie i zablokowanie obiektu.

Funkcja Smart Track moze zosta¢ aktywowana po wejsciu w widok zoomu w aplikacji.

1. Nacisnij, aby uruchomi¢ lub zatrzyma¢ funkcje Smart Track.

2. Funkcja identyfikuje osobe, pojazd lub t6dz jako cel. Mozesz takze wykonac gest na ekranie,
aby wybrac¢ inny obiekt jako cel.
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Q + Gdy funkcja Smart Track jest wigczona, ramka $ledzenia pojawi sie i wybierze cel, a
krzyzyk posrodku obiektywu zmieni kolor na zielony, wskazujac, ze trwa $ledzenie. Jesli
zaden cel nie zostanie potwierdzony, ramka $ledzenia nie pojawi sie, a aplikacja
wyswietli komunikat "Wyszukiwanie celéw ...". Jesli cel zostanie zablokowany lub
zgubiony, urzgdzenie bedzie przewidywac i wyszukiwac trajektorie celu do momentu
jego ponownego wykrycia przed wznowieniem $ledzenia. W przeciwnym razie
urzgdzenie zamknie Smart Track.

/N Jesli uzytkownik wybiera inne typy celdw, gestykulujgc na ekranie, kazda osoba, pojazd
lub t6dz, ktéra pojawi sie w kadrze, zostanie wybrana jako cel i bedzie Sledzona.

+ Jezeli wybrany obiekt nie bedzie wystarczajgco charakterystyczny, spowoduje to brak
wyboru obiektu do $ledzenia.

Sledzenie obiektu

Tryb gimbala bedzie domysinie ustawiony na tryb follow ($ledzenia), a kamera bedzie domyslinie
ustawiona na tryb AFC, gdy wigczona jest funkcja Smart Track.

W trybie "follow" gimbala, orientacja drona jest zawsze zgodna z orientacjg gimbala, a oba
urzadzenia celujg w cel. Pozycja gimbala zostanie automatycznie dostosowana, aby umiesci¢ cel
w centrum, podczas gdy kamera dostosuje swéj zoom, aby zmieni¢ rozmiar celu. Uzytkownik
moze precyzyjnie dostroi¢ rozmiar celu w polu widzenia, uzywajac prawego pokretta na
aparaturze sterujgcej.

Przewidywanie celu: gdy cel zostanie utracony z widoku w aplikacji, bedzie ona przewidywac
pozycje celu i wyswietla¢ go na ekranie na podstawie historii trajektorii ruchu.

Szukanie celu: gdy cel zostanie utracony z widoku w aplikacji, bedzie on automatycznie
wyszukiwany na podstawie przewidywanej pozycji celu. Mozesz tez manualnie ustawi¢ obrot
gimbala i zakres zoomu, aby znalez¢ obiekt.

Pozycja celu: pozycja celu na podstawie GNSS bedzie wy$wietlana w menu nawigacji i mapy
(pamietaj, ze laserowy dalmierz w gimbalach i kamerach serii H20, kontynuuje $ledzenie nawet
gdy jest niewtasciwe, pozycja celu stuzy tylko do odniesienia), pozycja celu bedzie wyswietlana w
trybie podgladu FPV.

Focus Tracking: Sledzenie ostrosci: Kamera automatycznie ustawi ostro$¢, bedzie aktywnie
Sledzi¢ ostro$¢ w zaleznosci od odlegtosci od obiektu

W trybie Sledzenia goérny pasek statusu aplikacji bedzie wyswietla¢ ST po wejsciu w Sledzenie.
Kontrola nad dronem bedzie nieco inna, niz w standardowym trybie lotu. Upewnij sie, ze
zapoznates$ sie z zasadami lotu w tym trybie i lataj ostroznie.

Funkcja aparatury X X L.
N Dziatanie drona Przypomnienia
sterujgcej
Przytrzymanie Opuszcza funkcje Smart Track.| /
przycisku pauzy
Drazek odchylania Reguluje odchylenie Regulowany zakres jest ograniczony
gimbala podczas $ledzenia.
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Drazek kata
nachylenia

Drazek skretu

Drazek przepustnicy

Lewe pokretto

Prawe pokretto

Przetgczanie do trybu T

Leci dronem w kierunku celu
lub od niego w poziomie.
Maksymalna predkos¢ lotu
jest mniejsza niz 17 m/s.
Kontynuuj operowanie
drazkiem, aby nadal $ledzi¢
cel.

Dron okraza cel w
poziomie. Maksymalna
predkos¢ lotu wynosi
mniej niz 17 m/s.

Sterowanie wysokoscig drona

Regulacja nachylenia gimbala

Regulacja zoomu kamery

Wyjscie z funkcji Smart Track.

Gdy dron znajduje sie blisko celu w
poziomie, jego predkos¢ w
kierunku bliskim celowi bedzie
ograniczona. Dron nie moze zblizy¢
sie do celu w nastepujacych
warunkach:

+ Dron znajduje sie w odlegtosci
mniejszej niz 5 metréw od celu.

+ Cel znajduje sie pod dronem, ze
nachylenie gimbala musi by¢
wieksze niz 80°.

Gdy dron znajdzie sie blisko celu w
poziomie, jego predkos¢ orbitowania
zostanie ograniczona.

/

Regulowany zakres jest ograniczony
podczas $ledzenia.

Regulowany zakres jest ograniczony
podczas $ledzenia.

/

Q + Aby zapewni¢ optymalne fotografowanie ruchomych celéw, robienie zdje¢ podczas $ledzenia celu
nie spowoduje zablokowania gimbala. Ze wzgledu na statyczne tto moze wystgpi¢ rozmycie ruchu.

A

a. Rozpoznawanie moze sie pogorszy¢ w nocy.
b. Efekt $ledzenia moze ulec pogorszeniu, gdy tadunek dziata przy duzym powigkszeniu.
c. Efekt Sledzenia moze ulec pogorszeniu w Srodowiskach o stabej widocznosci, takich

jak deszcz, mgta lub zamglenie.
d. Sledzony obiekt/cel moze ulec zmianie w scenach o duzym natezeniu ruchu, tlumie
lub duzych skupiskach podobnych obiektow.

e Stabe rozpoznawanie lub efekt sledzenia moze wystgpi¢ w ponizszych scenach:
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Widok mapy

10.

"

96
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1 — —10

2— —9

3— — 8
—7
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Nacisnij, aby narysowac linie na mapie.

Nacisnij, aby narysowac obszar na mapie.

Naciénij, aby wyczysci¢ wszystkie punkty, linie i adnotacje w biezagcym widoku. Jesli
uzytkownik jest zalogowany w DJI FlightHub 2, ikona nie jest wyswietlana.

PinPoint: nacisnij przycisk L1 na aparaturze, aby doda¢ PinPoint na srodku widoku. Nacisnij i
przytrzymaj przycisk L1, aby rozwing¢ panel ustawien PinPoint, ktéry pozwala uzytkownikom
zmieni¢ kolor PinPoint, wyswietli¢ wszystkie punkty docelowe lub ustawi¢ domysine
wyswietlanie punktu docelowego w widoku transmisji wideo.

Przetacz na widok z kamery FPV: nacisnij przycisk L3 na aparaturze, aby przetgczy¢ na
widok z kamery FPV.

Przetgcz na widok z kamery gimbala: nacisnij przycisk R3 na aparaturze, aby przetaczy¢ na
widok z kamery gimbala.

Nacisnij, aby wyczysci¢ tor lotu drona.

Wybér warstwy mapy: nacisnij, aby wybra¢ mape satelitarng lub mape ulic (tryb
standardowy) zgodnie z wymaganiami operacyjnymi.

Blokada mapy: jedli funkcja ta jest witgczona, mapa nie moze by¢ obracana; jesli jest
wytgczona, mapa moze by¢ obracana swobodnie.

Przycisk ponownego wysrodkowania: nacisnij, aby szybko wysrodkowac widok aparatury.

. Zarzadzanie warstwa strefy GEO: nacisnij, aby wyswietli¢ wszystkie informacje o warstwie

strefy GEO oraz wigczy¢ lub wytgczy¢ warstwe strefy GEO.
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Zarzadzanie adnotacjami i synchronizacja
PinPoint

Wprowadzenie do funkcji PinPoint

Funkcja PinPoint jest obstugiwana przez kamery i gimbale serii H20. Funkcja PinPoint
odpowiada za identyfikacje lokalizacji obiektu, w celu szybkiej obserwacji i synchronizacji
informacji.

5

1. Kroki tworzenia PinPoint: dostosuj potozenie drona i gimbala, aby przesung¢ cel na srodek
ekranu. Naci$nij przycisk L3 na aparaturze, aby umiescic¢ cel na srodku ekranu. PinPoint moze
rejestrowac szerokos$¢, dtugosc i wysokos¢ celu.

2. AR projection (projekcja AR) zostanie utworzona dla celu w widoku z kamery gimbala lub
widoku z kamery FPV. Stanie sie on wiekszy lub mniejszy w zaleznosci od odlegtosci miedzy
dronem a PinPointem (duzy, gdy jest blisko, maty, gdy jest daleko).

3. Wybrany PinPoint:

a. Wokét PinPointa pojawi sie mata ramka wskazujaca, ze zostat on wybrany.

b. W lewym dolnym rogu ekranu nawigacji wyswietlana jest pozioma odlegtos$¢ od celu do
drona. Orientacja punktu wzgledem drona jest wySwietlana na ekranie nawigacji.

c. Jesli wybrany PinPoint znajduje sie poza widokiem transmisji wideo, ikona PinPoint
pozostanie na krawedzi, wskazujac jego orientacje wzgledem $rodka widoku.

d. Po wybraniu PinPoint uzytkownik moze edytowac nazwe, kolor, szerokos¢, dtugos¢ i
wysokos¢ punktu docelowego lub przeciggna¢ PinPoint na mape.

4. Naci$nij e+ «i @@ aby zmieni¢ niestandardowe ustawienia aparatury na PinPoint, usung¢
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wybrany PinPoint lub wybra¢ poprzedni lub nastepny PinPoint. Uzytkownicy mogga szybko
generowac i wybiera¢ PinPointy za pomocg przyciskow.

5. Nacisnij, aby zmieni¢ widok mapy:
a. PinPoint i jego nazwa zostang odpowiednio wyswietlone na mapie.

b. W widoku mapy mozna réwniez ustawi¢ PinPoint, dotykajac celu. Punkt znajduje sie na
krzyzyku posrodku mapy, a wysokos$¢ to aktualna wysokos¢ lotu drona.

c. Dotknij, aby wybra¢ PinPoint na mapie, aby wyswietli¢ twérce punktu, odlegtos¢ miedzy
punktem docelowym a dronem, wysokos¢, szerokos¢ i dtugos¢ geograficzng punktu
docelowego lub ustawi¢ PinPoint jako punkt poczatkowy, edytowac lub usung¢ PinPoint.

£:  * Pozycjonowanie PinPoint jest ograniczone przez czynniki takie jak doktadnos¢
pozycjonowania GNSS i doktadnos¢ potozenia gimbala. Szerokos¢ i dtugos¢
geograficzna, odlegtos¢ pozioma, Navigation Display i AR projection sg podane
wylacznie w celach informacyjnych.

Edycja PinPointéw

1. Przytrzymaj przycisk L3 na aparaturze, aby wyswietli¢ panel ustawien PinPointa. Dostepnych
jest piec¢ opcji kolorystycznych dla PinPointa i zaleca sie ustawienie koloru dla kazdego typu celu
zgodnie z wymaganiami scenariusza dziatania.

2. Naciénij, aby rozwinac¢ liste PinPoint i wyswietli¢ wszystkie punkty docelowe.

3. Okres$l, czy nowo utworzony PinPoint ma by¢ wyswietlany w widoku transmisji wideo.
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1. Nacisnij, aby wyeksportowac wszystkie punkty PinPoint do folderu aparatury sterowania.
2. Naciénij, aby zamkna¢ biezacy panel.

3. Filtrowanie PinPointéw wedtug koloru. Po wybraniu koloru wyswietlane sg PinPointy w tym
kolorze.

4. Filtruj PinPointy wedtug ich widocznosci w widoku transmisji wideo. Punkty PinPoint mozna
filtrowac¢ wedtug jednego z trzech kryteriéw: wyswietl wszystkie punkty PinPoint na tej liscie;
wyswietl tylko punkty PinPoint, ktére sg widoczne w widoku transmisji wideo na tej liscie;
wyswietl tylko punkty PinPoint, ktére nie sg widoczne w widoku transmisji wideo na tej liscie.

5. Naciénij, aby posortowa¢ punkty PinPoint w kolejnosci chronologicznej lub alfabetycznej
wedtug ich nazw.

6. Naciénij, aby usuna¢ PinPoint.

7. Nacisnij, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ wyswietlanie AR projection dla punktu PinPoint w widoku

transmisji wideo.
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Zarzadzanie adnotacjami liniowymi i obszarowymi

Uzytkownicy mogga rysowac linie i obszary na mapie w celu synchronizacji kluczowych informacji
o drogach i gruntach

2 .
3.

2 —
3 —

1. Nacisnij przycisk, aby wyswietli¢ widok Edytu;j linie.

2. Naciénij, aby wyswietli¢ widok Edytuj obszar.

3. Wszystkie informacje o punktach, liniach i obszarach mogga by¢ wyswietlane na mapie.
Nacisnij tg ikone, aby usung¢ informacje.
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Udostepnianie adnotacji

Lokalizacja punktu docelowego zidentyfikowanego przez PinPoint moze by¢ zsynchronizowana
z widokiem kamery, wyswietlaczem nawigacji, widokiem mapy i DJI FlightHub 2 w celu
udostepniania informacji o lokalizacji. Moze by¢ ona wyswietlana zaréwno w widoku transmisji
wideo, jak i w widoku mapy.

W trybie Advanced Dual Operator wszystkie adnotacje punktéw, linii i obszaréw moga by¢
synchronizowane z inng aparatura.

Po podiaczeniu do DJI Flighthub 2, aplikacja DJI Pilot 2 oraz adnotacje punktowe, liniowe i
obszarowe DJI Flighthub 2 mogg by¢ ze sobg zsynchronizowane. Mozna je przeglada¢ na
aparaturze i innych urzadzeniach zalogowanych do DJI Flighthub 2 w celu udostgpniania
lokalizacji i adnotacji w czasie rzeczywistym.

Mission Flight

Nacisnij, aby wejs¢ w biblioteke misji. Uzytkownicy mogg sprawdzi¢ sciezki lotu lub stworzy¢ lot
po punktach, Mapowanie terenu lub misje Oblique. Mapowanie terenu i misje Oblique
tworzone sg przez aplikacje. Lot po punktach moze odbywac sie przez wybranie ikony
“Waypoints” lub “Live Mission Recording”.

g = 1 & | 5

Waypoint Mapping Oblique Linear Flight
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Wprowadzenie - Mission Flight

Funkcja Mission Flight zostata zilustrowana ponizej na przyktadzie lotow z
punktami waypoints.

Set Waypionts Live Mission
Recording

Loty z punktami waypoint mozna planowa¢ na dwa sposoby: Ustaw punkty waypoints i
Nagrywanie misji na zywo. Uzywaj opcji Ustaw punkty waypoints, aby utworzy¢ trase poprzez
dodanie edytowalnych punktéw waypoints na mapie. Uzywaj funkgcji Live Mission Recording,
aby utworzy¢ trase, dodajac punkty waypoints i edytujac cel na zdjeciach wykonanych wzdtuz
trasy.

Ustawianie punktu orientacyjnego - Mission Flight

Nacisnij "Utworz trase", "Lot z punktem waypoint", a nastepnie "Ustaw punkty waypoints", aby
utworzy¢ nowa trase lotu. Nacisnij na mapie, aby doda¢ punkty waypoints, a nastepnie
skonfiguruj ustawienia trasy i punktéw waypoint.

9 8 7 6

0 CEE—— K

2—
34.

1. Wigczenie lub wytgczenie ustawien punktéw waypoints.

2. Reverse Path: Nacisnij, aby zamieni¢ punkty poczatkowy i korcowy w celu odwrécenia
Sciezki lotu. S odnosi sie do punktu poczatkowego

3. Usuwanie wybranych Punktéw: Nacisnij, aby usung¢ wybrane punkty.
4. Point of interest (POI): Po nacisnieciu ikony funkcji POl wyswietli sie na mapie punkt POI.
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Przeciggnij punkt, aby zmieni¢ jego pozycje na mapie. Gdy funkcja POl jest wigczona,
kierunek drona mozna ustawi¢, tak aby przéd drona byt zwrécony do punktu POl podczas
wykonywania lotu

5. Informacje o trasie lotu: wyswietla dtugos¢ lotu, szacowany czas lotu, liczbe punktéw
waypoints, liczbe zdjed.

6. Ustawianie poszczegélnych punktéw waypoints: wyb6r punktu waypoint i ustawienie jego
parametrow. Nacisnij "<" lub ">", aby przej$¢ do poprzedniego lub nastepnego punktu
waypoints. Ustawienia zostang zastosowane do wybranego punktu trasy, w tym predkos$¢ drona,
wysokos$¢ drona, tryb odchylenia drona, typ punktu trasy, obrét drona, nachylenie gimbala,
czynnosci punktu trasy, dtugosc i szerokos$¢ geograficzna.

7. Lista parametrow: edycja nazwy trasy, zaawansowane ustawienia trasy lotu i trybu
wysokosci oraz ustawienie typu dronu.

8. Ustawienia trasy: ustawienia sg stosowane do catej trasy, w tym bezpieczna wysokos¢ startu,
wznoszenie do punktu poczatkowego, predkos¢ drona, wysokos¢ drona, odchylenie drona,
sterowanie gimbalem, typ punktu waypoints i czynno$¢ zakoniczenia. Parametry te beda
obowigzywac dla wszystkich punktéw waypoints na trasie. Informacje o tym, jak ustawi¢
odpowiednie parametry dla poszczegélnych punktéw waypoints, znajdujg sie w nastepnym
opisie.

9. Zapisz: nacisnij, aby zapisac trase lotu. Po zapisaniu trasy lotu ikona stanie sie przyciskiem
wykonania zadania, naci$nij przycisk, a nastepnie sprawdz ustawienia i status drona na
wyskakujagcej liscie kontrolnej. Naciénij przycisk , aby przesta¢ trase lotu. Po zakonczeniu
przesytania nacisnij przycisk Start, aby wykona¢ biezgce zadanie.

Mission Flight - Nagrywanie zadania na zywo

Wybierz Utworz trase, Lot z punktami trasy, a nastepnie Nagrywanie misji na zywo, aby
zarejestrowac dziatania, takie jak robienie zdjec.

2
3

4

1. Steruj gimbalem, ustaw zoom kamery i wyceluj w cel, a nastepnie nacisnij, aby bezposrednio
zrobi¢ zdjecie lub naciénij C1 na aparaturze sterujacej, aby ustawi¢ punkt waypoint. Liczba
punktéw waypoint i zdje¢ odpowiednio wzrosnie.

2. Liczba zaplanowanych punktéw waypoints.
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3. Liczba zaplanowanych zdje¢.

4. Nacisnij, aby przetaczy¢ do widoku mapy w celu
edycji lub przegladania.

Al Spot-check

Podczas korzystania z M350 RTK z kamerami serii H20 dostepna jest funkcja Al Spotcheck. W
zaktadce stronie Al Spot-Check mozesz przetaczac sie miedzy réznymi zdjeciami, przeciggac i
wybierac zdjecia oraz dostosowywac ich rozmiar. Po wykonaniu trasy wybrany obiekt zostanie
doktadnie sfotografowany

Powrot

Wyswietlanie numeru punktu waypoint i zdjecia.

Wyswietlenie informacji o gimbalu oraz zastosowanym obiektywie

Miniatury zdje¢, stuknij, aby wybra¢ zdjecie, ktére chcesz doktadnie edytowac. Zdjecie zostato

poddane edycji przez Al Spot-check i jest oznaczone symbolem

e. Przeciaggnij palcem po ekranie, aby zaznaczy¢ obiekt na zdjeciu, dostosuj rozmiar pola
wyboru, przeciggnij lub usun pole wyboru, pole wyboru bedzie podazac za obrazem.

f. Nacisnij, aby zapisa¢ ustawienia trasy lotu i konfiguracje Al Spot-check, a trasa lotu zostanie

utworzona.

Qn oo
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A e Funkcja Al Spot-check jest kompatybilna z kamerami serii H20 na podgladzie z
kamery zoom

e Funkcja Al Spot-check pozwala na wykonywanie zdje¢ do 10-krotnego zoomu.

e RTK powinno by¢ wtgczone podczas wykonywania zdje¢ i planowaniu trasy lotu dla
funkgji Al Spot-check, a koordynaty stacji bazowej podczas robienia zdje¢ i
planowaniu trasy lotu muszg by¢ identyczne.

e Funkcja Al Spot-check pozwala na wykonanie do 750 zdje¢.

e *tosunek zaznaczonej powierzchni do catego zdjecia nie powinien by¢ mniejszy niz
1/25 podczas korzystania z funkcji Al Spot-check.

e W trybie “Advanced Dual Operator”, aparatura sterujgca A musi by¢ wykorzystana
do ukonczenia lotu demonstracyjnego i wgrania misji.

e Gimbal i kamera H20 oraz H20T powinny by¢ zainstalowane na pierwszym porcie.

Edycja podczas lotu
Wejdz do biblioteki misji, wybierz utworzong trase lotu do edycji lub podgladu.

1. Nacisnij, aby wyswietli¢ Biblioteke.
2. Wybierz trase lotu do podgladu.
3. Nacisnij , aby wyswietli¢ ustawienia trasy lotu.

4. Nacisnij , aby edytowac trase lotu.
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Health Management System (HMS)

System HMS obejmuje DJI Maintenance Program, DJI Care Enterprise, Firmware Update,
Manage Logs, Error Records i Error Diagnosis (diagnoza btedu).
1

o U1~ WN

1. Diagnoza btedu: do sprawdzania aktualnego stanu zdrowia kazdego modutu dronu.
Uzytkownicy moga rozwigzywac btedy, postepujac zgodnie z odpowiednimi komunikatami.

Kolor Stan
Zielony Normalny
Pomaranczowy Uwaga
Czerwony Ostrzezenie

2. DJI Maintenance Program: uzytkownicy mogg przegladac historyczne dane lotu i zapoznac
sie z instrukcjg obstugi aby okredli¢, czy wymagana jest konserwacja

3. DJI Care: odpowiednie informacje mozna wyswietli¢, jesli urzadzenie jest powigzane z D)l
Care.

4. Aktualizacja oprogramowania: dotknij, aby przej$¢ do widoku aktualizacji oprogramowania
sprzetowego.

5. Zarzadzaj dziennikami: wyswietla dane dziennika aparatury i drona z ostatnich lotéw.
Uzytkownik moze pomoéc, wyodrebniajgc odpowiednie dzienniki do pamieci lokalnej lub
przesytajac je bezposrednio do chmury D)l Support, aby utatwi¢ rozwigzywanie probleméw
przez DJI Support

6. Error Records: rejestry drona w celu okreslenia, czy wystapit jakikolwiek powazny problem
podczas jego dziatania. Pomaga to uzytkownikom oceni¢ stabilno$¢ drona i pomaga dziatowi
wsparcia DJI w przeprowadzeniu analizy posprzedazowe;j.

£ ¢ Rejestry btedéw s3 dostepne dla akumulatoréw i stacji akumulatoréw (stacja
akumulatoréw musi by¢ podtaczona do aparatury sterujgcej za pomocg kabla USB-C).
e Funkcja Manage Logs jest dostepna dla akumulatoréw i stacji akumulatoréw (stacja
akumulatoréw musi by¢ podtaczona do zdalnego kontrolera za pomoca kabla USB-C).
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Zarzadzanie Inteligentng stacja tadowania akumulatoréw

Aby sprawdzi¢ stan stacjg tadowania akumulatoréw na stronie HMS za posrednictwem DJI Pilot
2, podtacz stacje do aparatury za pomocg kabla USB-C. Informacje o wersji i ostrzezeniach stacji
akumulatorowej i akumulatora mozna wyswietli¢ na stronie HMS, ktéra obstuguje ustawienia
samoroztadowania i eksport dziennika. Dotknij ikony aktualizacji oprogramowania
sprzetowego, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe stacji tadowania i akumulatora.

DJI FlightHub 2

W potaczeniu z platforma w chmurze DJI FlightHub 2, M350 RTK oferuje zintegrowang obstuge
powietrzng i naziemng drona z wydajnym zarzgdzaniem operacjami. Potgczone funkcje obu
produktéw umozliwiajg szeroki zakres operacji w czasie rzeczywistym, w tym mapowanie w
chmurze, adnotacje punktéw, linii i obszaréw, synchronizacje informacji o locie, podglad na
zywo, przesytanie lub pobieranie plikéw multimedialnych, wzajemny dostep do statuséw wielu
dronéw, synchronizacje lotéw misji i sterowanie w czasie rzeczywistym z urzgdzer mobilnych.
Wiecej szczegdtdw mozna znalez¢ w instrukgji obstugi DJI FlightHub 2, ktérg mozna pobrac z
oficjalnej strony internetowej DJI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.
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Aktualizacja oprogramowania

W tym rozdziale przedstawiono metody aktualizacji
oprogramowania sprzetowego urzadzenia.
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Aktualizacja oprogramowania

Uzyj DJI Pilot 2 lub DJI Assistant 2 (Enterprise Series), aby zaktualizowac aparature, drona i inne
podtgczone urzadzenia DJI.

Uzytkowanie DJI Pilot 2

Aktualizacja oprogramowania drona i aparatury sterujacej

1. Wigcz zasilanie drona i aparatury. Upewnij sig, ze dron jest prawidtowo potaczony z aparatura,
poziom natadowania akumulatoréw jest wyzszy niz 25%, a aparatura jest potgczona z
Internetem. 2. Uruchom aplikacje DJI Pilot

2. Jesli dostepne jest nowa aktualizacja, na stronie gtéwnej pojawi sie powiadomienie. Nacisnij,
aby przej$¢ do widoku aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

3. Stuknij Aktualizuj wszystko, a aplikacja DJI Pilot 2 pobierze oprogramowanie sprzetowe i
zaktualizuje drona oraz aparature.

4. Dron i aparatura uruchomia sie ponownie po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania.

VAN o Aktualizacja trwa okoto 15 minut (w zaleznosci od sity sieci). Upewnij sie, ze
aparatura jest podtgczona do Internetu podczas catego procesu aktualizacji.
e Inteligentne akumulatory TB65, radar DJI CSM i kamera z gimbalem zainstalowane
w dronie zostang zaktualizowane do najnowszej wersji oprogramowania.

Stacja tadowania akumulatoréw i akumulatory TB65

Uzyj aplikacji DI Pilot 2, aby zaktualizowaé¢ oprogramowanie sprzetowe stacji tadowania
akumulatoroéw, a takze do o$miu akumulatoréw TB65 w tym samym czasie.

1. Wt6z akumulator TB65 do portu akumulatora i wigcz stacje tadowania.

2. Podtacz port serwisowy USB-C stacji tadowania do portu USB-C aparatury za pomocg kabla
USB-C.

3. Wiacz zasilanie aparatury i upewnij sie, ze jest ona potgczona z Internetem.

4. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2. Jesli dostepna jest aktualizacja wersji, strona gtéwna wyswietli
komunikat o konieczno$ci aktualizacji oprogramowania sprzetowego stacji tadowania. Naci$nij,
aby przejs$¢ do strony aktualizacji stacji.

5. Nacisnij przycisk Update All, aby rozpocza¢ aktualizacje, ktéra trwa okoto 10 minut.
Aktualizacja zostanie zakonczona po wyswietleniu komunikatu o powodzeniu aktualizacji.

A e Podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego nie nalezy wktada¢ ani
wyjmowac akumulatoréw, aby unikng¢ btedu aktualizacji akumulatoréw.
e Podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego nie odtgczaj kabla USB-C, aby
unikna¢ niepowodzenia aktualizacji oprogramowania sprzetowego.
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Aktualizacja offline

Pakiet oprogramowania sprzetowego offline mozna pobra¢ z oficjalnej strony internetowej DI
na zewnetrzne urzadzenie pamieci masowej, takie jak karta microSD lub dysk zewnetrzny.
Uruchom aplikacje DJI Pilot 2, stuknij HMS, a nastepnie Firmware Update. Stuknij Offline
Update, aby wybra¢ pakiet oprogramowania aparatury, drona lub stacji fadowania z
zewnetrznego urzgdzenia pamieci masowej i nacisnij Update All, aby zaktualizowac.

Uzywanie D]l Assistant 2 (Enterprise Series)

DJI Assistant 2 (Enterprise Series) obstuguje aktualizacje drona, aparatury i gimbala z kamera
Zenmuse H20/H20T, ale nie stacji tadowania akumulatoréw BS65 i gimbala z kamerg Zenmuse
H20N/L1/P1.

Dron i aparatura sterujaca

1. Podiacz aparature lub drona do komputera jeden po drugim, poniewaz D)l Assistant 2 nie
obstuguje aktualizacji wielu urzadzen DJI w tym samym czasie.

2. Upewnij sie, ze komputer jest podtgczony do Internetu, a urzadzenie DJI jest wigczone, a
poziom natadowania akumulatora wynosi ponad 25%.

3. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2, zaloguj sie na swoje konto DJI i wejdz do gtéwnego
interfejsu.

4. Naci$nij przycisk aktualizacji oprogramowania sprzetowego po lewej stronie gtéwnego
interfejsu.

5. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego i dotknij, aby zaktualizowa¢. Oprogramowanie
asystenta automatycznie pobierze i zaktualizuje system...

6. Gdy pojawi sie komunikat "Update successful", aktualizacja urzadzenia zostanie zakoriczona, a
urzadzenie DJI uruchomi sie ponownie automatycznie

Aktualizacja oprogramowania serii H20

1. Zainstalowac tadunek serii H20 na dronie. Wtgcz zasilanie drona. Podtgcz dron do komputera
za pomocg kabla USB typu C.

2. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2. Kliknij odpowiednig nazwe urzadzenia, a nastepnie
znacznik aktualizacji oprogramowania sprzetowego serii H20.

3. Wybierz wymagang wersje oprogramowania sprzetowego. Upewnij sie, ze podczas pobierania
oprogramowania sprzetowego masz potgczenie z Internetem. Po zakonczeniu aktualizacji
oprogramowania sprzetowego uruchom ponownie urzgdzenie.

Q « Aktualizacje oprogramowania radaru CSM s3 dotgczane do aktualizacji oprogramowania drona.

A e Oprogramowanie akumulatoréw jest zawarte w oprogramowaniu drona. Pamietaj,
aby zaktualizowa¢ oprogramowanie wszystkich akumulatoréw.

e Oprogramowanie sprzetowe Zenmuse H20N/L1/P1 nie moze by¢ aktualizowane za
pomocg DJI Assistant 2. Jesli oprogramowanie sprzetowe drona zostanie
zaktualizowane za pomoca DJI Assistant 2, gdy Zenmuse H20N/L1/P1 jest
podtaczony, zaktualizowane zostanie tylko oprogramowanie drona. Uzyj karty SD
lub DJI Pilot 2, aby zaktualizowa¢ firmware Zenmuse H20N/L1/P1.

e Upewnij sie, ze wszystkie urzadzenia DJI sg prawidtowo podtgczone do komputera
podczas aktualizacji.
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A e Podczas procesu aktualizacji normalne jest, ze gimbal wykonywa¢ moze rézne

ruchy, wskazniki statusu drona migaja, a dron inicjalizuje ponowne uruchomienie.
Nalezy cierpliwie poczekac¢ na zakonczenie aktualizacji.

e Upewnij sie, ze podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego, kalibracji
systemu lub konfiguracji parametréw dron znajduje sie z dala od ludzi i zwierzat.

o Upewnij sie, ze uzywasz najnowszej wersji oprogramowania sprzetowego.

e Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania aparatura i dron mogg zostac
roztgczone. W razie potrzeby nalezy je ponownie potaczy¢.

* Nie uzywaj innego sprzetu i oprogramowania niz okreslone przez producenta.

Informacje o wersji oprogramowania

Wiecej informacji na temat aktualizacji oprogramowania sprzetowego w celu
zapewnienia mozliwosci sledzenia drona uzyskasz wchodzac na ponizszy adres

https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads
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Zatacznik

Niniejszy rozdziat
zawiera specyfikacje.
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Zatacznik
Specyfikacja

Dron - MATRICE 350 RTK

Wymiary (roztozony, bez
zamontowanych $migiet)

Wymiary (ztozony)

Przekatna

Waga ( z jednym gimbalem
dolnym))

Maksymalny udzwig ztacza
pojedynczego gimbala
Maksymalna masa startowa

Czestotliwos$¢ robocza

Moc nadajnika (EIRP)

Doktadnos$¢ zawisu
(bezwietrznie lub delikatny
wiatr)

810%670%430 mm (LxWxH)

430x420%430 mm (LxWxH)

895 mm

Bez akumulatora ok. 3,77 kg,
Dwa akumulatory TB65 ok. 6,47

960 g

9.2 kg

2.4000-2.4835 GHz

5.150-5.250 GHz (CE: 5.170-5.250 GHz)

5.725-5.850 GHz

W niektérych krajach i regionach pasma czestotliwosci 5,1 GHz i
5,8 GHz s3 zabronione lub pasmo 5,1 GHz jest dozwolone tylko
do uzytku w pomieszczeniach. Wiecej informacji mozna znalez¢
w lokalnych przepisach i regulacjach.

2.4000-2.4835 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/
MIC)

5.150-5.250 GHz (CE: 5.170-5.250 GHz): < 23 dBm (CE)
5.725-5.850 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Pionowo:

+0.1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+0.5 m (z pozycjonowaniem GNSS)
0.1 m (z pozycjonowaniem RTK)
Poziomo:

+0.3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+1.5 m (z pozycjonowaniem GNSS)
0.1 m (z pozycjonowaniem RTK)

Doktadnos$¢ pozycjonowania RTK (RTK FIX) 1 ¢cm + 1 ppm (pionowo), 1.5 cm + 1 ppm (poziomo)

Maksymalna predkos¢ katowa

Maksymalny kat nachylenia

Maksymalna predkos$¢ wznoszenia

Przéd/tyt - 300°/s, obrét 100°/s
30° (Tryb P i system wizyjny wigczony aktywny: 25°)

6m/s

Maksymalna predkos¢ opadania (pionowa) 5m/s

Maksymalna predkos¢ opadania (w przechyle) 7 m/s
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Maksymalna predkos¢
Maksymalny putap (m n.p.m.)

Maksymalny op6r wiatru

Maksymalny czas lotu

Wspierane kamery DJI

Wspierane konfiguracje kamer

Certyfikat odpornosci

GNSS

Temperatura pracy
Aparatura sterujaca
Ogolne

Ekran

Waga

GNSS
Wbudowany akumulator

Akumulator zewnetrzny
(Inteligentny akumulator
WB37) -

Certyfikat odpornosci

Czas pracy

114 © 2023 D)l All Rights Reserved

23 m/s

5000m (ze $Smigtami 2110, przy masie startowej < 7.4kg)
7000m (ze $migtami 2112 do lotéw na wysokich
putapach, przy masie startowej < 7.2kg)

12 m/s

55 minut podczas lotu z predkosciag 8m/s, bez tadunku
dodatkowego, w bezwietrznym $rodowisku do momentu,
az poziom natadowania akumulatora osiggnie 0%.

Zenmuse H20, Zenmuse H20T, Zenmuse H20N, Zenmuse
P1iZenmuse L1

dwa dolne gimbale, pojedynczy gérny gimbal,
pojedynczy dolny gimbal,

pojedynczy dolny + pojedynczy goérny,

podwdjne dolne gimbale + pojedynczy gérny

IP55 (stopien ochrony IP nie jest trwaty i moze ulec
zmniejszeniu w wyniku zuzycia produktu)

GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20° do 50°C (-4° do 122° F)

Ekran dotykowy LCD 7,02 cala; rozdzielczo$¢: 1920%1200;
maks. jasnos¢: 1200 nitow

Okoto 1,25 kg (bez akumulatora WB37),
Okoto 1,42 kg (z akumulatorem WB37)

GPS+Galileo+BeiDou

Typ: Li-ion (6500 mAh@7.2 V)

Typ fadowania: Stacja tadowania lub szybka tadowarka USB-C
o0 maksymalnej mocy 65 W (maksymalne napiecie 20 V).

Czas tadowania: 2 godziny

Ukfad chemiczny: LiNiCoAlO2

Pojemnos$¢: 4920 mAh,
Napiecie: 7,6 V,

Typ: Li-ion,

Energia: 37,39 Wh,

Uktad chemiczny: LiCoO2
IP54

Wbudowany akumulator: okoto 3 godzin i 18 minut
Wbudowany akumulator + akumulator zewnetrzny: ok. 6
godzin



Temperatura pracy
Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)

O3 Enterprise
Antena

Maksymalna odlegtos¢ transmisji
(niezaktdcona, wolna od
zaktbcen)

Maksymalna odlegtos¢
transmisji
(z zaktéceniami)

Wi-Fi
Protokét

Czestotliwos¢ pracy

Bluetooth
Protokét
Czestotliwos¢ pracy
System wizyjny

Odlegtos¢ wykrywania przeszkéd

FOV

Srodowisko robocze

System czujnikéw podczerwieni
Odlegto$¢ wykrywania przeszkéd

FOV

-20° do 50° C (-4° do 122° F)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)

4 anteny do transmisji wideo, 2T4R
20 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Niskie zaktocenia i przeszkody w postaci budynkéw: ok.
0-0,5 km Niskie zaktécenia i przeszkody w postaci drzew:
ok. 0,5-3 km Silne zaktécenia i brak przeszkdd: krajobraz
miejski, ok. 1,5-3 km Srednie zaktdcenia i brak przeszkod:
krajobraz podmiejski, ok. 3-9 km Niskie zaktécenia i brak
przeszkod: przedmiescia/obrzeza, ok. 9-20 km Pomiar
przeprowadzony zgodnie z przepisami FCC w $rodowisku
bez przeszkdd i typowych zaktécen na wysokosci lotu ok.
120 m. Dane majg charakter pogladowy. Rzeczywista
odlegtos¢ transmisji moze sie rézni¢ w zaleznosci od
przeszkod i zaktdcen w otoczeniu. Nalezy zwraca¢ uwage
na przypomnienia w aplikacji.

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;
5.725-5.850 GHz

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz

Do przodu / do tytu / w lewo / w prawo: 0,7-40 m

W gore / w doét: 0,6-30 m

Do przodu/do tytu/w dék: 65° (poziomo), 50° (pionowo)
W lewo/w prawo/w gore: 75° (poziomo), 60° (pionowo)

Powierzchnie z wyraznymi wzorami i odpowiednim
oswietleniem (lux > 15)

0.1-8m
30° (£15°)
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Srodowisko robocze
Dodatkowe oswietlenie LED
Efektywna odlegtos¢ podswietlenia
Typ pods$wietlenia

Kamera FPV

Rozdzielczos¢

FOV

Liczba klatek na sekunde
Inteligentny akumulator
Model

Pojemnos¢

Napiecie

Typ akumulatora

Energia

Waga netto (pojedynczy)
Temperatura pracy

Idealna temperatura pracy

Temperatura tadowania

Czas fadowania

Duze, rozproszone i odbijajgce $wiatto przeszkody (wspdtczynnik odbicia >10%)

5m

60 Hz, Swiecenie state

1080p
142°
30fps

TB65

5880 mAh

4476 V

Li-ion

263.2 Wh

Approx. 1.35 kg

-20° do50° C (-4° do 122° F)

22° do 30° C (71.6° do86° F)

-20° do 40° C (-4° do 104° F) Gdy temperatura otoczenia
spadnie ponizej 5° C (41° F), akumulator uruchomi funkcje
automatycznego podgrzewania.

tadowanie w niskich temperaturach moze skréci¢
zywotno$¢ akumulatora. Wskazane jest tadowanie w
temperaturze od 15° do 35° C (od 59° do 95° F).

Przy zasilaniu 220 V petne natadowanie dwoch
inteligentnych akumulatoréw TB65 trwa okoto 60
minut, a natadowanie ich od 20% do 90% - okoto 30
minut. Przy zasilaniu 110 V petne natadowanie dwéch
inteligentnych akumulatoréw TB65 trwa okoto 70

minut, a natadowanie ich od 20% do 90% - okoto 40
minut.

116  © 2023 DJi All Rights Reservec



Uzywanie gérnego mocowania gimbala

Gorne mocowanie Matrice 350 RTK Stuzy do zamocowania kompatybilnych akcesoriéw na gérze
Matrice 350 RTK. Jego konstrukcja zapewnia ochrone ip44 (tylko w przypadku wyposazenia w
wodoszczelnych akcesoriéw) zgodnie z globalnym standardem IEC 60529.

Uzywanie podwdjnego mocowania gimbala

Matrice 350 RTK podwodjne mocowania gimbala stuzy do montazu akcesoriéw od dotu do
Matrice 350 RTK. Jego konstrukcja zapewnia ochrone 1P44 ( tylko w przypadku jesli akcesoria
posiadaja wodoszczelnosc) zgodnie z globalnym standardami IEC 60529.

1. Zdemontuj pojedyncze dolne mocowanie gimbala
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2. Przymocuj podwoéjnego gimbala i podtgcz kable.

Moment obrotowy: 6+0.2 kgf.cm

Pierwszy port gimbala
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UZzywanie radaru CSM

Montaz i podigczenie

CSM Radar moze by¢ uzywany z M350 RTK. Postepuj wedtug ponizszych krokéw, aby
zamontowac i podtaczy¢ urzadzenie.

Uzywanie

Dla zapewnienia dodatkowych $rodkéw bezpieczenstwa, radar CSM (Circular scanning
Milimeter-Wave) o zasiegu wykrywania od 1.5 do 30 m, mozna zamontowa¢ na gérnym
mocowaniu drona.

Zasieg wykrywania
Kat wykrywania 360° w poziomie, 60° w pionie i 45° w gore.
Odlegto$¢ wykrywania 1,5m - 30m
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VAN o Nalezy pamieta¢, ze dron nie moze wykry¢ przeszkéd, ktére nie znajduja sie w
zasiegu wykrywania. Nalezy lata¢ ostroznie.

e Skuteczny zasieg wykrywania przeszkdd zalezy od wielkosci i materiatu
przeszkody.np. przy wykrywaniu obiektow silnie odbijajgcych swiatto (np.
budynkéw) efektywna odlegtos¢ wykrywania wynosi okoto 15m. Przy wykrywaniu
stabo odbijajacych sie obiektéw (np. suchych gatezi drzew) odlegtos¢ ta wynosi
okoto 10 m. Wykrywanie przeszkdéd moze dziata¢ wadliwie lub by¢ niedostepne w
obszarach poza zasiegiem efektywnego wykrywania przeszkod.

Wykorzystanie funkcji unikania przeszkéd

Funkcja omijania przeszkéd z uzyciem radaru CSM powinna by¢ wigczona w aplikacji DJI PILOT
2. Ustawic¢ bezpieczng odlegto$¢ od podtoza (zalecana wyzsza niz 2,5 metra) w aplikacji DJI PILOT
2. Zaleca sie lecie¢ wyzej niz 4 metry, aby uzyskac lepszg skuteczno$¢ w omijaniu przeszkéod.

AN e NIE NALEZY dotyka¢ ani dopuszcza¢ do kontaktu rak lub ciata z metalowymi
czeSciami modutu radaru podczas wigczania zasilania lub bezpos$rednio po
zakonhczeniu lotu, poniewaz mogg one by¢ gorace.

o W trybie obstugi recznej uzytkownik ma petne sterowanie dronem. Podczas pracy
nalezy zwracac uwage na predkosc¢ i kierunek lotu. Nalezy zwraca¢ uwage na
otoczenie i unika¢ martwych punktéw modutu radaru.

e -edli na dronie zainstalowane jest inne urzgdzenie, nalezy unika¢ blokowania pola
widzenia radaru. Jesli pole widzenia radaru zostanie zablokowane, skutecznos$¢
radaru w zakresie omijania przeszk6d moze sie zmniejszy¢. Nalezy latac ostroznie.

e Funkcja omijania przeszkdd jest wytgczona w trybie Attitude.

e Zachowaj petne sterowanie dronem przez caty czas i NIE polegaj na module radaru
i aplikacji DJI Pilot 2. Przechowuj dron przez caly czas w zasiegu VLOS. Uzywaj
wiasnego uznania do recznego sterowania dronem w celu omijania przeszkod.

e Czuto$¢ modutdéw radarowych moze zosta¢ zmniejszona podczas obstugi kilku
dronéw wyposazonych w radar w niewielkiej odlegtosci od siebie. Nalezy lata¢
ostroznie.

e Przed uzyciem nalezy upewnic¢ sie, ze modut radaru jest czysty, a zewnetrzna
ostona ochronna nie jest peknieta, wyszczerbiona, zapadnieta lub znieksztatcona.

e NIE prébuj demontowac¢ zadnej czesci modutu radaru, ktéra zostata juz
zamontowana przed wysytka.

e Modut radaru jest precyzyjnym urzgdzeniem. NIE WOLNO Sciska¢, naciska¢ ani
uderza¢ modutu radaru.

Q e Jesli modut radaru nieprawidtowo wykrywa przeszkody, nalezy sprawdzi¢, czy
wspornik montazowy i podwozie drona sa prawidlowo zamocowane. Jeli modut
radaru nadal nie dziata, skontaktuj sie z DJI support lub autoryzowanym
sprzedawcg DJI.

¢ Ostone ochronng modutu radaru nalezy utrzymywac w czystosci. Przed ponownym
uzyciem nalezy oczysci¢ powierzchnie miekka, wilgotng szmatkg i osuszy¢ jg
powietrzem.
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Specyfikacja

Model DR2424R

Czestotliwos¢ pracy 24.05-24.25 GHz

Zuzycie energii 172w

Moc nadajnika (EIRP) SRRC: <13 dBm
NCC/MIC/KCC/CE/FCC: <20 dBm

Certyfikat odpornosci IP45

Wymiary 75x75%105.4 mm

Waga (bez wspornika i 336¢g

kabli)

Temperatura pracy -20° do 50°C (-4° do 122° F)

Opis wydtuzonych otwordw na Sruby

Nalezy uzy¢ okreslonej sruby, aby unikng¢ uszkodzenia gwintu otworu na Srube. Upewnij sie, ze
akcesoria sg solidnie zamontowane.

M3-5
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Procedury rozwigzywania probleméw

1. Dlaczego nie mozna uzy¢ akumulatora przed pierwszym lotem? Przed pierwszym uzyciem
akumulatora musi zosta¢ aktywowany poprzez natadowanie.

2. Jak rozwigzac problem niestabilnym gimbalem podczas lotu? Skalibruj IMU i kompas w
aplikacji DJI Pilot 2. Jesli problem nie ustapi, skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

3. Nieprawidtowe dziatanie funkcji. Sprawdz, czy akumulator i aparatura sg aktywowane przez
tadowanie. Jesli problem nie ustgpi, skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI.

4. Problemy z wtgczaniem i uruchomieniem. Sprawdz, czy akumulator jest natadowany. Jedli tak,
skontaktuj sie z pomocg techniczng DI, jesli nie mozna go normalnie uruchomic.

5. Problemy z aktualizacjg oprogramowania. Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w
podreczniku uzytkownika, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe. Jesli aktualizacja
oprogramowania sprzetowego nie powiedzie sie, uruchom ponownie wszystkie urzadzenia i
sprébuj ponownie. Jesli problem nie ustapi, skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI.

6. Procedury przywracania ustawien fabrycznych lub ostatniej znanej dziatajgcej konfiguracji
Uzyj aplikacji D)I Pilot 2, aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne.

7. Problemy z wytgczaniem i zasilaniem Skontaktuj sie z pomocg techniczna DJI.

8. Jak wykry¢ nieostrozne obchodzenie sie lub przechowywanie w niebezpiecznych warunkach
Skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

Ryzyko i ostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po wtgczeniu, na ekranie DJI Pilot 2 pojawi sie ostrzezenie.
Zwré6¢ uwage na ponizsza liste sytuacji.

1. Jedli lokalizacja nie jest odpowiednia do startu.

2. Jesli podczas lotu zostanie wykryta przeszkoda.

3. Jesli lokalizacja nie jest odpowiednia do Iagdowania.

4. Jesli kompas i IMU doswiadczaja zaktécen i wymagaja kalibracji.
5. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

Utylizacja

Podczas utylizacji drona i aparatury sterujacej nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw
dotyczacych urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatora

hi¢
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Akumulatory nalezy wyrzuca¢ do specjalnych pojemnikéw na surowce wtérne dopiero po ich
catkowitym roztadowaniu. Nie nalezy ich wyrzuca¢ do zwyktych pojemnikéw na $Smieci. Nalezy
Scidle przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recyklingu akumulatoréw.
Akumulatory nalezy natychmiast zutylizowa¢, jesli nie mozna jej wigczy¢ po nadmiernym
roztadowaniu. Jesli przycisk poziomu natadowania akumulatora jest wytaczony i nie mozna go
catkowicie roztadowa¢, nalezy skontaktowac sie z profesjonalng firmg zajmujgca sie utylizacjg/
recyklingiem akumulatoréw w celu uzyskania dalszej pomocy.

Certyfikat C3

Matrice 350 RTK jest zgodny z certyfikatem C3, istniejg pewne wymagania i ograniczenia
podczas korzystania z Matrice 350 RTK w Europejskim Obszarze Gospodarczym (EOG, tj. UE
oraz Norwegia, Islandia i Liechtenstein).

Klasa UAS c3
Poziom natezenia dZzwieku 97 dB(A)
Maksymalna predko$¢ obrotowa $migta 4700 RPM

Oswiadczenie MTOM
MTOM Matrice 350 RTK (Model M350 RTK), w tym dwa akumulatory, kamera,
obiektyw, cztery $migta i trzydziesci tadunkéw, nie przekraczjg 9,2 kg, aby spetni¢ wymagania C3

Uzytkownicy muszg postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby spetni¢ wymagania
MTOM C3. W przeciwnym razie dron nie moze by¢ uzywany jako C3 UAV:

1. Upewnij sie, ze MTOM nie przekracza 9,2 kg dla kazdego lotu.

2. NIE uzywaj zadnych nieautoryzowanych czesci zamiennych, takich jak smigta, inteligentne
akumulatory itp.

3. Nie nalezy modyfikowa¢ drona. Podczas dodawania tadunku dodatkowe nalezy upewnic sie,
Ze jego rozmiar i pozycja montazowa s prawidtowe, maksymalne wymiary ftadunku uzytecznego
wynoszg 0,2 m x 0,2 m x 0,2 m, a tadunek uzyteczny nie powinien blokowa¢ systemoéow
wizyjnych, systeméw czujnikéw podczerwieni i obszaru rozpraszania ciepta. Ciezar tadunku
powinien znajdowac sie w srodku drona.

Bezposredni zdalny identyfikator

1. Metoda transportu: Wi-Fi Beacon.

2. Metoda przesytania numeru rejestracyjnego operatora UAS do drona: WejdZ do DJI Pilot
2>GEO Zone Map> UAS Remote Identification, a nastepnie wgraj UAS Operator Registration
Number.

3. Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami operatorzy powinni poda¢ prawidtowy numer
rejestracyjny, ktéry bedzie nadawany podczas lotu. Upewnij sie, ze rozumiesz i dostosowujesz
sie do zasad przed wylotem.
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Lista przedmiotéw zawierajgca autoryzowane akcesoria
Quick-Release Propellers (Pair) (Model: DJI 2110s, 70 g)

TB65 Intelligent Battery (Model: TB65-5880mAh-44.76V, 1.35 kg)
Zenmuse H20 (Model: ZH20, 67845 g)

Zenmuse H20T (Model: ZH20T, 82845 g)

Zenmuse H20N (Model: ZH20N, 87845 g)

Zenmuse P1 (Model: ZP1, 800 g)

Zenmuse L1 (Model: ZL1, 93010 g)

Upward Gimbal Connector (150x123x60 mm, 121.3 g)
Downward Gimbal Connector (155x152x90 mm, 111.4 g)

Dual Gimbal Connector (337x162x78 mm, 240 g)

Lista czesci zamiennych i zapasowych
Quick-Release Propellers (Pair) (Model: DJI 2110s)

TB65 Intelligent Battery (Model: TB65-5880mAh-44.76V)

Ostrzezenia dotyczgce aparatury sterujgcej

Wskaznik aparatury sterujgcej zaswieci sie na czerwono po odtgczeniu od drona na dtuzej niz 2
sekundy. DJI Pilot 2 wyswietli ostrzezenie po odtaczeniu od drona. Pojawi sie ostrzezenie, jesli
aparatura nie bedzie uzywana przez pie¢ minut, gdy jest wiaczona, ale ekran dotykowy jest
wytgczony i nie jest podtgczony do drona. Aparatura wytgczy sie automatycznie po kolejnych 30
sekundach. Aby anulowac alarm, nalezy poruszy¢ drazkami sterujgcymi lub wykona¢ dowolng

inng czynnos¢ na aparaturze.

AN ¢ Nalezy unika¢ zaktécerh miedzy aparaturg a innymi urzadzeniami

bezprzewodowymi. Upewnij sie, ze wytgczyte$ Wi-Fi na pobliskich urzadzeniach
mobilnych. W przypadku wystgpienia zaktocen nalezy jak najszybciej wyladowac

dronem.

e Uzytkownicy sa odpowiedzialni za prawidtowe dostosowanie jasnosci
wyswietlacza podczas korzystania z aparatury w bezposrednim $wietle stonecznym

podczas lotu.

e Zwolnij drazki sterowania lub nacisnij przycisk pauzy lotu, jesli wystapi

nieoczekiwana operacja.
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GEO Awareness

Geostrefy dronéw i geostrefy DJI

DJI zobowigzuje sie do utrzymania bezpiecznego $rodowiska latania. Obejmuje to
przestrzeganie lokalnych przepiséw i stref geograficznych dronéw (UGZ) okre$lonych przez
wiadze krajowe UE. DJI posiada wtasny system Geospatial Environment Online (GEO) z
szerszymi strefami geograficznymi, w tym obszarami regulowanymi, w ktérych prowadzenie
lotow moze budzi¢ obawy. System GEO firmy DJI dziata z powodzeniem od wielu lat, skutecznie
chronigc bezpieczenstwo lotéw i bezpieczenstwo publiczne w przypadku braku oficjalnych baz
danych UGZ.

W przysztosci strefy DJI Geo bedg wspétistniec ze strefami UGZ UE, poniewaz strefy UGZ nadal
nie sg dostepne w wielu krajach. Uzytkownicy sa odpowiedzialni za sprawdzenie lokalnych
przepiséw i wszelkich ograniczen dotyczgcych lotéw w miejscu, w ktérym zamierzajg dziatac.
Strefy GEO wspomniane w instrukgji i na oficjalnej stronie internetowej DJI odnoszg sie do stref
Geo DJIi funkcji Geo ogrodzenia, a nie UGZ dla funkcji Swiadomosci Geo wymaganej przez

przepisy.

Oswiadczenie AGL (Above Ground Level - poziom nad terenem)

Granice pionowe funkcji Geo-Awareness mogg wykorzystywa¢ wysokos$¢ AMSL lub AGL. Wybor
miedzy tymi dwoma odniesieniami jest okreslany indywidualnie dla kazdego UGZ. Ani wysokos¢
AMSL, ani wysoko$¢ AGL nie sg obstugiwane przez ten produkt. H (Wysoko$¢) pojawia sie w
widoku kamery aplikacji i jest to wysokos$¢ od punktu startu drona do drona. Wysoko$¢ nad
punktem startu moze by¢ uzywana jako szacunkowy odnosnik, ale moze réznic sie mniej lub
bardziej od podanej wysokosci dla okreslonego UGZ. Aparatura sterujgca pozostaje
odpowiedzialna za nieprzekraczanie pionowych granic UGZ.

P P
X 2.
H
o .
F AGL (nieobstugiwane)
Start

Btad wysokosci

Restricted Zones (Strefy zastrzezone)

W tych strefach, ktére pojawiajg sie na czerwono w aplikacji DJI, uzytkownicy otrzymajg
ostrzezenie, a lot zostanie uniemozliwiony (UA nie moze wejs¢ i nie moze wystartowaé w tego
typu strefie), Jedli uwazasz, ze masz uprawnienia do dziatania w strefie ograniczonej, skontaktu;j
sie z flysafe@dji.com lub uzyj funkcji Online Unlocking
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20m 7
Pojawi sie komunikat T
d ostrzegawczy b
bl

100m 4 Ograniczenie predkosci
maksymalnej

Strefa zastrzezona

Podczas zblizania sie:
1. Pojawi sie komunikat
ostrzegawczy
2. Nie mozna lata¢ w strefie
3. Uzytkownicy mogg ztozy¢
whniosek na oficjalnej stronie DJI po
x_-' recznym zatwierdzeniu

Teren (SEEERY
Podczas startu:

Pojawi sie komunikat ostrzegawczy

2. Nie mozna wystartowac

3. Uzytkownicy mogg ztozy¢ wniosek na oficjalnej
stronie DJI po recznym zatwierdzeniu

Strefy autoryzacji

W tych strefach, ktére sg wyswietlane na niebiesko w aplikacji DJI, uzytkownicy otrzymaja
ostrzezenie, a lot jest domysinie ograniczony. UA nie moze wej$¢ i nie moze wystartowaé w
strefie tego typu, chyba ze zostanie autoryzowany. Strefy autoryzacji moga zosta¢ odblokowane
przez autoryzowanych uzytkownikéw korzystajgcych ze zweryfikowanego konta DJI.

20m 7
Pojawi sie komunikat T
d ostrzegawczy o —
N 100m | Ograniczenie predkosci maksymalnej

Podczas zblizania sie:

1. Pojawi sie komunikat ostrzegawczy
2. Nie mozna lata¢ w strefie
3. Uzytkownicy mogg ztozy¢ wniosek w
aplikacji DJI, podajgc numer telefonu

Strefa autoryzacji

Teren —

Strefy wysokosci

Strefy wysokosci oznaczajg strefy o ograniczonej wysokosci, ktére bedg wyswietlane na mapie w
kolorze szarym. Podczas zblizania sie do nich uzytkownicy otrzymujg ostrzezenia w aplikacji D)I.

20m '—If
Strefa wysokosci Pojawi sie komunikat .
ostrzegawczy y C(
. 100m - ograniczenie predkosci
Ograniczona * maksymalnej
wysoko$¢ Iw " |

F

Ograniczenie predkosci maksymalnej

1. UA mogg startowac i wlatywac w te strefy na
- okreslonej wysokosci z komunikatem ostrzegawczym
|, 2. Uzytkownik moze ubiegac sig o pozwolenie na
oficjalnej stronie DJI po recznym zatwierdzeniu.

Teren
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Rozszerzone strefy ostrzegawcze: komunikat ostrzegawczy zostanie wyswietlony
uzytkownikowi, gdy dron osiggnie krawedz strefy.

Rozszerzona P

strefa {

ostrzegaWcza 1. UA moze startowac i wlatywac do tych stref z komunikatem
ostrzegawczym, ktéry wymaga potwierdzenia przez uzytkownika.

Teren

Strefy ostrzegawcze: komunikat ostrzegawczy zostanie wyswietlony uzytkownikowi, gdy dron
dotrze do krawedzi stref.

Strefy ostrzegawcze

1. UA moze wystartowac i wlecie¢ do tych stref z komunikatem
ostrzegawczym

Teren

Strefy ograniczone przepisami: Ze wzgledu na lokalne przepisy i zasady loty sg zabronione w
obrebie niektérych specjalnych obszaréw. (Przyktad: wiezienie) Zatwierdzone strefy dla lekkich
dronéw (Chiny): W zatwierdzonych strefach piloci lekkich dronéw latajacych na wysokosci do
120 m nie muszga uzyskiwa¢ zezwolenia na lot. Piloci, ktérzy planuja loty $redniej wielkosci UAV
w Zatwierdzonych Strefach na wysokosci powyzej 120 m lub w Strefach GEO innych niz
Zatwierdzone Strefy, muszg uzyskac zezwolenie za posrednictwem UTMISS przed startem.
Strefa UGZ dla funkcji Swiadomosci geograficznej.
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Pobliski obszar

Rozszerzona
strefa
ostrzegawcza 160m
(Strefy UGZ UE) — ¥ 7

1. UA mogg startowac i lata¢ w strefach UGZ UE i
ich poblizu z komunikatem ostrzegawczym

40m

Komunikat EASA

Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z dokumentem Drone Information Notices dotgczonym do
opakowania. Wiecej informacji na temat powiadomiert EASA dotyczgcych mozliwo$¢
identyfikacji mozna znaleZ¢ pod ponizszym adresem. https://www.easa.europa.eu/en/
document-library/general-publications/drones-informationnotices

Informacje o zgodnosci z FAR Remote ID

Dron spetnia wymagania 14 CFR czes$¢ 89:

e Dron automatycznie inicjuje autotest przed lotem (PFST) systemu Remote ID przed startem
i nie moze wystartowac, jesli nie przejdzie testu PFST [1]. Wyniki testu PFST systemu
Remote ID mozna wyswietli¢ w aplikacji kontroli lotu DJI, takiej jak DJI Pilot.

e Dron monitoruje funkcjonalno$¢ systemu Remote ID od fazy przedstartowej do
wytaczenia. Jesli system Remote ID dziata nieprawidtowo lub ma awarie, alarm zostanie
wyswietlony w aplikacji kontroli lotu DJI, takiej jak DJI Pilot.

e Uzytkownik powinien utrzymywac aplikacje lotniczg DJI uruchomiong na pierwszym planie
i zawsze zezwoli¢ jej na uzyskiwanie informacji o lokalizacji aparatury sterujacej.

e Programisci, ktérzy opracowuja aplikacje innych firm oparte na DJI Mobile SDK, powinni
uzyskiwac i wyswietla¢ wyniki PFST oraz stan awarii systemu Remote ID podczas pracy,
wywotujac okreslone interfejsy API [2].

[1] Kryterium zaliczenia dla PFST jest to, ze sprzet i oprogramowanie wymaganego zrédta danych Remote ID i
nadajnika radiowego w systemie Remote ID dziatajg prawidtowo.

[2] Szczegotowe informacje na temat interfejséw APl mozna znalez¢ na stronie https://developer.dji.com/
mobile-sdk.

Informacje o obstudze klienta

Odwiedz strone https://www.dji.com/support, aby dowiedzie¢ sie wiecej o zasadach obstugi
posprzedaznej, ustugach naprawczych i wsparciu technicznym.

H

Th , HDMI High Definition Multimedi a Interface, and
the HDMI Logo are trademarks or registered trademarks of HDMI
Licensing Administrator, Inc.
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District,Shenzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktow Marki DJI

=

. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiagce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory, kable,
obudowy, Smigta.
2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszer gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia po-
chodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz waz-
nym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmoéwié
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnos$ci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad pro-
dukcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi mate-
riatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja migdzy innymi podrecznik uzyt-
kownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty
serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdélnosci, niezgodnego
z instrukcjg obstugi badZ przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
® Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacja urzadzen, wspotpracujacych
z produktem.
e Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
o Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
e Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem nie-
zgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
e Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
e Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub niewta-
$ciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
o Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.
o Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)



e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

e zaktécenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,
przewodow wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

o Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktdcenia z in-
nych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

o Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,
ktdra okreslono w instrukcji uzytkowania.

o Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sg zuzyte lub uszkodzone.

e Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscig podczas korzystania
z nieautoryzowanych czesci.

e Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

o Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

e Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

o Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézZniej.

o Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczyc
lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

e Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

o Produktow lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-
cyjna.

o Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegdlnosci zarysowan,
trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napisow, akumulatoréw, itp.

e Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

o Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
wnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany
lub oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrotszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze do-
stepnoscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant
nie moze podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie
oficjalnego serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami pod-
czas transportu, jesli zachodzi koniecznos$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko
uszkodzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiagzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbhe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczng podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odméwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do ser-
wisu, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usunie-
cie wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekom-
pletowanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak
i dowdd zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.



16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.

17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

e Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.

e Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.

e Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriow,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.

e Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nych wad.

o Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.

o Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.

e Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.

18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:

Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub infor-
macji osobistych zawartych w produkcie.

Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.

Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.

19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest
przedsiebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPRD$

INNPRO
ul. Rudzka 65¢
44-218 Rybnik



Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
Adres: 14th floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building NO.18
Gaoxin South 4th Ave, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China

Produkt: DJI Matrice 350 RTK

Czestotliwos$¢ radiowa: 2.4000-2.4835 GHz
Maks. moc czestotliwosci radiowej: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Wyréb jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z
dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw czton-

kowskich dotyczgcych udostepniania na rynku urzgdzen radiowych i uchylajacg
dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowe;j:
https://files.innpro.pl/DJI
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Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidérce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony $rodowiska
dotyczacymi usuwania odpadéw. Szczegdtowe informacje na ten temat
mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w
ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong S$rodowiska, okreslajgcych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wiasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi, nalezy
regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmienno$¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku
wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podja¢
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej
konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci
moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie
ponosi odpowiedzialno$ci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegbtowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowe;j
https://serwis.innpro.pl/gwarancja



Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowaé¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,18V lub
15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdzac¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzagdzenie w
miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry
z uwagi na swoja fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowaé¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg je
trwale i nie jest to objete gwarancja. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzagdzenie w
miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.
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Kontakt z pomoca techniczng DJI

Niniejsza tres¢ moze ulec zmianie.
https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads

DJI i MATRICE sg znakami towarowymi DJI.
Copyright © 2023 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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