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Ptatowiec WingtraOne GenII

* Pionowy start i ladowanie (VTOL)
e Masa startowa: 4,5 kg

 Czas nalotu na jednym zestawie baterii: 50 minut
 Kamera do zdjec pionowych Sony RX1RII 42 MP
 Kamera do zdjec ukosnych Sony 06100 24 MP
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Wielowirnikowiec DJI Matrice 350 RTK

* Masa startowa: 9 kg
* Czas nalotu: 55 minut
* Modut RTK




Kamera RGB Share 202S PRO
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Sensor LiDAR DJI Zenmuse L1

Sensor Livox

* Zasieg: 450 m

* Predkos¢ skanowania: 240 000 pkt/s
* 3 odbicia




Kamera DJI Zenmuse H20T
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Dalmierz laserowy







Opracowania uzupeiniajgce inwentaryzacje zabytkow
- zdjeclia elewacji




Opracowania uzupeiniajgce inwentaryzacje zabytkow -
chmura punktow LiDAR




Opracowania uzupeiniajgce baze danych drdég wojewodzkich -
ortofotomapy




Opracowania uzupeiniajgce baze danych drog wojewddzkich -
chmura punktow LiDAR







Wykonane opracowania z wykorzystaniem
bezzatogowych statkow powietrznych



Opracowania obiektdw scaleniowych

Powiat: przeworski

Gmina: Adaméwka

Obreb: Krasne, Pawiowa
Powierzchnia: 2016 ha

I1oS¢ wykonanych zdjecd: 10912
Czas nalotu: 7 godzin

Czas opracowania: 105 godzin

Powiat: tarnobrzeski

Gmina: Baranow Sandomierski

Obreb: Kaczaki

Powierzchnia: 639 ha

I1os¢ wykonanych zdjec: 7323
Czas nalotu: 5 godzin

Czas opracowania: 50 godzin




Dokumentacja fotograficzna na potrzeby
Audytu Krajobrazowego Wojewodztwa Podkarpackiego




Inspekcja budynkéw pod katem strat ciepia







Inwentaryzacja obiektow turystycznych

e Szlaki rowerowe e Miejsca obstugi turystow
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Fotorealistyczne modele obiektow budowlanych, inzynieryjnych
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Wysokorozdzielcze ortofotomapy
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Wysokorozdzielcze ortofotomapy







Opracowania LiDAR - Numeryczny Model Terenu

Zastosowanie:

e Pomiary trudno dostepnych miejsc,

e Pomiary ciekdéw wodnych,

e Pomiary terendw zakrzaczonych, zalesionych
e Pomiary objetosci wykopéw i nasypow
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Badanie przebiegu procesow naturalnych




Pomiar sktadowisk
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Opracowania LiDAR - chmura punkt

Zastosowanie przy analizach
WysokosSciowych
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powerlines

vegetation







Dziekujemy za uwage



