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~ System skanowania mobilnego
Trimble MX50

2 gtowice skanujgce
predkos¢ 960 000 punktow/s
kamera panoramiczna 30 Mpx
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Mapowanie nawierzchni,
oznakowania oraz otoczenia drogi
przy predkosci do 110 km/h






Mobilne mapowanie
drog

Skanowanie | .
_ : Obrdbka
fotorejestracja
; danych
drog
=F
Zespot operatorow Biuro

PBGITR

PBGITR



Proces obrobki danych

KIE

EWIDEN
OBIEKTY TOPOGR!
uzB

Dane

LEGENDA

_ D] T Geoportal
pomiarowe = ' i 7

Oz

== S | PZDW
O proyEKTY PODZIALOW ; N i

" KILOMETRAZ
JONY PZI
EWIDENCJA GRUNTOV
OBIEKTY TOPOGRAFI

OJENIE TERENU




LT I







Mobilne mapowanie

drog

HHHE Gromadzenie
Skanowanie i i . S
: : Obrobka | publikacja
fotorejestracja T
: danych materiatow
drog
—
[ e |
|
 ® |
i
[T
) sz
Zespot operatorow Biuro Sesrivevgr !
PBGITR PBGITR
ustugowa

PBGITR

Sprawne
zarzgdzanie

———

IO

vuﬁwﬂ‘?{?fﬁ@zi{nj@
P L2

Odbiorcy
opracowan



Efekty prac



Wielofunkcyjny model
trojwymiarowy drogi
(,wirtualny przejazd”)

» Circle

» Catenary
» Box
Results

Point Cloud Closest Point
Distance XYZ
Distance XY
Odlegtoéé Z
Siope
Stop Clear

Save | Delete Delete All

Copy To Clipboard

Copy To Feature




© ©@ D B Ustawiena x [ 2% plugin x |

;,Sf “@

< (%) © Niezabezpieczona 1ttps://cdn.3dmapping.cloud/sta
<
Measure
New
(o}
» Point
+
» Distance 30
» Line O+
¥ Area an+

Free area.

» Circle
» Catenary

» Box

Results
Point Cloud Closest Point
Area XYZ
Area XY
Length XY
Length XYZ
LengthZ

Stop

Export

0 -8 © 9 B

vV 9 0 P

LER
&
&
e

—-—

Publication : 988-993

l~.“

@ Ge
s

4 @ Po
SA

) VN
@ or

> @ wl
r =<

@ Sc
BB ve
XY

1600 feature(s) selected on layer 30 M Wspdirzedne | 219643,80 705030,56 % Skala | 1:



Kompleksowa ewidencja
obiektow drogowych
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Raport z kontroli stanu nawierzchni
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Inwentaryzacja drog wojewodzkich
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